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Un syst¯me de r®gulation de pression fournit un d®bit variable ¨ pression constante pour le r®seau dôeau 
d'un immeuble dôhabitation, les syst¯mes de r®frig®ration de machines, les liquides de mélange dans 
lôindustrie chimique, etc. 
 
 Lôexemple le plus parlant est lôalimentation en eau dôun immeuble r®sidentiel. Dans ce cas, le d®bit 
(consommation dôeau) est plus important le matin que la nuit (o½ il est quasi nul). Le syst¯me de r®gulation 
de pression doit être capable de fournir, à la même pression, les deux types de consommation (en 

journéeĄdébit plus élevé, pendant la nuitĄ presquôaucun d®bit) ; le syst¯me doit ®galement sôadapter aux 

variations de la demande qui surviennent normalement dans ce genre dôapplication, par exemple quand les 
résidents ouvrent ou ferment plusieurs robinets en même temps. 
 

Le variateur  a été conçu pour remplir toutes les exigences des différents systèmes de 
commande de pompes. Ses principales fonctions sont : 
 

¶ Fonction dôarr°t en cas de d®bit dôeau faible (Fonction veille) 

¶ Fonction de red®marrage en cas de demande dôeau (Fonction r®veil) 

¶ Limites d'opération (courant, tension et fréquence) pour protéger le moteur et la pompe 

¶ Régulation de plusieurs pompes sur une installation 1 pompe régulée + pompes auxiliaires 
(Régulation mono-pompe) 

¶ Régulation de plusieurs pompes sur une installation à plusieurs pompes régulées (Régulation 
multi-pompes) 

¶ Possibilit® dôajouter une pompe suppl®mentaire (Fonction AUX_L) pour les deux types d'installation 

¶ Nombreuses fonctions pour ®viter la surpression et les pertes dôeau (alertes, alarmes, etc.) 

¶ Possibilit® dôajustement pr®cis des niveaux pour le d®marrage et lôarr°t des pompes auxiliaires 
pour ajuster le comportement du système 

¶ Possibilit® dôajustement pr®cis des niveaux pour le d®marrage et lôarr°t de la r®gulation PID, lors 
de la connexion / déconnexion des pompes auxiliaires, pour ajuster le comportement du système 

¶ Rampes ind®pendantes pour le d®marrage et lôarr°t de la pompe r®gulée, séparées des rampes 
dédiées à la connexion / déconnexion des pompes auxiliaires 

¶ Choix de la s®quence de d®marrage et dôarr°t des pompes 

¶ Commutation séquencée de la rotation des pompes (par minuteur ou contrôle intelligent) 

¶ Possibilité de partager le temps de travail entre les pompes 

¶ Informations sur le temps de travail de chaque pompe 

¶ Détection d'une déconnexion du capteur de pression 

¶ Sélection de différentes alertes (faible pression, surpression, etc.) 

¶ Contrôle de temporisation entre la connexion et la déconnexion des contacteurs 

¶ Ajustements des unit®s dôaffichage et de la plage des capteurs 

¶ Strat®gie dôç arrêt de pompe » sélectionnable 

¶ Choix dôune r®gulation multifr®quences (par saisie digitale) 

¶ Fonction de prévention de la condensation 

¶ Fonctions économie dô®nergie 
 
Régulation PID : 
 
Une régulation PID implique une valeur de consigne (SV - pression souhaitée) et une valeur mesurée (PV - 
Donn®es, mesure de la pression ou du d®bit r®els dôun transformateur) ê partir de ces deux valeurs, la 
différence, ou lôerreur, est calcul®e en soustrayant lôune de lôautre. La r®gulation PID ajuste la demande en 
sortie (MV - vitesse de la pompe) afin de réduire cette erreur : 
-Si lôerreur est positive (pression souhait®e sup®rieure ¨ la pression r®elle), la vitesse devrait augmenter 
-Si lôerreur est n®gative (pression souhait®e inf®rieure ¨ la pression r®elle), la vitesse devrait diminuer 
-Si lôerreur est de z®ro (pression souhait®e ®gale ¨ la pression r®elle), la vitesse devrait rester identique 
 
Paramètres (gains) à ajuster : Les composants proportionnels, intégraux et dérivatifs (même si le composant 
d®rivatif nôest en principe pas utilis® dans cette application) aident ¨ s®lectionner la vitesse ¨ laquelle le 
système répondra aux changements de pression et de consommation. En général, une réponse rapide 
(dynamique) est souhaitée, mais en évitant les pics et oscillations de pression. 
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GUIDE RAPIDE 
R£GULATEUR DE POMPE 
 
 

Le variateur  peut contrôler une ou plusieurs pompes, dans une configuration mono-
régulée ou multi-régulée. Plusieurs schémas de régulation peuvent être imaginés : 
 
Les sorties numériques nécessaires varient selon le type de régulation choisi (pour OPC-F2-RY, une carte 
optionnelle peut être nécessaire). 
 

 Sorties 
numériques 
nécessaires 

Une carte relais 
optionnelle doit-elle 

être installée ? 
Expliqué au... 

R®gulation dôune seule pompe 0 NON CHAPITRE 1 

Avec la r®gulation dôune seule pompe, une seule pompe est exclusivement régulée par le variateur 

 

COMMANDE DE POMPE MONO-RÉGULÉE (FIXE) 
jusquô¨ 6 pompes (Mono-joker) 

J401=1 

Sorties 
numériques 
nécessaires 

Une carte relais 
optionnelle doit-elle 

être installée ? 
Expliqué au... 

1 pompe 
régulée 

+ 

1 pompe auxiliaire 
(Tout ou rien) 

1 NON 

CHAPITRE 2 
 

2/3 pompes auxiliaires 
 (Tout ou rien) 

2/3 
En option 

(OPC-F2-RY) 

4 pompes auxiliaires 
 (Tout ou rien) 

4 
OUI 

(OPC-F2-RY) 

4 pompes 
auxiliaires  

(Tout ou rien) 
+ 

1 pompe 
supplémentaire 
(Tout ou rien) 

5 
OUI 

(OPC-F2-RY) 
CHAPITRE 3 

La commande de pompe mono-régulée est composée d'une pompe contrôlée exclusivement par le variateur de fréquence, 
et plusieurs pompes auxiliaires à fonctionnement tout ou rien.  
Une pompe supplémentaire est ajoutée / supprimée selon la vitesse de la pompe régulée et si les pompes auxiliaires sont 
activées ou non. 

 

COMMANDE DE POMPE MULTI-RÉGULÉE 
(FLOTTANTE) 

Jusquô¨ 3 pompes (Multi-joker) 
J401=2 

Sorties 
numériques 
nécessaires 

Une carte relais 
optionnelle doit-elle 

être installée ? 
Expliqué au... 

2/3 pompes régulées 4/6 
OUI 

(OPC-F2-RY) 
CHAPITRE 4 

Les pompes fonctionnant en mode multi-régulé sont toutes commandées par le convertisseur. 
Une pompe supplémentaire est ajoutée / supprimée selon la vitesse de la pompe régulée et si les autres pompes sont 
activées ou non. 
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 Sorties numériques nécessaires Une carte relais optionnelle doit-elle être installée ? 

R®gulation dôune seule pompe 0 NON 

 

Lorsquôune pompe r®gul®e est contr¹l®e, il est n®cessaire de tenir compte de certains param¯tres afin de 
permettre au convertisseur de commander le d®marrage et lôarr°t de la pompe, de contr¹ler la vitesse pour 
maintenir la pression souhaitée, etc. 
 

Le sch®ma dôune commande dô1 pompe au moyen du variateur  est le suivant : 
 
Veuillez pr°ter attention au c©blage du transformateur de pression, connect® ¨ lôentr®e analogique C1 du 
convertisseur (4 ï 20 mA).  
 

REGULATED 

PUMP-H

L1

L2

L3

Y1

Y2

30A

30B

30C

U

V

W
SINGLE PUMP CONTROL

CMY

PLC

CM

11

C1

Pressure transducer 
4-20 mA (Vcc 24V)

- +

P

E

SW3

 

 
Figure 1.1 : sch®ma de commande dô1 pompe uniquement  

 
La pression souhaitée peut être sélectionn®e ¨ lôaide de la console, dôune entr®e num®rique ou d'un point 
de réglage analogique. Une fois cette pression définie, le convertisseur modifie la vitesse de la pompe entre 
des fréquences minimales (J19 = F16 (Hz)) et maximales (J18=F15=F03 (Hz)), afin de stabiliser la pression.  
 
Pour fonctionner ainsi, le Régulateur PID 1 int®gr® doit °tre activ® (J01) et r®gl® en cons®quence. Lôaction 
de r®gulation du convertisseur doit °tre ensuite lôaction requise pour r®guler lôapplication. 
Lôaction de r®gulation du PID peut être réglée avec les paramètres J03 et J04 (Gain proportionnel et temps 
d'intégrale) 
 
Lorsque le signal « RUN » est activé (soit FWD soit REV), le convertisseur augmente la fréquence de sortie 
(toujours après le délai défini en J454 (s)). Pour contrôler cette augmentation de sortie, certains paramètres 
sont disponibles : F23 (Hz) contrôle la fréquence de démarrage, F16 le limiteur de fréquence (bas) et F07 
contr¹le la rampe de lôun ¨ lôautre (s). Le r®gulateur PID 1 est activé depuis que la commande de marche a 
été donnée. De la même façon, lorsque le signal de marche « RUN » est désactivé, le variateur réduit la 
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fréquence de sortie au niveau défini en F25 (Hz) (la durée de décélération est définie en F08 (s)), et arrête 
le Régulateur PID 1.  
 
 

 

¶ Fonction Veille (paramètres liés : J15 (Hz), J16 (s)) 
 
La fonction Veille peut °tre utile pour arr°ter une pompe lorsque la vitesse est inf®rieure ¨ un taux o½ il nôy 
a pas de d®bit (la pompe ne propulse pas lôeau). 
 
Une fois le niveau de fréquence de demande inférieur à ce taux connu (la fréquence à laquelle la pompe 
commence ¨ propulser lôeau, mais pas suffisamment pour cr®er un d®bit), la configuration du param¯tre J15 
(Hz) devrait être légèrement supérieur à cette fréquence.  
 
ê travers cette fonction, il est possible dô®viter dô®ventuels probl¯mes m®caniques qui pourraient (avec le 
temps) endommager les composants de la pompe ou « faire bouillir è lôeau avec lô®nergie perdue provoquant 
un excès de pression et des fuites. De plus, il est ®vident quôarr°ter la pompe quand elle n'est pas n®cessaire 
implique des ®conomies dô®nergie. 
 
Ainsi, la fonction Veille sera appliquée si la fréquence de sortie de demande du variateur est inférieure au 
niveau de « veille » enregistr® dans le param¯tre J15 (Hz) et quôelle reste ¨ un niveau inf®rieur pour une 
durée supérieure à celle spécifiée dans J16 (s).  
 
La figure 1.2 présente la fonction Veille. La durée de décélération pour atteindre la « Fr®quence dôarr°t » 
est enregistrée dans F08 (s). 
 
Pour que cette fonction soit active, J15 doit être différent de 0. Pour de plus amples détails, cf. la description 
du paramètre J15. 
 
Important : la fréquence de veille (J15 (Hz)) doit être inférieure à la fréquence de réveil (J17 (Hz)) et être 
supérieure à la fréquence minimum (F16=J19). 
 
 

¶ Fonction réveil (paramètres liés J17 (Hz), J23, J24 (s)) 
 
La fonction réveil est utile pour redémarrer une pompe précédemment arrêtée par la fonction de veille.  
 
Pour redémarrer une pompe, deux conditions doivent être réunies : 
 
 

MV Ó J17 (Hz) 

et... 

|SV ï PV|Ó J23 (*) 

et... 

 
Temporisation Ó J24 

(s) 
 

La valeur manipulée (MV, 
sortie de PID) doit être 
supérieure au niveau 
enregistré dans J17 (la 
valeur MV actuelle est 
indiquée sur TP-A1 selon 
le paramètre 
recommandé). 

La valeur absolue de lôerreur de proc®d® 
(la soustraction de la valeur mesurée à la 
valeur de consigne) doit être supérieure au 
pourcentage de J23. 

Le pourcentage défini 
dans J23 est conservé 
ou MV est supérieur à 
J17 plus longtemps que 
la durée définie dans 
J24 

 
 
(*) Les unités J23 sont toujours en %. 

 
Puisque deux conditions doivent °tre r®unies pour d®marrer la pompe, il est possible dô®viter de multiples 
redémarrages dus à des pertes de conduite. Ainsi, on évite de redémarrer la pompe inutilement ou trop 
souvent. 
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La figure 1.2 illustre comment la pompe passe en mode veille et en mode réveil.  
 
La fréquence de veille doit également être supérieure à la fréquence minimale (F16=J19) 
 

 
 

Figure 1.2 : Comportement du contrôle de vitesse lorsque les fonctions veille et réveil sont activées et J14=1, 11 ou 21. 
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Le tableau suivant (tableau 1.1), intitulé « Paramètres communs à tous les systèmes de régulation de 
pompe », présente les paramètres communs à tous les systèmes de régulation de pompe utilisant 

. Ce sont les paramètres de base. 
 
Le tableau « Paramètres spécifiques » sera présenté dans d'autres chapitres. Ces paramètres dépendront 
du système de régulation choisi. 
 
Remarque : les valeurs suivantes sont indiqu®es en tant quôexemple et pourraient ne pas fonctionner 

correctement dans votre application. 
 

Tableau 1.1 : Paramètres communs à tous les systèmes de régulation de pompe 

 
 

CONDITIONS POUR ATTEINDRE UNE RÉGULATION SATISFAISANTE AVEC UNE POMPE 
SIMPLE 
 
Sôil est n®cessaire dôutiliser une configuration de param¯tres diff®rente de celle indiqu®e dans la colonne 
« Valeurs dôexemple » ci-dessus, veuillez tenir compte des conditions suivantes : 
 
Conditions de fréquence Veille / Réveil 
 

  

 

 
Paramètres communs à tous les systèmes de régulation de pompe                      

 
 Nom Valeur par défaut Valeur dôexemple 

Valeur 
dôutilisateur 

F02 Mode de fonctionnement 0 1  

F07 Dur®e dôacc®l®ration 1 20,00 s 3,00 s  

F08 Durée de décélération 1 20,00 s 3,00 s  

F11 
Protection électronique de surcharge thermique pour le 
moteur 1 Niveau de détection de surcharge 

100 % du courant 
nominal du moteur 

13,0 A  

F12 
Protection électronique de surcharge thermique pour le 
moteur 1 Constante de temps 

5,0 min 
(0074 ou 
moins) 

10,0 min 
(0085 ou 

plus) 
5 min  

F15 Limiteur de fréquence Limite haute 70,0 Hz 50,0 Hz  

F16 Limiteur de fréquence Limite basse 0,0 Hz 25,0 Hz  

E62 Borne [C1] (Fonction étendue C1) 0 5  

C64 
Ajustement dôentr®e analogique (Borne [C1] (fonction 
C1)). (Afficheur) 

2 : % 44 : bar  

C65 
Ajustement dôentr®e analogique (Borne [C1] (fonction 
C1)). (échelle max.) 

+ 100,00 
Pression du 

transformateur 
 

E43 Moniteur LED (sélection élément) 0 : Moniteur de vitesse 12 : PV  

K16 S®lection dô®l®ment dôaffichage sous-moniteur 1 13 : Courant de sortie 50 : SV  

K17 S®lection dô®l®ment dôaffichage sous-moniteur 2 
19 : Puissance 
dôentr®e (kW) 

1 : Fout1  

P01 Moteur 1. Nombre de pôles 4 4  

P02 Moteur 1. Capacité nominale 
Capacité nominale 
moteur standard 

5,5 kW  

P03 Moteur 1. Courant nominal 
Courant nominal 
moteur standard 

13,0 A  

H91 Détection de coupure du signal de retour 0,0 s 0,5 s  

J01 Régulation PID. Sélection du mode 0 1  

J03 Régulation PID. Gain P 0,100 2,500  

J04 Régulation PID. Temps d'intégrale 0,0 s 0,2 s  

J15 Régulation PID. Fréquence de veille 0,0 Hz 35,0 Hz  

J16 Régulation PID. Minuteur de veille 0 s 15 s  

J17 Régulation PID. Fréquence de réveil 0,0 Hz 38,0 Hz  

J18 
Régulation PID. Limite supérieure de sortie du procédé 
PID 

999 999  

J19 
Régulation PID. Limite inférieure de sortie du procédé 
PID 

999 999  

J23 R®gulation PID. Niveau de r®veil dôerreur PID  0,0% 5%  

J24 Régulation PID. Minuteur de réveil 0 s 1 s  
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DESCRIPTION DES PARAMÈTRES COMMUNS 
 
Fonctions de base 
 

¶ F02 : Commande de marche RUN 
 
Ce code de fonction définit la façon dont le signal de marche « RUN » est indiqué au convertisseur afin de 
démarrer la régulation de pression. 
 
Habituellement, une commande de marche « RUN » est envoyée au variateur par saisie numérique (F02 = 
1). Autrement dit, mettre en marche les entrées numériques FWD ou REV (bornes de contrôle dans le 
convertisseur) active la sortie du variateur. 
 
Une commande RUN peut également être activée par la console du variateur, en appuyant sur le bouton 
RUN (FWD ou REV). 

 

¶ F07 : Dur®e dôacc®l®ration 1 

¶ F08 : Durée de décélération 1 
 
Ces rampes dôacc®l®ration / décélération sont utilisées dans deux cas : 
 

1. Apr¯s lôactivation de la commande RUN, la rampe F07 est utilis®e pour atteindre la fr®quence de F16 
ou J19 (la plus grande des deux valeurs). 
Lorsque la commande RUN est éteinte, la valeur F08 définit la rampe de décélération pour passer 
de la fr®quence de courant ¨ la fr®quence dôarr°t (F25). 
À chaque changement de fréquence de sortie, même dû au changement de sortie PID. 
 

2. Ces rampes sont aussi utilisées quand le variateur est connecté / d®connect® de lôalimentation 
directe si les codes de fonction J455 et J458 sont définis sur 0,00 (veuillez-vous référer aux 
diagrammes correspondants dans les chapitres suivants).  

 

¶ F11 : Protection électronique de surcharge thermique pour le moteur 1. Niveau de détection de 
surcharge 

¶ F12 : Protection électronique de surcharge thermique pour le moteur 1. Constante de temps 
thermique 

 

Il est possible par ces deux paramètres de régler la fonction de protection de surcharge. Normalement, F11 
sera réglée sur le courant nominal du moteur et F12 sur 5 minutes. 
 

¶ F15 : Limiteur de fréquence Limite haute 

¶ F16 : Limiteur de fréquence Limite basse 
 
Ces deux paramètres définissent les limites de fréquence, et le variateur ne sort jamais de ces limites durant 
la régulation de pompe.  
 
Il est normal de régler les paramètres F15, J18 et F03 aux mêmes valeurs. 
De la même manière, F16 devrait être égale à J19. 
 
 
Configuration dôentr®es 

 

¶ E62 : Fonction étendue de la borne [C1] 
 

 
Ce param¯tre peut °tre utilis® pour choisir la fonction de lôentr®e analogique C1. 
Habituellement, ce param¯tre est configur® sur E62 = 5, ce r®glage d®finira lôentr®e analogique [C1] comme 
retour PID (transformateur de pression). 
 
Paramètre du moteur 
 

¶ P01 : Moteur. Nombre de pôles 

¶ P02 : Moteur. Capacité nominale 

¶ P03 : Moteur. Courant nominal 
 



 

 

 
 
9   

 
 

Guide de démarrage rapide régulation de pompe 
                                                           

 

 

Le nombre de pôles, la puissance nominale et le courant nominal doivent être enregistrés dans ces 
param¯tres tels quôindiqu®s dans la plaque signal®tique du moteur.  
 
Fonctions spéciales 
 

¶ H91 : Détection de coupure du signal de retour 
 
Déconnexion du capteur de pression (défaillance de câble) 
 
Quand une valeur est enregistrée dans le paramètre H91 (entre 0,1 et 60,0 secondes), le variateur génère 
une alarme (CoF) quand il remarque que le courant du signal C1 est manquant (courant C1 < 2 mA) pendant 

une durée supérieure à la valeur de H91. 
 
H91 = 0,0 Ą fonction désactivée. 

H91 Í 0 Ą fonction activée. 

 
Régulation de pompe et de PID 

 

¶ J01 : Régulation PID 1. Sélection du mode 
 
Quand J01 = 1 et lôerreur entre la valeur de consigne et la valeur mesur®e est positive (SP - PV > 0), le 
r®gulateur PID effectue une r®gulation de sortie positive (hausse MV). Alternativement, quand lôerreur entre 
la valeur de consigne et la valeur mesurée est négative (SP - PV < 0), le régulateur PID effectue une 
régulation de sortie négative (baisse MV). 
 
Alternativement, quand J01 = 2 et lôerreur entre la valeur de consigne et la valeur mesur®e est n®gative 
(SPï PV< 0), le régulateur PID effectue une régulation de sortie positive (hausse MV). Alternativement, 
quand lôerreur entre la valeur de consigne et la valeur mesurée est positive (SP - PV > 0), le régulateur PID 
effectue une régulation de sortie négative (baisse MV). 
  

¶ J03 : Régulation PID 1. Gain P 
 
Ce param¯tre est utilis® pour configurer le gain proportionnel de la r®gulation PID (P). Ce param¯tre doit 
°tre configur®, car sa valeur d®pend de lôapplication. 
 
Une valeur ®lev®e de P entra´ne une r®ponse rapide du r®gulateur PID. Inversement, une valeur faible de 
P entra´ne une r®ponse lente.  

 
¶ J04 : Régulation PID 1. Temps d'intégrale 

 
Ce param¯tre est utilis® pour r®gler le temps d'int®grale (I) PID. Ce param¯tre doit °tre configur® car sa 
valeur d®pend de lôapplication. 
 
Une valeur ®lev®e du temps d'int®grale entra´ne une r®ponse lente de PID. Inversement, une valeur faible 
de I entra´ne une r®ponse plus rapide. 

 
¶ J18 : Régulation PID 1. Limite supérieure de sortie du procédé PID 

¶ J19 : Régulation PID 1. Limite inférieure de sortie du procédé PID 
 
Ces paramètres déterminent les valeurs de limite inférieure et supérieure de sortie de procédé. 
Nous définissons J18 = F15 = F03 et J19 = F16. 
 
 

PID+

-

SV

PV

e(t) Ramp 
generator

MV Output 
frequency

High 
limit

Low 
limit

 
 

Figure 1.3 : Schéma de régulation PID ¨ lôint®rieur du variateur 
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Commande de pompe mono-régulée (mono-joker) 
Sorties numériques nécessaires Une carte relais optionnelle doit-elle 

être installée ? 

1 pompe entraînée par 
convertisseur 

+ 
1 pompe auxiliaire  

(Tout ou rien) 
1 NON 

 
 
 

 
Le schéma d'une commande de pompe mono-régulée avec 1 pompe régulée + 1 pompe auxiliaire au moyen 

du variateur  est le suivant : 
 
Veuillez prêter attention au câblage du transformateur de pression, connecté ¨ lôentr®e analogique C1 du 
convertisseur (4 ï 20 mA). 
 

 

U

V

W

REGULATED 
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KM1

AUXILIARY 
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A1

A2

KM1

220VAC

L1

L2

L3

Y1
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30C

U
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MONO-REGULATED PUMP CONTROL

1 REGULATED PUMP

+ 1 AUXILIARY PUMP

CMY

PLC

CM

11

C1

Pressure transducer 
4-20 mA (Vcc 24V)

- +
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SW3

PLC

X5

RMEN1

 

 
Figure 2.1 : Sch®ma dôune commande de pompe mono-régulée avec 1 pompe régulée + 1 pompe auxiliaire.  
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La commande de pompe mono-régulée implique une pompe exclusivement entraînée par le variateur et 
dôautre(s) pompe(s), fonctionnant en mode « Commande Tout ou Rien » et directement connectée à une 
alimentation directe. 
 
Le variateur connecte / d®connecte la ou les pompe(s) auxiliaire(s) ¨ lôalimentation directe, afin dôatteindre 
la pression souhaitée.  
 
La pression souhait®e du syst¯me sera configur®e ¨ lôaide de la console, dôune entr®e num®rique ou d'une 
commande analogique. Puis le convertisseur modifie la vitesse de la pompe régulée entre la fréquence 
minimale (J19 = F16) et une fréquence maximale (J18 = F15 = F03), en maintenant la pression sous contrôle.  
 
La régulation PID 1 du variateur doit être activée (J01) et réglée en conséquence, afin de garantir que la 
r®ponse du variateur est celle que lôinstallation requiert en permanence. 
 
Lôaction de r®gulation PID 1 peut être réglée au moyen de codes de fonction J03 et J04 (gain 
proportionnel et temps dôint®grale). 
 
La connexion / d®connexion dôune pompe auxiliaire est pr®sent®e ¨ la Figure 2.5, avec tous les codes de 
fonction associés.  
 
 

Pressure required (SV)

t

t

t

t

ON ON ON

t
REGULATED PUMP ON 

F16 = J19

J450

J451

J453

J452

J18

 
 

Figure 2.5 : Courbe de vitesse avec commande de pompe mono-régulée. La pompe auxiliaire est connectée et 
déconnectée. 

 
 

Remarque : la décision de monter / démonter une pompe auxiliaire dépend soit de la sortie PID, soit de la 

fréquence de sortie, selon la configuration J401 : 
 

- J401 = 1, les niveaux de montage / démontage dépendent de la sortie PID, MV (même 
comportement que FRENIC-Eco) 

- J401 = 11, les niveaux de montage / démontage dépendent de la fréquence de sortie. 
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Les exigences ou conditions pour activer une pompe auxiliaire sont décrites ci-dessous : 

 

¶ Connexion dôune pompe auxiliaire 
 

 

1 st  st ag e Con d i t ion s f o r  ad d in g  an  au x i l ia r y  p u m p
 

 
Si la fr®quence de sortie dôune pompe r®gul®e est sup®rieure au niveau ®tabli par J450 pendant la dur®e 
spécifiée dans J451, le variateur comprend quôutiliser la pompe r®gul®e ne suffit pas ¨ maintenir la pression 
souhait®e et il est pr°t ¨ connecter une pompe auxiliaire ¨ lôalimentation directe.  
 

2 n d  st ag e Ad d in g  an  au x i l ia r y  p u m p
 

 

 
Quand les conditions ci-dessus sont remplies, le variateur réduit la fréquence de sortie de la pompe régulée 
à la valeur enregistrée dans J457, au moyen de la rampe de décélération dans J455. Une fois le niveau de 
fréquence J457 atteint, le régulateur PID est de nouveau activé. 
Le niveau de fréquence auquel les pompes auxiliaires sont connectées est défini par le code de fonction 
J456. 
 
 

J451 (s)

J450 (Hz)

 
 

Figure 2.6 : Connexion de pompe auxiliaire  

 
Le niveau de fréquence exact auquel le variateur connecte les pompes auxiliaires ¨ lôalimentation directe 
est sp®cifi® au moyen du code de fonction J456. Lô®quation qui d®finit ce niveau est : 
 

Fréquence pour la connexion de pompes auxiliaires (Hz) 

 

 
Par exemple : 
 
J456 = 50 % 
J18 = 50 Hz 
J19 = 25 Hz 

Fréquence pour la connexion de pompes auxiliaires (Hz) 

( ) Hz5,37252550
100

50
=+ù

ú

ø
é
ê

è
-³=

 
 
Dans ce cas, la connexion des pompes auxiliaires se produit quand la pompe régulée tourne à 37,5 Hz. 

 

( ) 191918
100

456
JJJ

J
+ù
ú

ø
é
ê

è
-³=
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Les exigences ou conditions pour désactiver une pompe auxiliaire sont décrites ci-dessous : 

 

¶ D®connexion dôune pompe auxiliaire 
 

 

1 st  st ag e Con d i t ion s f o r  r em ov in g  an  au x i l ia r y  p u m p
 

 
Si le niveau de fréquence de sortie de la pompe régulée est inférieur à la valeur enregistrée dans J452 
pendant une durée supérieure à J453, le variateur comprend que la pompe auxiliaire nôest plus n®cessaire 
et entame un procédé de déconnexion.  
 

 

2 n d  st ag e Rem ov in g  an  au x i l ia r y  p u m p
 

 
Si les conditions ci-dessus sont remplies, le variateur augmente la fréquence de sortie de la pompe régulée 
¨ la valeur enregistr®e dans le code de fonction J460, au moyen de la rampe dôacc®l®ration dans J458.  
Le niveau de fréquence auquel les pompes auxiliaires sont déconnectées est défini par le code de fonction 
J456. 
  

J453 (s)

J452 (Hz) J4 5 9 :  MOTOR UNMOUNT SW I TCHI NG LEVEL 
( % )

J4 6 0 :  PI D START FREQUENCY ( UNMOUNT)  ( Hz)

J4 5 8 :  SW I TCHI NG TI ME FOR MOTOR 
SEQUENCED STOP ( ACCELERATI ON TI ME)  ( s)

Con d i t ion s f o r  r em ov in g  an  au x i l ia r y  p u m p Rem ov in g  an  au x i l ia r y  p u m p

1 st  st ag e 2 n d  st ag e

AUXI LI ARY PUMP ON AUXI LI ARY PUMP OFF

 
 

Figure 2.7 : D®connexion dôune pompe auxiliaire 

 
 
Le niveau de fréquence exact auquel le variateur d®connecte les pompes auxiliaires de lôalimentation directe 
est sp®cifi® au moyen du code de fonction J459. Lô®quation qui d®finit ce niveau est : 
 

Fréquence pour la connexion de pompes auxiliaires (Hz) 

 

 
Par exemple : 
 
J459 = 40 % 
J18 = 50 Hz 
J19 = 25 Hz 
 

Fréquence pour la déconnexion de pompes auxiliaires (Hz) 

( ) Hz35252550
100

40
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ø
é
ê

è
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Dans ce cas, la déconnexion des pompes auxiliaires se produit quand la pompe régulée tourne à 35 Hz. 

 

 

( ) 191918
100

459
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J
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