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Nuevo variador compacto

Altas prestaciones en tamano compacto.
iConsiga nuestro variador mas facil de utilizar!
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VARIADORES FUJI ELECTRIC

Altas prestaciones en tamafio compacto.
Llega la NUEVA generacion de variadores compactos

Gracias a su funcionalidad, disefio compacto, uso sencillo y compatibilidad global,
el nuevo FRENIC-Mini aumenta el rendimiento de una amplia variedad de dispositivos y equipos, incluidos cintas transportadoras,
ventiladores, bombas, separadores centrifugos y maquinaria de procesamiento de alimentos, a fin de proporcionarle la integracion de sistemas,
|a eficiencia energética y la reduccion de mano de obra y costes globales que esta buscando.

Eficiencia Capacidades
energética de red
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VARIADORES FUJI ELECTRIC

Altas prestaciones en tamafio compacto. Llega la NUEVA generacion de variadores compactos

Altas prestaciones y multifuncion

® Control Vectorial de Par Dinamico.

El control vectorial de par dindmico de Fuji Electric es conocido por su rendimiento
incomparable, que le permite proporcionar un par estable incluso a velocidad reducida. Este
sistema tiene una amplia variedad de aplicaciones, incluidas cintas transportadoras y
cargas con una inercia elevada que exigen un par de arranque elevado.

200+---7;

100+

velocidad @ La compensacion de deslizamiento reduce el tiempo de configuracion
motor
[r/min] El controlador de compensacion de deslizamiento funciona con el tuning del voltaje para

conseguir un control de la velocidad mas preciso incluso a velocidad reducida. De esta forma
se reducen las variaciones en el control de la velocidad y se estabiliza a velocidades lentas, lo
cual permite detener de forma méas precisa cintas transportadoras y otros equipos similares.

Par de salida [%]
o

-100

200 ol ® La CPU mas rapida de su categoria

Su CPU avanzada procesa los datos al doble de velocidad que nuestro modelo actual.

Plena compatibilidad y facilidad de uso

Modelo actual C1 Modelo nuevo C2

Dimensiones externas Intercambiables

Dimensiones una vez instalado | Intercambiables

120 Nimero de terminales Idéntico para el circuito principal y los controladores
(4,72) Ubicacion de los terminales Longitud del cable del terminal compatible
Parametros Paréametros compatibles
Comunicacion RS-485 Protocolo de comunicaciones compartido

[ 803,15) [ 803,15)

Nota: se muestran las dimensiones del sistema trifasico de 200 V 0,1-0,75 kW (mm(pulgadas))

Facilidad de uso y mantenimiento

® Facilidad de uso ®Teclado USB

Ofrece toda la facilidad de uso del C1. Proporciona el mismo potenciémetro Teclado USB opcional disponible. Mejor conectividad del cargador de PC.
para ajuste de frecuencia y facilidad de uso que el modelo actual.

Cable mini-B USB-USB

® Mayor facilidad de mantenimiento Cable LAN

Funcién Descripcion

Falsa alarma Permite seleccionar una funcion de falsa alarma

Numero de arranques | Permite contar el total de ciclos de funcionamiento ON/OFF

If;ﬂﬁgigﬁ:mgﬁ?g sl Permite controlar el tiempo de funcionamiento del motor
Alimentacion total Permite medir el consumo total de energia Software de PC disponible mediante descarga gratuita

Historial de alarmas | Guarday muestra la informacion de las Gltimas alarmas (hasta cuatro)
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VARIADOR COMPACTO FRE N |C-M ini

. Optimizacion de la energia

® Control 6ptimo de la energia
El tuning del motor reduce al minimo la pérdida de energia

FRENIC-Mini actual ( Concepcion de la energia utilizada )

Control dptimo
de todo el sistema

Alimentacion

del motor

Alimentacion Nuevo sistema de control (nuevo FRENIC-Mini)

® Controlador PID

Permite mantener el motor en uso mientras se controla la temperatura,
la presion y el caudal sin necesidad de utilizar un controlador
de la temperatura ni ningln otro dispositivo externo

@ Control del encendido/apagado del ventilador de reftigeracion
Cuando el ventilador o la bomba no estan en funcionamiento, se puede
apagar el ventilador de refrigeracion para reducir el ruido y el consumo de
energia.

® Control de motor sincrono

El uso del control del motor sincrono sin encoder permite
reducir el consumo de energia

' Capacidades de red ' Otras caracteristicas

® Puerto de comunicaciones RS-485 como estandar ® Funciones para aplicaciones de usuario

Las comunicaciones se pueden controlar a través del puerto de Voltaje/frecuencia (3 juegos no lineales)
comunicaciones estandar RS-485 utilizando el protocolo Dos conjuntos de parametros de motor
Modbus-RTU o el protocolo de Fuiji Electric Senal de freno (sefal de liberacion de freno)

Control de la direccion de giro (para evitar el movimiento hacia adelante/atrés)

=G ® Estandar global

e Directivas CE (marcado CE) C €
Foes Puerto de comunicacion RS-485)

Estandar UL (certificacion cUL) c l@ll_ uUs LISTED



VARIADORES FUJI ELECTRIC

Altas prestaciones en tamafio compacto. Llega la NUEVA generacion de variadores compactos

Rango

Potencia nominal Serie trifasica Serie trifasica Serie monofasica Serie monofasica
motor (kW [HP]) de 200V de 400V de 200V de 100V

.
Sin filtro CEM £
( 0,1 [1/8] +—_ FRNooo1C2S-2[0 } {_FRNo001C2s-700 }—( FRN0001C2S-6U ) £
( 0,2 [1/4] +— FRN0002C2S-2[0 } {__FRN0002C2s-700 }—( FRN0002C2S-6U ) §
( 0,4 [1/2] +—_ FRNo0004C2S-200 }—{ FRN0002C2S-4001 }—{ FRN0004C2S-7[0 }—{ FRN0003C2S-6U )
( 0,75 [1] +_ FRNo0006C2S-200 }— FRN0004C2S-4001 }—{ FRN0006C2S-7[] }— FRN0005C2S-6U )
( 1,5 [2] +—_ FRNoo10C2s-200 }— FRN0005C2S-400 }— FRN0010C2S-7[0 )
( 2,2 [3] +—_ FRN0012C2S-200 }— FRN0007C2S-400 }— FRN0012C2S-7[] )
( 3,7 [5] - FRN0020C2S-200 }— FRN0011C2S-400 )
( 5,5 [7,5] - FRN0025C2S-200 }— FRN0013C2S-400 )
( 7,5 [10] + FRN0033C2s-200 }—{ FRN0018C2s-400 )
( 11 [15] + FRNo047C2s-200 }— FRN0024C2s-400 )
( 15 [20] + FRNooeoc2s-200 }— FRN0030C2s-400 )
( Destino 0  —{ A(Asia), U(EE.UU.) }— A (Asia), C (China), E (Europa), U (EE.UU.) )l U (EE.UU.) )
Filtro CEM integrado
( 0,1 [1/8] ) (_ FRNO001C2E-70] )
( 0,2 [1/4] } {_ FRN0002C2E-701 )
( 0,4 [1/2] } {_FRN0002C2E-400 }— FRNO0004C2E-70 )
( 0,75 [1] } {_FRN0004C2E-400 }—{ FRNO006C2E-7[1 )
( 1,5 [2] } {_FRN0005C2E-400 }— FRNO0010C2E-70 )
( 2,2 [3] } {_FRN0007C2E-400 }— FRNO0012C2E-70 )
( 3,7 [5] } (_ FRNO011C2E-400 )
( 5,5 [7,5] } {_FRN0013C2E-400 )
( 7,5 [10] } {_FRN0018C2E-400 )
( 11 _[15] ) (_ FRN0024C2E-400 )
( 15 [20] } {__FRN0030C2E-400 )
( Destino O0 ) { C (China), E (Europa) )

Como leer la referencia

FRN 0010 C2S - 4E
[ Codigo | Nombre de serie | \ - T T Codigo Destino/manual
[ FRN |  SerieFRENIC | A Asiafinglés
C China/chino
Clasificacion de corriente aplicable E Europa/inglés
Indica la clasificacion del amperaje U Estados Unidos/inglés
0001~0060
_ ___ Codigo | Fuente de alimentacion de entrada
[ Codigo | Rango de aplicacion | 2 Trifasica de 200V
C Compacto 4 Trifasica de 400V
6 Monofasica 100V
[ Cégigo [Serie de v;riado.r desarrollada| 7 Monofasica 200V
series
Codigo Grado de proteccion
S Estandar (IP20) (tipo abierto UL)
E Tipo de filtro CEM integrado

& Precaucion

El contenido de este catalogo ha sido concebido para ayudarle a seleccionar el modelo mas adecuado. Antes de utilizar el variador, lea con atencion el
manual del usuario para asegurarse de que lo utiliza correctamente.




VARIADOR COMPACTO FR E N |C- M | ni

Modelo estandar

E cificaciones

[ Serie trifasica de 200V

Elemento Especificaciones

Fuente de alimentacion de entrada Trifasica de 200V
Tipo FRN [CJJCCJC2s-2A, FRN[ICJCIC]C2s-2U
(FRNJJCICJC2S-24, A=A, U)

0001 0002 0004 0006 0010 0012 0020 0025 0033 0047 0060
Potencia nominal aplicada del motor [kW](A=A) | 0,1 0,2 0,4 0,75 1,5 2,2 3,7 55 7,5 1 15
Potencia nominal aplicada del motor [HP]( A=U) | 1/8 1/4 12 1 2 3 5 7,5 10 15 20
Capacidad nominal [kVA] 0,30 0,57 1,3 2,0 3,5 4,5 7,2 9,5 12 17 22
Voltaje nominal [V] Trifasico 200 a 240V (con regulador de tension automatico)

Corriente nominal [A](*1) 08(0,7) | 1.5(1,4) | 35@25) | 55@42) | 9,2(7,0) | 120010,0) | 19,1(165) | 250(235) | 330(31,0) | 47,0(44,0) | 60,0(57,0)

150% de la corriente nominal durante 1 min 150% de la corriente nominal durante 1 min o

Capacidadidsisobrecarga 150% de la corriente nominal durante 1 min 0 200% de la corriente nominal durante 0,58 (si la corriente nominal se encuentra entre paréntesis) |  200% de la corriente nominal durante 0,5 s

Valores de salida

Frecuencia nominal [Hz] 50, 60Hz

Fases, voltaje, frecuencia Trifasica 200 a 240V, 50/60 Hz

Variaciones de voltaje/frecuencia | Voltaje: +10 a -15% (desequilibrio de voltaje: 2% o inferior), Frecuencia: +5 a -5%

Corriente nominal [A]| (con reactancia CC) | 0,57 0,93 1,6 3,0 5,7 8,3 14,0 21,1 28,8 422 57,6

(sin reactancia CC) | 1,1 1,8 3,1 5,3 9,5 13,2 22,2 31,5 42,7 60,7 80,0
Potencia de alimentacion requerida [kVA] | 0,2 0,3 0,6 11 2,0 2,9 4,9 7,4 10 15 20
Par [%] 150 100 50 30 20

Freno de inyeccion de corriente continua| Frecuencia de inicio: 0,0 a 60,0 Hz, Tiempo de frenado: 0,0 a 30,0 s Nivel de frenado: 0 a 100%

Frenado |Valores de entrada

Transistor de frenado - Integrado

Estandares de seguridad aplicables | UL508C, EN 61800-5-1:2007

Grado de proteccion (IEC 60529) | 1P20 (IEC 60529:1989) / Tipo abierto UL (UL50)

Método de refrigeracion Refrigeracién natural Refrigeracion por ventilador

Peso/Masa [kg(Ibs)] 0,6(1,3) ‘ 0,6(1,3) ‘ 0,7(1,5) ‘ 0,8(1,8) 1,7(3,7) 1,7(3,7) 2,5(5,5) 3,1(6,8) 3,1(6,8) 4,5(9,8) 4,5(9,8)

*1 La carga debe reducirse de forma que la corriente de salida pasa a ser la corriente nominal que figura entre paréntesis o inferior si la frecuencia portadora se ajusta a 3 0 mas kHz o bien la temperatura ambiente supera los 40°C (104°F).

M Serie trifasica de 400V

Elemento Especificaciones
Fuente de alimentacion de entrada Trifasica de 400V
Tipo FRN[JJCJCIC2S-4A, FRN[CICI]C2S-4C
(FRN [JCJCIC]C28-44, A=A, C, E, U)| FRN[JCJCICIC2S-4E, FRN[J[J]]C2S-4U
0002 0004 0005 0007 0011 0013 0018 0024 0030

Potencia nominal aplicada del motor [kW] | 0,4 0,75 1,5 2,2 3,7(~=A,C)| 55 7,5 1 15
(A=A, C, E) 4,0(~=E)
Potencia nominal aplicada del motor [HP](A=U)| 1/2 1 2 3 5 7,5 10 15 20

Capacidad nominal [kVA] 1,3 2,3 3,2 4,8 8,0 9,9 13 18 22
é Voltaje nominal [V] Trifasico 380 a 480 V (con regulador de tensién automatico)
§ Corriente nominal [A](*1) 1,8(1,5) 3,1(2,5) 4,3(3,7) 6,3(5,5) 10,5(9,0) 13,0 18,0 24,0 30,0
g Capacidad de sobrecarga 150% de la cqrriente nominal durante .1 min o ‘ o 150% de la corr@ente nom@nal durante 1 min o
§ 150% de [a corrignte nominal durante 1 min 0 200% de la corriente nominal durante 0,5 S (5ifa corriente nominal se encuentra entre paréntesis) |  200% de la corriente nominal durante 0,5 s

Frecuencia nominal [Hz] 50, 60Hz
Fases, voltaje, frecuencia Trifasica 380 a 480V; 50/60 Hz
Variaciones de voltaje/frecuencia | Voltaje: +10 a -15% (desequilibrio de voltaje: 2% o inferior), Frecuencia: +5 a -5%

Corriente nominal [A] | (con reactancia CC)| 0,85 1,6 3,0 4,4 7,3 10,6 14,4 21,1 28,8

(sinreactancia CC) | 1,7 3.1 5,9 8,2 13,0 17,3 23,2 33,0 43,8
Potencia de alimentacion requerida [KVA] | 0,6 1,1 2,0 2,9 4,9 7,4 10 15 20
Par [%] 100 50 30 20

Freno de inyeccion de corriente continua| Frecuencia de inicio: 0,0 a 60,0 Hz, Tiempo de frenado: 0,0 a 30,0 s Nivel de frenado: 0 a 100%

Frenado |Valores de entrada

Transistor de frenado Integrado

Estandares de seguridad aplicables | UL508C, EN 61800-5-1:2007

Grado de proteccion (IEC 60529) | 1P20 (IEC 60529:1989) / Tipo abierto UL (UL50)

Método de refrigeracion Refrigeracion natural Refrigeracion por ventilador

Peso/Masa [kg(Ibs)] 1,2(2,6) 1,3(2,9) 1,7(3,7) 1,7(3,7) 2,5(5,5) 3,1(6,8) 3,1(6,8) 4,5(9,8) 4,5(9,8)

*1 La carga debe reducirse de forma que la corriente de salida pasa a ser la corriente nominal que figura entre paréntesis o inferior si la frecuencia portadora se ajusta a 3 0 mas kHz o bien la temperatura ambiente supera los 40°C (104°F).



Altas prestaciones en tamafio compacto. Llega la NUEVA generacion de variadores compactos

VARIADORES FUJI ELECTRIC

Speciricaciones

i Serie monofasica 200V/100V

Elemento Especificaciones

Fuente de alimentacion de entrada Monofasica 200V Monofésica 100V

Tipo FRN[JCJCJCIC2S-7A, FRNLCICJCI]C2S-7C FRN CJCJCCIC2s-6U

(FRNCIOICICIc2s-[a, A=A, C, E, U)| FRN[JOJCICIC2S-7E, FRNCJOICIC]C2S-7U

0001 0002 0004 0006 0010 0012 0001 0002 0003 0005

Potencia nominal aplicada del motor [kW]| 0,1 0,2 0,4 0,75 1,5 2,2 0,1 0,2 0,4 0,75

(~=A, C, E)

Potencia nominal aplicada del motor HP] (A =U) | 1/8 1/4 1/2 1 2 1/8 1/4 1/2 1
Capacidad nominal [kVA] 0,30 0,57 1,3 2,0 3,5 4,5 0,26 0,53 0,95 1,6
Voltaje nominal [V] Trifasico 200 a 240V (con regulador de tension automatico)

Corriente nominal [A](*1) 0,8(0,7) 1,5(1,4) 3,5(2,5) 5,5(4,2) 9,2(7,0) 12,0(10,0) | 0,7 1,4 25 42

Capacidad de sobrecarga

Valores de salida

150% de la corriente nominal durante 1 min
150% de la corriente nominal durante 1 min 0 200% de la corriente nominal durante 0,5 s (i la corriente nominal se encuentra entre paréntesis)

150% de la corriente nominal durante 1 min
0 200% de la corriente nominal durante 0,5 s

Frecuencia nominal [Hz]

50, 60Hz

Fases, voltaje, frecuencia

Monofasico 200 a 240V, 50/60 Hz

Monofasico 100 a 120V, 50/60 Hz

Variaciones de voltaje/frecuencia

Voltaje: +10 a -10%, Frecuencia: +5 a -5%

g

g

8 | Corriente nominal [A] | (con reactancia CC) | 1,1 2,0 GI5) 6,4 11,6 17,5 2,2 3,8 6,4 12,0
é (sin reactancia CC) | 1,8 858 54 9,7 16,4 24,0 3,6 5,9 9,5 16,0
S | Potencia de alimentacion requerida [kVA] | 0,3 0,4 0,7 1,3 2,4 3,5 0,3 0,5 0,7 1,3
8 Par [%] 150 100 50 30 150 100

g Freno de inyeccion de corriente continua| Frecuencia de inicio: 0,0 a 60,0 Hz, Tiempo de frenado: 0,0 a 30,0 s, Nivel de frenado: 0 a 100%

L | Transistor de frenado - Integrado - Integrado
Estandares de seguridad aplicables | UL508C, EN 61800-5-1:2007 UL508C

Grado de proteccion (IEC 60529) | 1P20 (IEC 60529:1989) / Tipo abierto UL (UL50)

Método de refrigeracion Refrigeracion natural Refrigeracion por ventilador | Refrigeracion natural

Peso/Masa [kg(Ibs)] 0,6(1,3) 0,6(1,3) 0,7(1,5) 0,9(2) 1,8(4) 2,5(5,5) 0,7(1,5) 0,7(1,5) 0,8(1,8) 1,3(2,9)

*1 La carga debe reducirse de forma que la corriente de salida pasa a ser la corriente nominal que figura entre paréntesis o inferior si la frecuencia portadora se ajusta a 3 0 méas kHz o bien la temperatura ambiente supera los 40°C (104°F).
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VARIADOR COMPACTO FR E N | C-M | ni

Modelo con filtro CEM integrado

Esp aciones

M Serie trifasica de 400V

Elemento Especificaciones

Fuente de alimentacion de entrada | Trifasica de 400V
Tipo FRN[JCJCJC]C2S-2A, FRNLIJC]]C2S-2U
(FRN OO C2E-4 4, A=C, E)| 0002 0004 0005 0007 0011
Potencia nominal aplicada del motor [KW]iA=C, E) | 0.4 0.75 1.5 2.2 3.7(~=A, C)/4.0(A=E)
Potencia nominal aplicada del motor [CV] | 1/2 1 2 3 5

Capacidad nominal (kVA) 1.3 2.3 3.2 4.8 8.0

Voltaje nominal (V) Trifasico 380 a 480 V (con regulador de tension automatico)

Corriente nominal [A](*1) 1.8(1.5) 3.1(2.5) 4.3(3.7) 6.3(5.5) 10.5(9.0)

Capacidad de sobrecarga

Valores de salida

150% de la corriente nominal durante 1 min

150% de la corriente nominal durante 1 min 0 200% de la corriente nominal durante 0,5 s (si la corriente nominal se encuentra entre paréntesis)

Frecuencia nominal [Hz]

50, 60Hz

Fases, voltaje, frecuencia

Trifasica 380 a 480V; 50/60Hz

Variaciones de voltaje/frecuencia

Voltaje: -15% a +10%; desequilibrio de voltaje: 2% o inferior), Frecuencia: +5 a -5%

©
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3 | Corriente (con reactancia CC)| 0.85 1.6 3.0 4.4 7.3

§ nominal [A] (sin reactancia CC) | 1.7 3.1 5.9 8.2 13.0

§ Potencia de alimentacion requerida [kVA] | 0.6 1.1 2.0 2.9 4.9

s Par [%] 100 50 30

g Freno de inyeccion de corriente continua | Frecuencia de inicio: 0,0 a 60,0 Hz, Tiempo de frenado: 0,0 a 30,0 s Nivel de frenado: 0 a 100%

i Transistor de frenado Integrado

Estandares de seguridad aplicables| UL508C, EN 61800-5-1:2007

Estandares CEM aplicables Inmunidad: Segundo entorno (industrial)

(EN61800-3:2004 +A1:2012) (en curso) | Emisién: categoria C2

Grado de proteccion (IEC 60529) | IP20 (IEC 60529:1989) / Tipo abierto UL (UL50)

Método de refrigeracion Refrigeracion natural Refrigeracion por ventilador

Peso/Masa [(kg/libras)] 1.5(8.3) ‘ 1.6(3.5) 2.5(5.5) 2.5(5.5) 3.0(6.6)

*1 La carga debe reducirse de forma que la corriente de salida pasa a ser la corriente nominal que figura entre paréntesis o inferior si la frecuencia portadora se ajusta a 3 0 mas kHz o bien la
temperatura ambiente supera los 40°C (104°F).

M Serie monofasica de 200V

Elemento Especificaciones
Fuente de alimentacion de entrada | Monofésica 200V
Tipo FRNJOOOC2E-7C, FRNCCCICJC2E-7E
(FRN CJCJCC] C2E-4 A, A=C, E)| 0001 0002 0004 0006 0010 0012
Potencia nominal aplicada del motor [kW)(A=C, E) | 0.1 0.2 0.4 0.75 15 2.2
Potencia nominal aplicada del motor [CV] | 1/8 1/4 1/2 1 2 3
Capacidad nominal (kVA) 0.30 0.57 1.3 2.0 3.5 4.5
Voltaje nominal (V) Trifasico 200 a 240V, 50/60 Hz
Corriente nominal [A](*1) 0.8(0.7) 1.5(1.4) 3.5(2.5) 5.5(4.2) 9.2(7.0) 12.0(10.0)

Capacidad de sobrecarga

Valores de salida

150% de la corriente nominal durante 1 min

150% de la corriente nominal durante 1 min 0 200% de la corriente nominal durante 0,5 s (si la corriente nominal se encuentra entre paréntesis)

Frecuencia nominal [Hz]

50, 60Hz

Fases, voltaje, frecuencia

Monoféasico 200 a 240V, 50/60 Hz

Variaciones de voltaje/frecuencia

Voltaje: +10 a -10%, Frecuencia: +5 a -5%

Corriente (con reactancia CC)| 1.1 2.0 Bi5 6.4 11.6 17.5
nominal [A] (sin reactancia CC) | 1.8 &3 5.4 9.7 16.4 24.0
Potencia de alimentacion requerida [kVA] | 0.3 0.4 0.7 1.3 2.4 3.5
Par [%] 150 100 50 30

Freno de inyeccion de corriente continua

Frecuencia de inicio: 0,0 a 60,0 Hz, Tiempo de frenado: 0,0 a 30,0 s Nivel de frenado: 0 a 100%

Frenado |Valores de entrada

Transistor de frenado

- Integrado

Estandares de seguridad aplicables

UL508C, EN 61800-5-1:2007

Estandares CEM aplicables
(EN61800-3:2004 +A1:2012) (en curso)

Inmunidad: Segundo entorno (industrial)

Emision: categoria C2

Grado de proteccion (IEC 60529)

IP20 (IEC 60529:1989) / Tipo abierto UL (UL50)

Método de refrigeracion

Refrigeracion natural Refrigeracion por ventilador

Peso/Masa [(kg/libras)]

0.7(1.5) 0.7(1.5) 0.7(1.5) 1.2(2.6) 2.4(5.3) 2.9(6.4)

*1 La carga debe reducirse de forma que la corriente de salida pasa a ser la corriente nominal que figura entre paréntesis o inferior si la frecuencia portadora se ajusta a 3 0 mas kHz o bien la
temperatura ambiente supera los 40°C (104°F).




VARIADORES FUJI ELECTRIC

Altas prestaciones en tamafio compacto. Llega la NUEVA generacion de variadores compactos

Especificaciones comunes

Especificaciones comunes

Elemento Explicacion Comentarios
Méxima frecuencia 25 a 400Hz
o | Frecuencia base 25 a 400Hz
Qo
£ | Frecuencia de inicio | 0.1 a 60.0Hz
=,
g3 0,75 a 16 kHz
ﬁ g . Nota: la unidad esta equipada con una funcion automatica de reduccion/parada que puede reducir automéaticamente la frecuencia portadora para proteger
3 Frecuencia portadora el variador si esta funcionando a una frecuencia superior a 6 kHz, en funcion de la temperatura ambiente, la corriente de salida y otras condiciones. (*1)
.g - En caso de frecuencias portadoras moduladas, el sistema dispersa la frecuencia portadora para reducir el ruido
g
3 A b i iid o o o Ay YT o o o o o
8| Precision (estabilidad) AJluste analégico: pre0|s.|olr,1 absoluta + 2% (a 25°C(77°F)), deriva t‘lermu’:a d-e +0,2% (25°C(77°F) = 10°C(50°F))
w - Ajuste del teclado: precision absoluta + 0,01% (a 25°C(77°F)), deriva térmica de + 0,01% (25°C(77°F) + 10°C(50°F))
Ajuste - Ajuste analégico: 1/1.000 de la frecuencia maxima
b 5 ieealiEhn -Ajustfa del t?clado: 0,01 Hz FQQ,?Q Hz o inferior), 0,1 Hz (1 00,9 Hz ? 4'100,0 Hz) )
- Funcionamiento por comunicaciones: 1/20.000 de la frecuencia maxima o 0,01 Hz (fija)
Control para motor de induccién
- Control voltaje/frecuencia - Compensacion de deslizamiento - Refuerzo de par automético
Método de control - Control vectorial de par dindmico - Funcién automatica de ahorro energético
Control para motor sincrono
- Posicionamiento magnético sin encoder (rango de control de velocidad: 10% de la frecuencia base y superior)
Tanto la frecuencia base como la frecuencia méaxima de salida se pueden ajustar entre 80 y 240 V
Serie 200V El control del regulador de tensiéon automatico (*1) se puede activar o desactivar
Caracteristica voltaje/ Configuraciones (2) de voltaje/frecuencia (*1) no lineales permitidas: voltaje (0-240V) y frecuencia (0-400 Hz) opcionales
frecuencia Tanto la frecuencia base como la frecuencia maxima de salida se pueden ajustar entre 160 y 500 V
Serie 400V El control del regulador de tensién automatico (*1) se puede activar o desactivar
Configuraciones (2) de voltaje/frecuencia (*1) no lineales permitidas: voltaje (0-500V) y frecuencia (0-400 Hz) opcionales
- Refuerzo de par automatico (para cargas de par constante
Refuerzo de par s P 9 P )
- Refuerzo de par manual: El valor se puede establecer entre el 0,0% y el 20,0%
- Se puede seleccionar el tipo de carga de la aplicacion (para cargas de par constantes y variables)
Par de arranque (*1) 150% o més / frecuencia de 3 Hz Compensacion por deslizamiento / refuerzo de par automatico activo
Uso del teclado :arranque y paro con las teclas @ @ (teclado estandar)
:arranque y paro con las teclas @ @ (teclado remoto: opcional)
Arranque / paro Sefiales externas : Orden de funcionamiento/parada FWD (REV) [activacion del funcionamiento con tres hilos]
(entrada digital) Orden de parada por inercia, orden de activacion (alarma externa), restablecimiento por alarma, etc.
fg Funcionamiento serie : comunicacion a través de RS-485
c
3 Cambio de la orden de marcha: comunicaciones utilizadas para modificar la orden de marcha

Ajuste de la frecuencia

Uso del teclado : se puede configurar con la tecla 6 o e (con la funcién de guardar datos)

También se puede configurar con el parametro (sélo via comunicacion) y se puede copiar.

Ajuste mediante el potenciémetro integrado

:0a+10V CC/0 a 100% (terminal 12)

Entrada analogica .
:4a+20mACC /0 a 100%, 0 a +20mA CC /0 a 100% (terminal C1)

Seleccion de multivelocidades: 16 velocidades (de 0 a 15)

Funcionamiento ARRIBA/ABAJO : eleva o reduce la frecuencia con la sefal de entrada digital activada

Funcionamiento serie: la frecuencia se configura a través de la comunicacion RS-485

Modificacion de la utilizando sefales externas (entrada digital) se pueden establecer dos tipos de configuraciéon de

configuracion de frecuencia: frecuencia: configuracion de frecuencia y selecciéon de multivelocidades

Configuracion de frecuencia auxiliar: potenciometro integrado, entrada en el terminal 12, posibilidad de afiadir C1 a la configuracion principal como configuracion de frecuencia auxiliar.

: se puede seleccionar externamente entre (0 a +10 V CC/ 0 al 100%) y (+10 a0 V CC /0 al 100%)
: se puede seleccionar externamente entre (4 a 20 mA CC(0-20 mA) / 0 al 100%) y (20 a 4 mA CC (20-0 mA CC)/0 al 100%)

Funcionamiento inverso

Tiempo de aceleracion/
deceleracion

- Se puede ajustar entre 0,00 y 3.600 s

- Se pueden establecer dos configuraciones independientes para el tiempo de aceleracion/deceleracion (posibilidad de
cambiar de una a otra en funcionamiento)

- Patron: se pueden seleccionar los siguientes cuatro tipos de aceleracion/deceleracion

Lineal, curva en S (débil/fuerte), no lineal (capacidad méaxima de salida constante de aceleracion/deceleracion)

- Cuando las 6rdenes de marcha estan desactivadas, se activa el paro por inercia.

- En modo JOG se puede ajustar el tiempo de aceleracién/deceleracion (entre 0,00 y 3.600 s)

*1 Sélo es valido en control para motor de induccién



VARIADOR COMPACTO FR E N | C-M | ni

Especificaciones comunes

Especifica es comunes
Elemento Explicacién Comentarios
Limitador de frecuencia (limite . . L
o ¢ ) Se pueden establecer y afiadir limites superiores e inferiores a los valores en Hz (0-400 Hz).
superior/inferior de frecuencia)
Frecuencia bias Bias de la consigna de frecuencia y consigna PID se pueden establecer por separado entre 0 y +100%
Ganancia de ajuste de frecuencia| La ganancia de entrada analdgica se puede establecer entre el 0 y el 200%
Control de la frecuencia | Se pueden establecer tres puntos de funcionamiento y su anchura comdn de histéresis de salto (0-30 Hz)
de salto Se pueden establecer seis puntos de funcionamiento y su anchura comin de histéresis de salto (0-30 Hz) (*2)
Uso del temporizador Se pone en funcionamiento y se detiene en el momento establecido con el teclado (un ciclo)
Funcionamiento Controlado mediante la tecla (en el teclado remoto o estandar) o entrada digital
en JOG (1) (Mismo tiempo de aceleracion y deceleracion, para el funcionamiento en JOG)
+Alarma tras fallo en la alimentacion: el variador se bloquea inmediatamente tras el fallo en la alimentacion.
Rearranque automatico | -Alarma tras recuperacion de la alimentacion: parada por inercia al producirse un fallo en la alimentacion y alarma al recuperar la alimentacion
después de fallo +Parada controlada: parada con deceleracion al producirse un fallo en la alimentacion y alarma tras la parada (*2)
momentaneo +Arranque a la frecuencia seleccionada antes de la parada momentanea: parada por inercia al producirse un fallo en la alimentacion y arranque tras
en la alimentacion (*1) recuperarse la alimentacion a la frecuencia seleccionada antes de la parada momenténea
-Arranque a la frecuencia de inicio: parada por inercia al producirse un fallo en la alimentacion y arranque a la frecuencia de inicio tras recuperarse la alimentacion.
Limite de corriente Uso del hardware para limitar la corriente y evitar alarmas de sobrecorriente causadas por cambios bruscos en la carga, fallos momentaneos
mediante hardware (*1) | de la alimentacion y sucesos parecidos que no pueden ser gestionados por los limitadores de corriente de software (posibilidad de cancelarlos)
f_g Compensacion de deslizamiento (1) |  Compensa con reduccién de velocidad en funcién de la carga, permitiendo un funcionamiento estable
c
8 Limite de corriente Mantiene la corriente por debajo del valor preestablecido durante el funcionamiento
Regulador del proceso PID
- Consigna PID, teclado, entrada analégica (terminal 12, C1), comunicacion RS-485
Control PID K - e .
- Valor de realimentacion: entrada analégica (terminal 12, C1)
- Funcion dormir - Conmutacion entre funcionamiento adelante/atras - Congelado / reset de la componente integral
Deceleracion - Limita automaticamente la frecuencia de salida, limita la energia generada por el variador y evita las alarmas por
tomat sobrecorriente si se supera el valor del relé de par (*1)
automatica - Triplica el tiempo de deceleracion para evitar alarmas por [}/ /si el voltaje del circuito de CC supera el limite en exceso
Caracteristicas de deceleracion Aumenta las pérdidas del motor y reduce la energia generada por el variador durante la deceleracion a fin de evitar las
(mejora de la capacidad de frenado) |  @larmas por sobrecorriente
Funcionamiento con ahorro energético (1) | Restringe la tension de salida para reducir al minimo la pérdida total del motor y el variador durante el funcionamiento a velocidad constante
Control prevencion de sobrecarga| Reduce la frecuencia cuando la temperatura de union en los IGBT y la temperatura ambiente se elevan debido a una sobrecarga con el fin de detener dicha sobrecarga
A ina (1 Realiza la medida de r1, Xo y de la corriente de excitacion
utotuning (*1) Realiza la medida de r1, Xo, de la frecuencia de deslizamiento y de la corriente de excitacion (*2)
Parada del ventilador Detecta la temperatura interna del variador y, si es baja, detiene el ventilador de refrigeracion
- Se puede conmutar entre dos motores en el mismo variador (siempre y cuando el variador no esté en funcionamiento). Los ajustes
Ajustes secundarios del motor de induccion sélo se pueden aplicar al segundo motor. Se pueden introducir ajustes de datos (frecuencia base, corriente
del motor nominal, refuerzo de par, relé térmico electrénico, compensacion de deslizamiento, etc.) para el segundo motor.
- Se pueden configurar constantes para el segundo motor. Se puede seleccionar la opcion de autotuning.
Limitador del sentido de giro | Puede seleccionar evitar el funcionamiento hacia delante o hacia atras
Monitor de velocidad, corriente de salida [A], voltaje de salida [V], potencia de entrada [kW], referencia PID, valor de
realimentacion PID, salida PID, valor del temporizador (para el funcionamiento el temporizador) [s], potencia total
Arranque/parada Seleccione el monitor de velocidad que desee ver: frecuencia de salida (antes de la compensacion de deslizamiento) [Hz],
frecuencia de salida (después de la compensacion de deslizamiento) [Hz], consigna de frecuencia [Hz],
velocidad del eje de carga [min-1], velocidad de linea [m/min], constante de tiempo de alimentacion [min]
PP Muestra la alarma de vida util del condensador del circuito principal, el condensador de la placa de circuito impreso y el
Alarma de vida atil . . L o . - " oy el
ventilador de refrigeracion. Se puede habilitar una salida para la informacion sobre la alarma de vida Util.
Tiempo total de funcionamiento| Muestra el tiempo total de funcionamiento del motor, el tiempo total de funcionamiento del variador y el uso total de potencia
Comprobacion entrada/salida | Muestra el estado de las entradas / salidas de control
Monitor de ahorro de energia | Consumo de energia, consumo de energia x coeficiente
S
e Muestra la causa de la alarma:
% - 0T ! - Sobrecorriente durante la aceleracion - £/{ = : Sobrecorriente durante la deceleracion - {7 = : Sobrecorriente con velocidad constante
£ - .~ :Pérdidade fase de entrada - [ [/:Subtension - OP! :Pérdida de fase de salida
- 311 1 : Sobretension durante la aceleracion - {7{ /=" : Sobrecorriente durante la deceleracion - 7!/ 5 : Sobrecorriente con velocidad constante
Modo de alarma - 1+ | : Sobrecalentamiento del disipador térmico - {7+~ : Relé térmico externo activado - [} : Proteccion del motor (termistor PTC)
- b H : Sobrecalentamiento del circuito de frenado - £ 5/ : Rotura sefial realimentacion del PID - {7 {: Sobrecarga del motor 1
- £JL 2 : Sobrecarga del motor 2 - [JL L : Sobrecarga del variador £~ !:Error de memoria
- £~ 2 : Error en comunicaciones por teclado - £~ 3 : Error en la CPU £ - 5 : Error en procedimiento de funcionamiento
- £~ 7 : Error de tuning - £~ 5 : Error de RS485 - £ F : Error al guardar datos a causa de subtension
- £~ o : Desfase detectado (control de motor sincrono) (*2) - £~ :Falso error
Modo funcionamiento Historial de alarmas: guarda y muestra los ultimos cuatro coédigos de alarma y su descripcion detallada
o alarma Guarda y muestra datos detallados de las Gltimas alarmas (hasta cuatro) para cada apartado

*1 Sélo es valido en control para motor de induccion
*2 Estas funciones pueden ser llevadas a cabo por variadores con una version ROM 0500 o posterior
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VARIADORES FUJI ELECTRIC

Altas prestaciones en tamafio compacto. Llega la NUEVA generacion de variadores compactos

Specirticaciones comunes

Elemento Explicacién Comentarios
Sobrecorriente Detiene el variador para protegerlo por sobrecorriente debida a una sobrecarga Pantalla LED
Cortocircuito Detiene el variador para protegerlo por sobrecorriente debida a un cortocircuito en el circuito de salida 83;
Fallo de toma de tierra Detiene el variador para protegerlo por sobrecorriente debida a un fallo de toma de tierra (s6lo en el circuito de tierra principal) en el circuito de salidg 0C3
Sobretension Detecta voltajes de salida excesivos en el bus de CC (200V: 400V CC, 400V: 800V CC) y detiene el variador 88;

No sirve como proteccion contra la introduccién excesiva de voltaje en la entrada ou3
Subtension Detecta las caidas del voltaje en el bus de CC (200V: 200V CC, 400V: 400V CC) y detiene el variador LU
u [
Si selecciona el reinicio automaético tras fallo momentaneo de la alimentacién no aparecera ninguna alarma
Pérdida de fase Detiene o protege el variador de la pérdida en fase de entrada Lin
de entrada Aunque haya pérdidas en fase de entrada, es posible que no se detecten si la carga conectada es ligera o hay una reactancia de CC conectada al variador
Pérdida de fase de salida | Detecta la pérdida por rotura en el cableado de salida durante el arranque o el funcionamiento y detiene el variador OPL
Detiene el variador detectando la temperatura de su sistema de refrigeracion (por ejemplo, cuando el ventilador de refrigeracion funciona mal o hay una sobrecarga)| OH1
Sobrecalentamiento
Protege el variador del sobrecalentamiento durante el frenado de acuerdo con la configuracion de las funciones para la proteccion térmica / electronica de la resistencia de frenado | dbH
Sobrecarga Detiene el variador en funcion de la temperatura del sistema de refrigeracion y de los IGBT, calculada a partir del flujo de corriente de salida OLuU
Entrada de alarma externa | Detiene el variador a través de entrada digital con la alarma (THR) OH2
5 Relé térmico Detiene el variador para proteger el motor en funcion de la configuracion térmica electronica Gl
- ele termi
g electronico Protege el motor estandar y el motor para variador en todo el rango de frecuencia. También se puede proteger oL2
g el segundo motor. (El nivel de funcionamiento y la constante del tiempo térmico se pueden establecer entre 0,5 y 75,0 minutos.)
f
K=} . . .
ks - Deti | t | t | t tor PT tecta alta t t | t
§ Termistor PTG e |<lane el variador para proteger ? motor cuando e , ermlls or PTC detecta alta ?mpera ura del r.no or , . OH4
5 El termistor PTC va conectado entre los terminales C1'y 11y una resistencia va conectada entre los terminales 13 y C1. Configure el parametro correspondiente.
c Aviso de sobrecarga | Emite una alarma previa al alcanzar un nivel preestablecido antes de que el sistema térmico electrénico detenga el variador -
e}
g Error de memoria Comprueba los datos cuando se alimenta el variador y se estan escribiendo datos y detiene el variador si se detecta un fallo en la memoria Ert
Q
O | Error en comunicaciones| Detiene el variador si se detecta un fallo de comunicacion entre el teclado y el variador mientras hay un Ero
o por teclado comando de funcionamiento en progreso procedente del teclado remoto
Error de la CPU Detiene el variador si se detecta un fallo en la CPU causado por ruido o factores similares Er3
Prioridad Al pulsar la tecla @ en el teclado, el variador se detiene aunque se estén transmitiendo comandos a través
de tecla de terminales o comunicaciones. Cuando el variador se ha detenido por completo, aparece la indicacion Eré
Error de procedimiento . Prohibe las operaciones de funcionamiento y muestra la indicacion Er6 si se transmite algiin comando de ejecucion mientras Er6
Comprobacion . . )
se esta produciendo alguno de estos cambios de estado:
de arranque - Encendido - Anulacion de una alarma - Conmutacion entre 6rdenes de marcha mediante el funcionamiento via comunicaciones
Error de tuning (*1) Detiene el variador cuando se produce un error de tuning, una interrupcion o una anomalfa en los resultados de las constantes del motor durante el procedimiento de autotuning | Er7
Error de comunicaciones RS-485| Detiene el variador si se detecta un fallo en la comunicacién RS-485 con la unidad del variador Er8
Error al quardar los datos durante la subtension| - Muestra un error si no se puede proceder normalmente al almacenamiento de datos porque se ha activado una funcién de proteccion por subtension | ErF
Desfase detectado (*2) | Detiene el variador al detectar un desfase del motor sincrono Erd
Rotura sefial realimentacion del PID | - Detiene el variador cuando se detecta rotura de la sefial de entrada de corriente (terminal C1) de la realimentacion del PID (que puede ser activada/desactivada) CoF
» » La frecuencia de salida se reduce para evitar una alarma por sobrecorriente cuando la corriente de salida supera el limite
Prevencién de saturacion ., L . . )
durante la aceleracion/deceleracion o en funcionamiento a velocidad constante
Salida de alarma - Emite una salida por relé cuando el variador se detiene a causa de una alarma
(por cualquier fallo) - El estado de alarma se puede cancelar apretando la tecla PRG/RESET o activando una sefal digital (RST)
Reintento El variador se puede restablecer y reiniciar automaticamente tras la activacion de una alarma (también se pueden configurar
el nimero de reintentos y el tiempo de espera hasta el restablecimiento)
Sobretension transitoria Protege el variador de una sobretension transitoria entre el circuito principal y el terminal de tierra
Fallo momentaneo - Inicia una accién de proteccién (detiene el variador) cuando se produce un fallo de alimentacién de 15 ms o mas
de alimentacion - Reinicia y restablece la tension dentro del tiempo configurado cuando el reinicio por fallo momentaneo de alimentacion se ha seleccionado
Falsa alarma Puede emitir una falsa alarma para comprobar las secuencias de seguridad Err
Ubicacion - Debe estar en interiores y libre de gases corrosivos o inflamables, polvo o vapores de aceites (nivel de contaminacion 2 (IEC 60664-1: 2007)
de la instalacion - Evite la exposicion directa a la luz del sol
Temperatura ambiente Abierto: De =10 °C (14 °F) a + 50°C (122 °F) (IP20)
Humedad del ambiente | Humedad relativa del 5 al 95% (sin condensacion)
o - - .
c 1.000 m (3.300 pies) o menos (sin decalaje)
g Attitud Por encima de 1.000 m (3.300 pies) hasta 3.000 m (9.800 pies) o menos (con decalaje)
i u Por encima de 1.000 m (3.300 pies) hasta 1.500 m (4.900 pies) o menos: 0,97 Por encima de 1.500 m (4.900 pies) hasta 2.000 m (6.600 pies) o menos: 0,95,
Por encima de 1.000 m (3.300 pies) hasta 2.500 m (8.200 pies) 0 menos: 0,91, Por encima de 2.500 m (8.200 pies) hasta 3.000 m (9.800 pies) o menos: 0,88
Vibracién 3 mm (0,12 pulgadas) (amplitud de vibracién): 2 a menos de 9 Hz, 9,8 m/s2: 9 a menos de 20 Hz, 2 m/s2: 20 a menos de 55 Hz, 1 m/s2: 55 a menos de 200 Hz
Temperatura almacenaje| -25°C (77°F) + 70°C (158°F)
Humedad almacenaje Humedad relativa del 5 al 95% (sin condensacion)

*1 So6lo es valido en control para motor de induccion
*2 Estas funciones pueden ser llevadas a cabo por variadores con una version ROM 0500 o posterior
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VARIADOR COMPACT F R E N |C-M | ni

Funciones de los terminales

Funciones de los terminales

Categoria Simbolo Nombre del terminal Funciones Comentarios
L1/R,L2/S,L3/T Entrada de alimentacion Se conecta el suministro de energia trifasico (trifasico 200V, 400V)
= U,v,w Salida del variador Se conecta un motor trifasico
2
(E) P(+) ,P1 Para REACTANCIADE CC | Se conecta la REACTANCIA DE CC
+) ,N(- ara conexion de bus de e utiliza para el sistema de conexién de bus de
g‘ P(+) ,N(-) P ion de bus de CC| Se utili | sist d ion de bus de CC
3 Solo para 0,4 kW o mas. Las conexiones
£ P(+) ,.DB Para RESISTENCIA Se conecta la resistencia de frenado externa estan disponibles para 0,2 kW o menos,
o DE FRENADO EXTERNA pero no funcionan.
©G(2 terminales) Conexion a tierra Terminal de toma de tierra del bastidor del variador
13 Alimentacion del potenciometro| Alimentacion del potenciémetro para consigna de la frecuencia (1-5 kQ) 10V CC
Entrada de voltaje - Utilizado como entrada de voltaje para ajuste de la frecuencia
0a+10V CC /0 a 100%
s | B (Funcionamiento inverso) | - +10 a +0V CC/0 a 100%
= (Control PID) - Utilizado para la sefial de referencia (comando de proceso PID) o la sefial de realimentacion
g (Configuracion auxiliar de frecuencia)| - Utilizado como configuracion auxiliar adicional de varias consignas principales de frecuencia
(0]
© Entrada de corriente - Utilizado como entrada de corriente para ajuste de la frecuencia
3 -4 a +20mA CC (0 a +20mA CC) / 0 a 100%
)
@ . . .
_% c1 (Funcionamiento inverso) | -4 a +20mA CC (0 a +20mA CC) /0 a 100%
(Control PID) - Utilizado para la sefial de referencia (comando de proceso PID) o la sefial de realimentacion
(Configuracion auxiliar de frecuencia)| - - Utiizado como configuracion auxiliar adicional de varias consignas principales de frecuencia
(Para el termistor PTC) - Conecta el termistor de PTC para la proteccion del motor
11(2 terminales) Comun Terminal comun para la sefial analégica (12, 13, C1, FMA) Aislado de los terminales CMy Y1E
X1 Entrada digital 1 En los terminales X1-X3, FWD,
X2 Entrada digital 2 y REV se pueden configurar estas funciones de entrada de sefal:
- Funcion mun
X3 Entrada digital 3 unciones comunes - . . .
- Cambio entre NPN / PNP utilizando los interruptores integrados en la unidad
FWD Orden de funcionamiento hacia delante| - |_a activacion de las entradas digitales a nivel alto o nivel bajo pueden
REV Orden de funcionamiento hacia atras| ~ realizarse con todas ellas (X1, X2, X3, FWD y REV).
Cuando el terminal (FWD) esté activado el motor funciona hacia delante y,| S¢ i
(FWD) | Orden de funcionamiento hacia delante ) ( ) Rk ¥:| S0lo se puede Illevar acabo enlos termmales
cuando FWD est4 desactivado, se detiene tras desacelerarse. FWD y REV y sélo con la entrada activada
) : ... | El'motor funciona hacia atrés cuando el terminal (REV) est& activado y,
(REV) | Orden de funcionamiento hacia atrés X ) .
cuando esté desactivado, se detiene tras desacelerarse.
Para el funcionamiento hasta16 velocidades se utiliza la combinacion
binaria de SS1 a SS8
(SS1) Frecuencia
(SS2) | Seleccion Entradacigin | O | 1| 2|3 |4 | 5|6 |7 |8 |9 |10]|11[12]13[14]15
(SS4) | de multivelocidades (sS1) - |ON| - |[ON| - |ON| - |ON| - |ON| - [ON| - |ON| - |ON
(SS8) (5S2) - | - |ONJON| - | - |ON|ON| - | - |ON|ON| - | - |ON|ON
© (Ss4) - - - - [ON[ON|ON|ON| - - - - |ON|[ON|ON |ON
E) (SS8) - - - - - - - - |ON|ON|ON|ON|ON|ON|ON |ON
o
g
8 (RT1) Seleccion aceleracion/ La configuracion del fiempo de aceleracion/deceleracion 1 se encuentra activada cuando RT1 estd desactivado
i deceleracion La configuracion del tiempo de aceleracion/deceleracion 2 se encuentra activada cuando RT1 esté activado
. . X - Utilizado como sefial automética de mantenimiento durante el funcionamiento con tres hilos
Funcionamiento a 3 hilos ~ ) . .
(HLD) - La sefial FWD o REV se detiene automéaticamente cuando HLD esté activado y
vuelve a iniciarse cuando HLD se desactiva
(BX) Orden de parada Cuando BX esta activado, la salida del variador se corta inmediatamente
por inercia y el motor realiza una parada por inercia (sin activacion de alarma)
(RST) | Reinicio alarma Cuando RST esta activado se elimina el estado de la alarma Sefial 0,1 s o superior
(THR) Entrada de alarma externa | Cuando THR esté desactivado, la salida del variador se corta inmediatamente
y el motor realiza una parada por inercia (alarma generada: OH2)
Para activar el funcionamiento a marcha lenta, seleccione JOG ON.
Funcionamiento El modo de funcionamiento normal cambiara al de funcionamiento .
(JOG) ) - . " (1)
a marcha lenta a marcha lenta, la configuracion de frecuencia a la frecuencia a marcha
lenta y el tiempo de aceleracion/deceleracion al tiempo de marcha lenta
(Hz2/Hz1) Cons!gna de frecuenc!a 2/ La consigna de frecuencia 2 se selecciona con Hz2/Hz1 activado
Consigna de frecuencia 1
La configuracion del motor 1 se hace efectiva cuando M2/M1 esté desactivado.
M2/M1 Motor 2/Motor 1 X ) -
( ) oto oto La configuracion del motor 2 se hace efectiva cuando M2/M1 esta activado.

*1 Solo es valido en control para motor de induccion
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Funciones de los terminales

VARIADORES FUIJI ELECTRIC

Altas prestaciones en tamafo compacto. Llega la NUEVA generacion de variadores compactos

Categoria Simbolo Nombre del terminal Funciones Comentarios
(DCBRK) | Orden de frenado CC Active DCBRK ON para iniciar el frenado con corriente continua
WE-KP Activa escritura para Sélo se pueden modificar los datos de los parametros
( ) KEYPAD (teclado) con la activacion de WE-KP
(UP) | Orden UP (arriba) La frecuencia de salida aumenta con UP activado
(DOWN) | Orden DOWN (abajo) La frecuencia de salida disminuye con DOWN activado
El control PID se cancela con Hz/PID activado (funciona con
= (Hz/PID) | Cancelar control PID . . . -
= frecuencia de multivelocidades/teclado/entrada analégica, etc.)
2
z Cambia del ajuste de frecuencia analégica o la sefial de salida del
8 (IVS) | Cambio modo inverso controlador del PID (configuracion de frecuencia) al funcionamiento FWD/
E REV. El funcionamiento hacia atrds REV se activa al activarse IVS.
(LE) | Habilitar comunicaciones(RS485, bus) | Cuando LE esta activado, funciona de acuerdo con las consignas procedentes de RS-485
(PID-RST) | Resetea integral / derivativa del PID| Activar PID-RST para restablecer los valores de la componente integral y derivativa de PID
(PID-HLD) | Congela componente integral del PID| Activar PID-HLD para congelar la componente integral del PID
) o . +24V (22-27V) CC
PLC Terminal PLC Comun alimentacién de 24V CC .
Max. 50 mA
CM(2 terminales) Comun Comun 0 V CC para las entradas digitales Aislado de los terminales 11y Y1E
Pl Alimentacion de la salida Alimentacion para la carga de salida del transistor (méax: 24V CC 50 mA CC)
( ) del transistor (Precaucion: mismo terminal PLC de las entradas digitales) CMy Y1E deben puentearse
Se puede seleccionar su modo de activacion: Wl i 2R CIC, Gttt e
Y1 Salida del transistor p - X o 50 mA,corriente de fuga: 0,1 mA méx.,
Activo con sefial ON o desactivado con sefial ON voltaje activado: en 2V (en 50 mA)
(RUN) Salida del variador activa Se activa cuando la frecuencia de salida es superior a la frecuencia
(salida de frecuencia) de inicio
Se activa cuando la diferencia entre la frecuencia de salida y la
(FAR) | Llegada a velocidad/frec. frecuencia establecida supera el rango de deteccion de llegada
de frecuencia (parametro de funcién E30)
Se activa cuando la frecuencia de salida supera el nivel operativo (parametro E31).
(FDT) | Deteccion velocidad/frec. Se desactiva cuando cae por debajo del nivel operativo (parametro E31)
mas la anchura de histéresis (parametro E32).
(LU) | Deteccion de subtension Se activa culando hay una ordgn de.mar(l:h‘a y el funcionamiento
se ha detenido porque el voltaje es insuficiente
Se activa cuando el variador se encuentra con una corriente limitada,
(IOL) | Limite de salida del variador » - . -
deceleracion automatica o tiene un par limitado
N - Se activa durante la operacion de reinicio automatico (tras un fallo
(IPF) | Reinicio automatico i ) 5 e
momentéaneo de alimentacion y hasta que se complete el reinicio)
S Se activa cuando el valor del relé térmico electronico es superior al
% (OL) | Alerta de sobrecarga ) . P
B nivel de alarma preestablecido
c
<
= SWM2)! | Cambia al motor 2 Se activa cuando se selecciona el motor 2 mediante entrada
] ( ) || e &l ey digital (M2/M1)
©
% (TRY) | Modo de reinicio automatico | Se activa en el modo de reinicio automatico
@ (LIFE) | Alarma de vida util Se da salida a la sefial de alarma en funcion de los estandares de evaluacion de la vida (il del variador
(PID-CTL) | Control PID en curso Se activa cuando el control PID se encuentra activo
(PID-STP) | PID parado (funcion dormi) Se activa en caso de parada por la funcién dormir en el control PID
parado (lu (también para basandose en el estado de las entradas FWD / REV)
Se activa cuando el variador funciona con una frecuencia superior a la
(RUN2) | Salida del variador activa de arranque y el frenado CC se encuentra en funcionamiento
[Se activa cuando el IGBT estéa activado]
(OLP) | Control preventivo de sobrecarga | Se activa cuando el control de prevencion de sobrecargas se encuentra en funcionamiento
Se activa cuando se detecta de forma continua una corriente superior al
(ID2) | Deteccion de corriente 2 valor establecido (para ID2) durante un periodo mayor que el establecido
en el temporizador
(THM) | Termistor detectado Se activa cuando el termistor PTC/NTC detecta un sobrecalentamiento del motor| (*1)
(BRKS) | Sefial de freno Emite una sefial de cierre/liberacion de freno (*1)
(MNT) | Temporizador de mantenimiento | La sefial de alarma se genera cuando pasa el tiempo o las ordenes de marcha superan los valores preestablecidos | (*2)
(FARFDT) | Llegada de frecuenciaffrecuencia detectada| Se activa cuando tanto (FAR) como (FDT) estan activados
(C10FF) | Alarma pérdida de sefial C1 Sle activa cuando el s'lstema determina qule se producira una averia
si la entrada del terminal C1 cae por debajo de 2 mA
” . Se activa cuando se detecta una corriente superior al valor
(ID) | Deteccion de corriente . . ) i
preestablecido durante el tiempo configurado en el temporizador

*1 Solo es valido en control para motor de induccién
*2 Estas funciones pueden ser llevadas a cabo por variadores con una version ROM 0500 o posterior
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Funciones de los terminales

Funciones de los terminales

Categoria Simbolo Nombre del terminal Funciones Comentarios
_gz (B0 | (Beierslnes s samae Se activa cuando se detecta una corriente inferior al valor establecido
& P durante el tiempo establecido en el temporizador
§ (ALM) | Relé de alarma (por cualquier fallo) | La sefial de alarma se emite a través de la salida del transistor
=
& Y1E Comun salida transistor Terminal comin para la salida del transistor Aislado de los terminales 11 y CM
% Emite una sefial de contacto libre de potencial (1c) cuando el variador emite una alarma
; Relé de alarma Se puede programar con cualquier funcion, exactamente igual que la Capacidad del contacto: 250V CA, 0,3 A,
T | 30A,308B,30C ) salida Y1. cos$=0,3
< (para cualquier fallo) ) ) ) ” ’
% « El estado del contacto se puede cambiar mediante la inversion de la 48V CC,0,5A
(%)) funcion asignada a la salida.
Formato de salida: voltaje (0-10V) CC
5 La salida se puede configurar con cualquiera de las siguientes funciones:
2 - Frecuencia de salida 1 (antes de la compensacion de deslizamientos)
E . . . -z .2 . . . .
g FMA Monitor analogico Frecuencia de salida 2 (después de la compensacion de deslizamientos)| Ajuste de la ganancia
o - Corriente de salida - Voltaje de salida entre el 0y el 300%
% - Alimentacion de entrada - Valor de realimentacion PID
(9] - Voltaje del bus de CC - Prueba de salida analégica
- ConsignaPID - Salida PID
[} L . ..
] Se puede seleccionar cualquiera de los siguientes protocolos: Suministra alimentacion al teclado
2 ) - Protocolo de teclado especifico (seleccionado automaticamente) Incluye interruptor ON/OFF de la
8 Conect?r H‘_J,'45 integrado | s RTU resistencia terminadora
5 (comunicacion RS-485) - Protocolo de variador especifico de Fuji Se puede seleccionar el almacenamiento
§ - Protocolo SX (para software de PC) de datos de comunicacion.(*2)

*2 Estas funciones pueden ser llevadas a cabo por variadores con una version ROM 0500 o posterior



VARIADORES FUJI ELECTRIC

Disposicion de los terminales

Funciones de los terminales

Altas prestaciones en tamafio compacto. Llega la NUEVA generacion de variadores compactos

B Terminales del circuito de potencia

al\i’r:E:]tZt(;ii%n Potzgf::&gl:l(ll?%?g‘l;fada Tipo de variador Referencia
0,1 (1/8) FRN0001C2S-2[]
0,2 (1/4) FRN0002C2S-20J Fig. A
- 0,4 (1/2) FRN0004C2S-2[]
200V 0,75 (1) FRN0006C2S-2[]
1,5 (2) FRN0010C2S-2[]
2,2 (3) FRN0012C2S-2[] Fig. B
3,7 (5) FRN0020C2S-2[]
5,5(7,5) FRN0025C2S-2[] Fig. E
7,5(10) FRN0033C2S-20J
11(15) FRN0047C2S-2[] Fig. F
15(20) FRN0060C2S-2[]
0,4 (1/2) FRN0002C2[J-4[]
0,75 (1) FRN0004C2[1-4[]
1,5 (2) FRN0005C2[1-4[] Fig. B
" 2,2 (3) FRN0007C20-4(]
Tﬁg\'lca 37 (5) FRN0011C201-40]
5,5(7,5) FRN0013C2S-4[] Fig. E
7,5(10) FRN0018C2S-4[]
11(15) FRN0024C2S-4[] Fig. F
15(20) FRN0030C2S-4[]
0,1 (1/8) FRN0001C200-70]
0,2 (1/4) FRN0002C2[0-7[] Fig. C
Monofésica 0,4 (1/2) FRNO0004C20-7J
200V 0,75 (1) FRN0006C2[J-7(]
1,5 (2) FRN0010C2[0-70] Fig. D
2,2 (3) FRN0012C2[0-70] )
0,1 (1/8) FRN0001C2S-6U
Monofasica 0,2 (1/4) FRN0002C2S-6U Fig. G
100V 0,4 (1/2) FRN0003C2S-6U
0,75 (1) FRN0005C2S-6U

Fig. A
L] [+] (] L] (] (]
L1/R | L2/S | L3/T P1 P(+) N(-)
Sc| e ® s|o|e
DB V] \ w
SGc| © . , , ,
Tamario del tornillo: M3,5, Par de apriete: 1,2 N/m (10,6 libras/pulgada)
Fig. B
o ] (] S
Y DB P1 PH) || N()
oG L] [+] L] (] (4] S |86
L1/R | L2/s | L3/T U v W

Tamano del tornillo: M4, Par de apriete: 1,8 N/m (15,9 libras/pulgada)

Fig. C
L (] () o o (1
L1/L L2N | P1 | P+ | N(-
S| o e s|lo|e
DB U i w
SG| o . . ] ,
Tamario del tomillo: M3,5, Par de apriete: 1,2 N/m (10,6 libras/pulgada)
Fig. D 4
o () () L §
e DB P1 | P(+) || N() £
T
o|le|e|o| | e |®|CC 2
oc L1L L2N | U v w 3
o
Tamaro del tornillo: M4, Par de apriete: 1,8 N/m (15,9 libras/pulgada) 3
(]
Fio.E 3 13 13 13 43 13 13 13 13 13 S
|g- (0,51) (0,51) (0,51) (0,51) (0,51) (0,51) (0,51) (0,51) (0,51) (0,51) g
elo|eo|jeo|le| 0 S| S| E
L1/R|L2/S|L3/T| DB | P1 [P+ |N-| U | V | W =
08 e
(1] )
SG [L)¢]
Tamario del tornillo: M5, Par de apriete: 3,0 N/m (26,6 libras/pulgada)
Fig.F Jz 17 A7 13 47 47 A7 47 A7 = 17
|g- (0,67) (0,67) (0,67) (‘OEL) (0,67) (0,67) (0,67) (0,67) (0,67) (0,67)
| O | Q0S| 0S| |0 | O
L1/R|L2/S|L3/T|DB| P1 [P [NH| U | V | W
i i
() (1]
SG SG

Tamaro del tornillo: M6, Par de apriete: 5,8 N/m (51,3 libras/pulgada)

HMTerminales del circuito de control

30A | 30B | 30C

Y1

Y1E

FMA | C1 PLC X1 X2 X3

13 " CM | FWD | REV | CM

Tamario del tornillo: M2,5, Par de apriete: 0,4 N/m (3,5 libras/pulgada)

Tamario del tornillo: M2, Par de apriete: 0,2 N/m (1,8 libras/pulgada)
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Dimensiones externas

BModelo estandar

Fig. 1
80(3,15) D
6,5(0,26) 67(2,64) 6,5(0,26) 2,2(0,09), D1 D2
6(0,24) 4(0,16)45(0.2)46(0.2¢)
o A largad
SXS)
) I{)‘
[ =N
i o
|
N[
s
oo
S
o]
]
S —7
)4 F o
= ! 1 —
g Placa de caracteristicas [Unidad: mm(pulgadas)]
o
Voltaje . Dimensiones (mm(pulgadas))
de alimentacioyf  T1PO de variador D1 | D2
FRN0001C2S-2[]
Trifasica | FRN0002C2S-2[0J 80(3,15) 202 100:39)
de200V | FRN0004C2S-207 [95(3,74) 276) 25(0,98)
FRN0006C2S-2[] [120(4,72) 50(1,97)
FRN0001C2S-70] |
g FRN0002025703 | 9 70(2.76)| 12039
s 200V | FRN0004C2S-70] |95(3,74) 25(0,98)
2| FRN0006C2S-7] |140(5,51)90(3,54)] 50(1,97)
:‘i o FRN0001C2S-6U
Je"'f&',c\a, FAN0002C25-6U | 0 le0a 4| 10039
FRNO003C2S-6U_|115(453) 25(098
Fig. 3 65 110(4,33) 65 22 D
(0,26) 97(3,82) (0,26) (0,09) D1 D2
_7(0.28) [ 4(0,16)X5(0,2)X6(0,24)
IS (Agujero alargado)
S
O
T % ( =ik
t
R
S |
A LD| T~
| ©|
| <)
EE
8e o i
., %
p ﬁ] I .
ﬁ Placa de caracteristicas [Unidad: mm(pulgadas)]
g
fuolialcloe Tipo de variador Dlmgwlonesl:(;:m(pu\g;dgs))
Trifésica | FRN0010C28-20]
98200V £anoo12c2s21 | 139 | 75 | e
Titasica | FRN0005C25-40 | (847) | (2.95) | (252)
g de 400V | FRNOOO7C2S-4 ]
S
3| IO Monofésica 149 85
i L ==L 200y | FAN00T0C28-700 66 | @3
Fig. 5
180(7.09) 158(6,22)
8(0,32 164(6.46) 8(0,32) 87.7(3,45)
g 2x6(0,24 ‘ 1.5(0,2)
=]
— = [T
i3 —
B
bl
o~
©|O0|
SIS
| D
[SYISY
57| 0000
5 [l
== 1
I _11.6(0,24)
&2 [Unidad: mm(pulgadas)]
S
de VEiED Tipo de variador
[m] 7] [m] L
Trifasica FRN0025C2S-2[]
de 200 V FRN0033C2S-20]
Trifasica FRNO0013C2S-40]
de 400 V FRN0018C2S-4[]

F'g' 2 110(4,33) D
6,5(0,26) 97(3,82) 6,5(0,26) 2,2(0,09) D1 D2
7(0,28) ]| 4}{],16))(5[0,2))(6(0,24;
‘gﬁ_ = T (Agujero alargado,
=
I : M
: D
o m
==
| =
S| x|
= Gt
i
T—
1) i [
& Placa de caracteristicas
o
=
] =m [Unidad: mm(pulgadas)]
) o Voltaje . . Dimensiones (mm(pulgadas))
de alimentacign|  11PO de variador D1 D2
§ Trifasica | FRN0002C2S-40] |115(453) 75(2,95)/01.57)
% de 400V FRN0004C2S-4[] |139(547)| " [64(2,52)
:#:#I H M°§$“\s,'°a FRNO005C2S-6U  |1395.47) 99(39) |40(157)
Fig. 4
9 140(5,51) D
6(0,24) 128(5,04) 6(0,24) 2,2(0,09) D1 D2
5
S ‘ 2x95(0,2) ‘
— -
]
=
=1 t
~NJ|©
=15
22
]
o

<l Placa de caracteristicas .
o 5(0,2) [Unidad: mm(pulgadas)]
=g
Voltaje 0 Dimensiones (mm(pulgadas))
o ali .- | Tipo de variador D D1 D2
Trifasica
de 200V FRN0020C2S-2[]
= Tifésica | FrNo11C28-4] {139(547)|75(2.95)|64(252)
S de 400V
|
Monofésica .
4: 200V FRN0012C2S-700
Fig. 6
220(8.66; 190(7.48
12(0,47), 196(7.72) 12(0,47) 90(3.54)
% 2x910(0,39) o 11.2(0,44)
=
n HHH
NS [
o|™)
=0 &
g8
I]Hﬂ i alsl}
0
I BRE |
i L
@9
<
= [Unidad: mm(pulgadas)]
Voltaje " .
2 Y de alimen{acién Tipo de variador

FRN0047C2S-2[]

Trifasica I —
de 200 V FRN0060C2S-20]
Trifasica | FN0024C2S-40]
de 400 V

FRN0030C2S-4[]




VARIADORES FUIJI ELECTRIC

Altas prestaciones en tamafo compacto. Llega la NUEVA generacion de variadores compactos

BEModelo de filtro CEM integrado

Fig. 1 Fig. 2
80(3,15) D 110(4,33) D
6,5(0,26) [ 67(264) _ | 6.5(0,26) 2,2(0,09) D1 D2 < 8502) 97(3,82 6,5(0,26) 2,2(0,09) D1 D2
et w00 & 7028 4(2\,161x5(o,2=x5(o,§4)
(Aquiero alargado) Egt (Agujero alargado)
i T @, i
1 21C) I
|| j o o 06 i o i
N = |~ I~ -
it SN — T~
s o | |
8= 5
< Il o= @]
R L g
— @©
3 e - '
ﬁ Placa de caracteristicas 2 - I [ I
S = Placa de caracteristicas =
o N
o
o
10(0,39) 60(2,36) D3
D3
W w1
2 [Unidad: mm(pulgadas)] an N [Unidad: mm(pulgadas)]
EEEEss |BssEass
EESEEF Voltaje Tino d iad Dimensiones (mm(pulgadas)) I %%E%
de ali i Ipo de variador D [ D1 | D2 ‘ D3 n EEEE
FRN0001C2E-2[]
Trifasica FRNO0002C2E-2[] 106 90 10(0‘35)‘212\083] Voltaje Tipo de variador | Dimensiones (mm(pulgadas
_ ) de200V | FRNO004C2E-2017 [1453)|(3,54)[2508 3214 & W1|w2| D|D1|D2| D3
S " FRNO006C2E-2[] |14551) 500197612241 & () © Trifasica | FRN0002C2E-40] 8903505041 18862 545 400157615242
= » FRNO0001C2E-70J o] 90 - 5 ded00V_ | FAN004C2E-400 [ 7| ™ i 50)[855037)
- | 200V FRNO002C2E-7L) | |, 0, @ M°;‘gga\5,'°a FRNOOOBC2E-7L | 80238130051 85.7|99(39)| 01 57 52217
T } i FRNO004C2E-7 0 [nsfegs] ™" [2s098 [214) % Ly i
Fig. 3 Fig. 4 181,5(7,15) 5
= 150(5,91 & =
< 6 140(5,51) 182(7,17; & 2x$6,5(0,26) o &
N (0;2& 128(5,04) 6(0.24) 2.2(0,09) 118(4,65) 64(2,52) o @ =
S 2%95(0,2 b Q US
T Jek
2x012(0,47)
ol - i
e =
| N|g <)
3 e i o= &
Sl] © 4 p=Ciiel 5|
Sg z Blg g
S R e q|Q R
E o
5
g e ] I
v | i ! | : o
P I —J" Placad teristi
a 5“& [ laca de caracteristicas 2)(6,5(0'26)
S e
s 5(0,26)
o55(0.67 [Unidad: mm(pulgadas)]
10,5(0,41) 92(3,62) 2701.08) — T 1"]
— [Unidad: mm(pulgadas)]
il Vora E
EEEL‘M IS de alimentacion WD G VEEE s\ E
[e8BE: FRN0010C2E-20J = Voltaj
o je )
1 S5 J:f;g('f\ﬁl FRN0012C2E-20] ‘ \ﬁ de alimentacien | 11PO de variador
W FRN0020C2E-2[] ER-Y & Tritasica FRNOO13C2E-4E
FRNOOO5C2E-40] FRNOO18C2E-4E
5 N Jisice FRN0007C2E-40] 27(1.98) ‘ ‘ 250 o —
& [ler—e () de 400 V -
S FRNOO11C2E-40]
N Monofasica | FRN0O10G2E-701
5): === 200 V. FRN0012C2E-70]
Fig, 5 & 220(8,66) &3 245(10)
2T 180(7,09) IS, _ SR p75(1.08)
=1 2x08,3(0,33) |2 o=
- N 28
[ cos] © & &
> % 2x14(0,55)
iz TE i
S D E
|| -
o =
~| wn
o i g
|8 8
of[lIR | _BBea6s.
(LIS T
B |
2x8,3(0,33)
8,3(0,33)
[Unidad: mm(pulgadas)]
u u

== Voltaje

=== i5 Tipo de variador
R G | de ion
Trifasica FRNO024C2E-4E
de 400 V FRNO030C2E-4E

32(1) .30(1,18)

17



varianor compacto FRENIC-Mini

MEMO

18



Altas prestaciones en tamafio compacto. Llega la NUEVA generacion de variadores compactos

MEMO

19



(

Uso de motores de propésito general

* Uso de un motor de propdsito general de 400V

Si utiliza un motor de propésito general de 400V y un
variador con cables muy largos, es posible que el
aislamiento del motor sufra dafios. En caso de que
resulte necesario, utilice un filtro de salida (OFL) tras
consultar con el fabricante del motor. En los motores FUJI
no es necesario utilizar filtros de circuito de salida porque
cuentan con un aislamiento reforzado.

* Caracteristicas de par y aumento

de la temperatura
Cuando el variador se utiliza con un motor de propdsito
general, la temperatura del motor aumenta més que si se
utiliza con una alimentacién comercial. A baja velocidad el
efecto refrigerante disminuye, de modo que debe reducir el
par de salida del motor. Si necesita utilizar un par constante a
baja velocidad, utilice un motor con variador Fuji 0 un motor
equipado con un ventilador de alimentacion externa.
* Vibracion
Cuando el motor se encuentra instalado en una maquina,
las frecuencias naturales (incluida la de la maquina)
pueden generar resonancias. Asimismo, el uso de un
motor de dos polos a 60 Hz 0 mas puede provocar
vibraciones anémalas.
* Considere la posibilidad de usar acoplamientos apilados
0 goma amortiguadora.
* También se recomienda utilizar el control de frecuencias
de salto del variador para evitar los puntos de resonancia.
* Ruido
Cuando se utiliza un variador con un motor de propésito
general, el nivel de ruido del motor es superior al del motor
mediante alimentacién comercial. Para reducir el ruido, eleve
la frecuencia portadora del variador. El uso a alta velocidad y
a 60 Hz o mas también puede generar mas ruido

Uso de motores especiales

* Motores a prueba de explosion

Si utiliza un motor a prueba de explosién con un variador, utilice
una combinacion de motor y variador aprobada previamente.

* Motores con frenos

En el caso de los motores equipados con frenos conectados
en paralelo, su energia de frenado debe proceder del circuito
primario (alimentacion comercial). Si, por error, la energia de
frenado esta conectada al circuito de salida de alimentacion
del variador (circuito secundario) es posible que surjan
problemas. No utilice variadores con motores equipados con
frenos conectados en serie.

* Motorreductores

Si el mecanismo de transmisién de la energia cuenta con
una caja reductora lubricada con aceite o un
cambio/reductor de velocidades, el uso continuado del
motor a baja velocidad puede hacer que la lubricacion
resulte insuficiente. Por tanto, evite esta situacion.

* Motores monofasicos

Los motores monofésicos no resultan adecuados para su uso
a velocidad variable con variadores. Utilice motores trifésicos.

Condiciones del entorno

« Ubicacion de la instalacion

NOTAS

temperatura ambiente de -10 °C (14 °F) a 50 °C (122 °F).
En determinadas condiciones de uso, las superficies del
variador y la resistencia de frenado se calientan. Por
tanto, instale el variador sobre material no inflamable,
como por ejemplo metal. Compruebe que la ubicacion de
la instalacién cumple las condiciones del entorno
indicadas en el apartado "Entorno” de las
especificaciones del variador.

Combinacion con dispositivos periféricos

* Instalacion de un interruptor
magneto-térmico

Instale un interruptor magneto-térmico recomendado o

un disyuntor en el circuito primario de cada variador a fin

de proteger el cableado. Asegurese de que la potencia

del interruptor sea igual o inferior a la potencia

recomendada.

* Instalacién de un contactor en el circuito
de salida (secundario)

Si instala un contactor en el circuito secundario para
conmutar el motor a la red comercial o con cualquier
otro fin, antes de activar o desactivar el contactor
compruebe que tanto el variador como el motor estan
completamente parados. Quite el protector de
sobretension integrado en el contactor.

* Instalacion de un contactor
en el circuito de entrada (primario)

No active ni desactive el contactor del circuito primario
mas de una vez por hora, ya que puede causar una
averia en el variador. Si durante el uso del motor es
necesario arrancarlo o detenerlo con frecuencia, utilice
las sefiales FWD/REV.

* Proteccion del motor

El relé térmico electronico del variador pueden proteger
el motor de uso general. Para ello, hay que configurar el
nivel de uso y el tipo de motor (de uso general/con
variador). Para los motores de alta velocidad o
refrigerados con agua, establezca un valor reducido
para la constante de tiempo térmico a fin de proteger el
motor. Si conecta el relé térmico del motor al motor con
un cable largo, es posible que en la capacidad parasita
del cableado fluya corriente a alta frecuencia y ello haga
que el relé térmico se active con una corriente inferior al
valor establecido. En dicho caso, reduzca la frecuencia
portadora o utilice el filtro del circuito de salida.

* Cese del condensador de
correccion del factor de potencia

No instale condensadores de correccion del factor de
potencia en el circuito (primario) del variador. (Utilice la
REACTANCIA DE CC para mejorar el factor de potencia
del variador.) No utilice condensadores de correccién del
factor de potencia en el circuito (secundario) de salida
del variador. Se producira una activacion por
sobrecorriente que interrumpira el funcionamiento del
motor.

* Cese del protector de sobretension
No instale protectores de sobretension en el circuito
(secundario) de salida del variador.

* Reduccion del ruido

El uso de un filtro y de cables blindados son las medidas
habituales para reducir el ruido de conformidad con las
Directivas CEM.
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* Medidas para prevenir sobrecorrientes
momentaneas

Si se produce una alarma por sobretensién con el
variador detenido o con una carga reducida, es probable
que se genere un pico de corriente debido a la apertura /
cierre del condensador de avance de fase en el sistema
de potencia.

En dicho caso, recomendamos conectar una
REACTANCIA DE CC al variador.

* Prueba con megéhmetro
Para comprobar la resistencia de aislamiento del

variador, utilice un megéhmetro de 500V y siga el manual
de instrucciones.

Cableado

« Distancia del cableado en el circuito de control
Para usos remotos, utilice cables trenzados y blindados y
limite la distancia entre el variador y el cuadro de control
a 20 m (65,6 pies).
* Longitud del cableado entre el variador

y el motor

Si utiliza un cableado largo entre el variador y el motor, el
variador se sobrecalentara o se activara a causa de la
sobrecorriente (corriente de alta frecuencia que fluye en la
capacitancia parasita) en los cables conectados a las
fases. Compruebe que el cableado mide menos de 50 m
(164 pies). Si necesita superar esta longitud, reduzca la
frecuencia portadora o instale un filtro de circuito de
salida.

Si el cableado mide mas de 50 m (164 pies) y tiene
seleccionado un control vectorial sin encoder o un
control vectorial con encoder, ejecute el off-line tuning.
» Tamaiio del cableado

Seleccione cables con una capacidad suficiente
consultando el valor de corriente o el tamafio de cable
recomendado.

* Tipo de cableado

No utilice los cables multiconductores que se suelen
utilizar para conectar varios variadores y motores.

* Conexion a tierra

Conecte el variador a tierra de forma segura utilizando el
terminal de conexion a tierra.

Seleccion de la capacidad del variador

* Uso de motores de propdsito general
Seleccione un variador en funcion de las clasificaciones
de motores indicadas en la tabla de especificaciones
estandar del variador. Si necesita un par de arranque
elevado o una aceleracion o desaceleracion rapidas,
seleccione un variador con una capacidad una talla
superior a la estandar.

* Uso de motores especiales

Seleccione un variador que cumpla la siguiente
condicion: Corriente nominal del variador > corriente
nominal del motor.

Transporte y almacenamiento

Para transportar o almacenar variadores, siga los
procedimientos y seleccione ubicaciones que

cumplan las condiciones ambientales adecuadas a
las especificaciones del variador.

. Utilice el variador en una ubicacién con un rango de
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