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FVR-G7S
Guida alla seleziohe

Specifiche standard FVR-G7S

400 Volis

Patenza motore applicabile Potenza | Uscita |Corrente di uscita (A) Coppia di frenatura

digsipata | inverter Tino
dallinverter| a 400 V Cont Max. P ; o
KW (HF) (W) {KVA) : {1500%) Standard [Cpzionale
0.75 (1) 80 19 25 38 FYRO08G7S4EX | 150%* 150% E' richiesta solo
ia resistenza
- * Q

15 {2 115 28 3.7 586 FVRO15G75-4EX 65% 150% di frenatura

2.2 {3) 150 4.2 55 83 FVR022G7S-4EX 450%* 100%

4 (5.5) 200 6.9 9.0 13.5 FVR040G75-4EX 40%* 100%

55 (7.5) 280 10 13 19.5 FVRO55GT7S-4EX 350 * 100%

7.5 (10} 380 14 18 27 FVRO75G75-4EX 350" 100%
11 {15} 504 18 24 36 FVR110G7S-4EX 20% 100% Sono richiest! sta il

gruppo di frenatura
ﬁ_ (20} 643 23 39 45 FVR150G75-4EX 20% 100% opzionale che I
185 (25) 798 30 39 58.5 FVR185G7S-4EX 20% 100% resistenza
22 (30) 933 24 % 675 | FYR220GTS4EX | 20% | 1009 | O frenalura
Xgloyi i Alimentazione Trifase, 3 conduttori, da 380 a 460 V, 50/60 Hz _
minali
in ingressol Variazione ammessa | Tensione: da+10% a-15%, sbilanciamento ammesso della tensione di alimentazione: 3% max. Frequenza: + 5%
Valori Tensione in uscita*? | Tritase, 3 condutiori, da 380 a 460V
%O?Slgﬁg Frequenza in uscita | da 0 a 400 Hz )
Capac. sovraccarico | 150% per 1 minuto (caratteristiche di tempo inverse)

Nota:

*1 Quando si sefeziona # codice 01 (coppia di frenatura elevata) della Funzione 18
*2 La tensione in ustita non pud superare la tensione di alimentazione
Gruppo & resistenza di frenatura: valore per tempf bravi

200 Volis
Patenza motore applicabile Potenza | Uscita | Corrente di uscita (A} Coppia di frenatura
g | e e

KW (HP) ) (KVA) Cont. (1509%) Standard {Opzicnale *'
o4 (12) 50 11 3 45 | FVRO04G7S-2EX | 150%" 150% | E' richiesta solo
075 () 80 19 75 | FVRODBGTS-2EX | 150%' | 150% | ';;f:lgﬁﬂga
_1.5 ] 115 30 8 12 FYROM5G7S-2EX 150%™ 150%
220 150 4.2 11 165 | FRV022G78-2EX | 100%" 100% |
4 (55 212 65 17 255 FVRO40G7S-2EX 1000%* 100%
_ b5 (75) 290 95 25 375 FVROS5G7S-2EX | 40%* 100%
75 (10) 391 13 33 495 | FVRO75G7S-2EX |  40% 100%
11 {15 523 18 46 69 FVYRT0G75-2EX 20% 100% Sonc ricr}iesti sia il
15 (20) 670 22 59 835 | FVR1S0G7S2EX | 20% | 100% | Sbhe o fenature

185 (25) 835 28 74 - FVR185G758-2EX 20% 100% rgsistenza

22 (30) 980 | 33 g7 1305 | FVR220G7S-2EX |  20% 10005 | ¢ renalura
7?:3';}11&” Alimentazione Trifase, 3 condattori, da 200 a 230V, 50/60 Hz

in ingressa Variazione ammessa | Tensione: da+10% a-15%, shilangiamento ammesso delia-tensione di alimentazions; 3% max. Frequenza: + 5%
T/alori Tensione in uscita*® | Trifase, 3 conduttori, da 200 a 220 V

{:1032232 | Frequenza in uscita l da 0 4 400 Hz ) i

| Gapac. sovraccarico | 150% per 1 minuto {carattsristiche di tempo inverse)
Nota:

1 Quando si seleziona il codice 01 (coppia di frenatura elevata) della Funzione 18
"2 Latensione in uscita non pud superare la tensione di aifmentazione
Gruppo e resistenza di frenatura: vaiore per tempi bravi
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Speciﬁché comuni FYR-G7S

[ Specifiche
Controllo | Sistema di moduiazione Controllo PWM siruseidale
Gamma conirollo frequenza | da 8,2 2 400 Hz
Stabilita frequenza in uscita Impostazione diglale: £0,01% deila frequenza max. {da-10°C a 50°C} -
Impostazione analogica: +0,2% della frequenza max. {a 25°C £10°C})
Risoluzione impostazions Impostazione digitale: a passi di 0,002 Hz {con frequenza max. 50 Hz)™
frequenza Impostazione analogica: a passi di 0,02 Hz {con frequenza max. 60 Hz) T
| Caratteristiche ‘Serie 400V | Tensione: da 380 a 460 Volt, Frequenza: da 50 a 400 Hz -
tensione/frequenza Serie 200V | Tengione: da 200 a 230 Volt, Frequenza: da 50 a 400 HZ .
“Boost” di coppia Selezione fra 32 caratteristiche (caratteristica di coppia variabile selezlonabile) piti regolazione fing. “Boost auiomatico
" Caratteristiche di Da 0,01 a 3600 sec. {accelerazicne e decelerazione regolabili singolarmente). Accelerazione lineare,
accelerazione/decelarazione | Accelerazione con caratteristica a “5” {2 curve} - Accelerazione/ decelsrazions automatica.
Frenatura in DG ' Frequenza di intervento: da-0,5 a 60 Hz, Durata di intervento: da 0,61 a 30sec. Tensicne:da0a 15%
! Funzieni standard Compensazione di scorrimento, limitazione di carrerts, riavvio dope mamentanea interruzione alimentazicne, -
L : velocita a passi, frequanze di salto, accelerazions/ decelerazione automatica, selezione comande 2fili/3fili,
limitatore alto o basso, freguenza di offset, funziohamento in ciclo automatico, selezione funzione dei morsettl
Terminal link.

Protezioni Prevenzicne stallo, sowacorrente, sovratensiong, sottotensione, interruzione aiimentazione momentanea,
sovraccarico inverter, surriscaldamento-inverter, sovraccarico motore (blocco relé OL termico eletironico},
guasto esterno (bloccorela OL termico esterno), errore CPL, corte-circuito tra terminali di uscita, protezione
inverter da corto direuito verso massa (opzicnale per inverter <dkW).

Funzioni | Input impostazione frequenza | Potenziometro impostazione frequenza; ingresso in tensmne da 0a 10V (da 0 a +5V DC); |ngresso in

operative corrente: da 4 a 20mA DC

Segnali di input Marcia Avanti, Marcia Indietro, selozione comando in aio- mantenimento, selezione velocita multi-livello,
selezione tempo di accelerazloneldecelerazxone {4 rampe), comando stop inerziale, input allarme ester-
ne, input resst allarme.

Segnall di uscita (monitor) Uscite relé ! Allarme (SPDT, 250V CA 0,3A Cos ¢ =0,3)
Uscite open Marcia inverter, rilavamento set-point frequenza, 27V 50mA max

) collector preallarme scvraccarico, blocca per sotiotensione
Indicazion]_Segrele n usglja per frequenz‘merm Anglogico: da 0 a+10V DG (regolabile fra-6,0 e 10,3V}

Tastiera I Marcia Frequenza in uscita, frequenza di riferimento, corrente in uscita, tensione in uscita, velocita sincrona motore,

(LED e LCD) : velocita macchina

Programmazione | Codice funzione e codice dati _

Guasti Savracorrente in accelerazione (OG1), sovracorrante in decelerazione (OC2), sovracorrente in funziona-
mento a velocita castants (OC3), sovratensione {OU), sottotensione (LU}, surriscaldamento inverier (O#H1),
savraccarico motere. (blocca relé OL elettronico), guasto esterno (OH2), errore impostazione (Err1), errore
comunicaziene (En2), errore DSP (Err3), errore collegamento (Errd), condizioni di funzionamento (4 dati)
al momento del guasto, memcna dei 3 guasti immediatamente precadenti

} Led di carica Presenza fensione nel circujto mtermeduo DC
Condizion]| Installazione In ambiente chiuso, non olire 1000 m s.l.m. Non installare in ur luogo polveroso o esposto a gas corrosivi
o 0 aila iuce diretia del sole. ] )
Temperatura ambiente, Da -12°C a +40°C (Quando installato nel quadro ¢i comando, il coperchio pud venire asportato per
umidita permettere 'uso @ temperatura ambiente: da -10°C a +50°C), umidita relativa da 20 a 20% (senza
condensay),
Vibrazioni . Inferiore & 0,6G {conformemente & JIS 0091 1)
_Temperatura dlimmagazzinaggio| Da -25°C a +85°C :
Grado di protezione P40 (senza ventilatore)

Slsfema di raffreddamento

Auto raffreddamento (fino a 0,75kW), raffreddamento ad aria forzato (1, SkW 2] o!tre)

Metado di installazione

All'interno del pannello di comando, raffreddamento esterno

Opzioni e accessori

Unita di uscita a rel, rilevatore cortocircuito verso terra per proteziorie |nverter (4kW o |nfer|ore) unita copia
parametri, prolunga per funzionamento a distanza, cavo per collegamento Terminal Link, adattatora par colle-
gamento Terminal Link, tastiera per funzionamento a distanza, pannallo di controllo a distanza, unita di frena-
tura (choppear a transistor) (11kW.e oltre) resistenza di frenatura, reattanza per la soppressione di interferens
zé radio, reattanza lato linea, reattanza soppressmne disturbi, potenziometro mpostazmne velocitd, misurato-

re di frequenza

Nota:

" Impostazione velocita multi-passo da tastiera

Linput digitale per limpostazione della frequenza estérma & gpzionale
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FYR-G7S
Dimensioni e pesi
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® Inverter _ ,
 FVR185GTS-2EX  FVR185G7S-4EX
FVR220G7S-2EX  FVR220G7S-4EX

B Passacavo (fornito)
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FVRO15GT7S-4EX -| 4.4|FVR110G7S-4EX 12.9 FVRO08G7S-2EX 3.0|FVR110G7S-2EX 14.7
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FYR-G7S
Tastiera

= Tastiera

L'FVR-G7S & dotato di un pannello con tastiera nella parte
anteriore. Tale pannello & facilmente rimovibile, Utilizzando una
prolunga & possibile telecomandare l'inverter. Il pannelio
contiene un display grafico, un monitor digitale e diversi tasti
(run/siop, up/down, shift, set, program e reset} per il comando
dellinverter.

in questo modo & possibile conirollare in maniera efficiente la
velocita del motore.

Monitor digitale

H display grafico ed il monitor digitale permettonoe di controllare
costantemente il funzionamento dellinverter. Nel caso incui
l'inverter si biocchi, la causa verra visualizzata sul monitor
digitale e lo stato dell'inverter al momente del blocco apparira
sul display. grafico. Inaltre, Finverter memorizza le cause degli
ultimi tre blocchi che hanno avuto lucgo, con possibilita di
visualizzarli sul display grafico. In queste modo la ricerca guasti
viene ampiamente facilitata.

[ Indicatori unita di misura

DIGITAL MONITQR
B H O RPM
OA 0 m/min
av
GRAPHIC DISPLAY .
v ! A
: 60 [ i —— s
Display grafico i He ‘\ —— Tasti di incremenito/decremente
i ! .
a F A4
|
0 50 100%
Tasto Program L PRG | [SHIFT| | SET | |RESET| | RUN | |STOP . Tasto Stop
| [
Tasto Shift Tastc Run
Tasto Set Tasto Reset

# Display e monitor

. ® Dispiay grafico
Il display grafico visualizza i codici mnemanici ed i grafici associati
alle varie funzioni delf'inverter. Osservando il display, 'utente pus
selezionare le funzioni ed impostare i codici dato.
Durante il funzionamento dell'inverter, la frequenza e fa corrente
in uscita vengono visualizzate sotto forma di grafici a barre,
permettendo cosi un controtio costante. Inolire, selezionando |l
codice dati appropriate, & possibile controllare le condizioni di on/
off di un segnale in ingresso o in uscita.
Se linverter si blocca, verranno visualizzate le condizioni di
funzienamenio (frequenza, corrente, tensione, temperatura).

& Monitor digitale
H meniter digitale visualizza un numero con max. 4 cifre oppure 4
lettere tramite Led a 7 segmenti. In mode programmazione, le

g Indicazione tramite LED a 7 segmenti

prime due cifre del display indicano il codice di funzione e le altre
due indicano ii codice dati.

llmonitor digitale visualizza la frequenza, la corrente, fa tensione,
la velocita sincrona del motore o la velocita di linea in base al
codice dati selezionato. '

Se si verifica un guasto, viene attivata la funzione di
protezione e sul monitor digitale appare un messaggio (OC1,
Errl, ecc.). :

& Indicatore unita di misura
Indica l'unitd di misura {Hz, A, V o m/min) dei dati visualizzati,
tramite accensione del LED cerrispondente.

Numero Carattere Numearc Carattere Lettera Caratiere Lettera Carattere Lettera Carattere
visualizzato visualizzato visualizzato visualizzato visualizzato

0 0 5 5 A a3 F F U U

1 i 6 & B -] H H v o U

2 2 7 7 C H L L

3 3 8 8 D d 0 0

4 Y 9 9 E £ R r
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PRG | Tasto Program

Premende questo tasto, si passa dal modo STOP al modo PRG
@ si accende il led rosso corrigpondente. In guesto modo, i tasti
SHIFT, UP/DOWN e SET posscno venire utilizzati per imposta-
re un codice dati. Premendo nuovamente tale tasto, dal modo
PRG si ritorna in modo STOP,

SHIFT| vast0 Shift

Premendo questo tasto in medo STOP o RUN & possibile

visualizzare sul monitor digitale la frequenza (Hz), la corrente

(A), la tensione (V), la velocita sincrona del motore (RPM), o la
. velocita di linea (m/min).

In moda PRG, i cedici di funzione vengeno visualizzati in

sequenza ad ogrii pressione di fale tasto.

SET | Tasto Set

Premendo guesto tasto & possibile Ieggeré 0 scrivere un codice
di dati. Allo stesso modo sara possibile leggere e scrivere dati
del display grafico.

RESET| Tasto Reset

In modo TRIP (inverter in.blocco), premere guesto tasto dopo
aver eliminato il problema lz condizione di blocco viene -
ripristinata e l'inverter & nuovamente pronto per il funzionamen-
to. Quando il comande RUN & attivato, il modo TRIP non pud
venire ripristinato anche premendo tale tasto. In modo PRG,
tale tasto permette di passare dalla condizione in cui & possibila
modificare il codice di dati alla condizione in cui & possibile

" selezionare il codice di funzione.

LIXS llectron sistemi

RUN | Tasto Run

Questo tasto viene utilizzato per avviare linverter. L'indicatore
luminoso verde sul taste RUN si accende durante il funziona-
mento dell'inverter, Questo tasto ha effetto solo se sono siati
selezionati il codice funzione 15 ed il codice dati 00. Se invece

" si @ selezionato 1501 (funzionamento da morsetitiera) o 1502

{funzionamentd con Terminal Link), questo tasto non potra
venire utilizzato per avviare l'inverier.

Questo tasto viene usato per arrestare lnverter. Lindicatore
luminaso rosso sul tasto & acceso quando linverter non & in
funziona. Se si seleziona 1501 (funzionhamente da morsettiera},
I'uscita dell'inverter viene immediatamente esclusa tramite !I
tasto STOP ed il motore si arresia con inerzia.

Sul monitor digitale appare OH2.

N V| Tasti Up/Down (intrementoldecrementq)

In modo STOP o RUN, questi tasti possone venire utilizzati per
aumentiare o diminuire la frequenza per il controllo della velocita
del motore. In modo PRG, tali tasti possono venire utilizzati per
selezionare i codici funzione in mode sequenziale eppure per
modificare un cedice di dati.
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FVR-G7S

Modalita di funzionamento

2 Modalita di comando ,
L'inverter FVR-G7S offre vari metodi di funzionamento fra cui:

utilizzando i terminali dell'inverter; funzicnamento in ciclo automa-

funzionamento individuale, in cui 'nverter viene usato da soloper  tico e funzionamente con Terminal Link. Esso pud quindi venire

avviare e arrestare il motore; funzionamente da morsettiera,

utilizzato per diversi tipi di applicazioni.

Funzionamento

Descrizione

Funzionamento
individuale
{funzionamento
da tastiera)

"impostare fa frequenza in uscita.

E' il metodo di base per il comando - S
dellFVR-G75. Con quesio metodo,

il motore pud venire avviato e

arrestato usando i tastt RUN/STOP

posti sul pannello con tastiera.

Da tale pannello & anche possibile

Inolire esse pud venire asportato
dalfinverter e collegato ad una
prolunga per effettuare il comando
a distanza. '

Codice funzione/dati: 1500.

Ved. pag. 19

Funzionamento
standard
da tastiera ‘

_Ventilatore

Pannello
anteriora

Pannelio
contastiera

Funziohamenio

' da morsetiiera:

{(comando
esterno)

Con-guesto metodo i terminali

dellinverter possono venire usati per
avviare (avantiindietro} e arrestare il

motore. Inclire & possibile effettuare

il controllo esternc dellinverter.

Tramite il codice funzione 16 &:
possibile impostare la frequenza in
uscita. Utilizzando il codics funziene/dati
1601, & possibile controllare la velocita
del motore tramite un segnale analogico

Inverter -Pannelio

_esterno (10V DC).

Codice funzicne/dafi: 1501, 1601. -
Ved. pag. 19

di controllo
esterno

Funzienamento
in ciclo
automatico

| programmato tramite timer, come

Con quesio metado, Finverter pud

venire azionato secondo un ciclo Funzionamento

i I > in avanti
ad esempio un sistema di

pi!otaggio di un filateio. Vengono

utilizzati i codici di funz;one da 29
a4z,

Codice funzione/dati: 1501, 1801,
2201

Ved. pag. 23

Funzionamento
inverso

T
'
1
'
'
H k i i
' ' i
1 | ! !
1 | !
' ! . 1
i
- |
! ' '
! !

| Velomta 7
elocita 1 Velocné 3 Yelocita 4 Velouta 5 Ve!ocna 6 .5

W
i ‘T|mer 2 Timer 3 Timer 41 Tlmer 5 MTimer 6
T

Welocita 2

Timer 7

Funzionamento
¢on Terminal
Link
{collegamento
seriale)

Con questo metodo vengono
utilizzate le funzioni di livello ¢levato.

ii ﬁ

Esse permettono di realizzare in
modo semplice funzionamenti di
gruppo & proporzionali. Dato che &
possibile creare un sistema di
controllo senza utilizzare un
controllore a logica programmabile
{PLC), tale metodo rappresenta un
vaniaggio economico. || sistema di
controllo pud gestire fino a 16 inverter.
Ccdice funzione/dati: 1502, 2202

Ved. pag. 25

I

Inverter
centrale

INVERTER ;

locali

=
=
m
pre)
o
m
=
=
<
m
=
3
[}
x

O s IR
| L— T
! 1
I

| [

|

| Adattatore per
collegamento




Modl
L FVR-G7S dispone di nurmerose
funzionalitad. Per esempio, & dotato di un
display grafico a cristalli liquidi per
migliorare le funzicni del pannello con
tastiera e faciiitare I'immissione dei dati.
‘Inolire, uno stesso tasto pud eseguire
varie funzioni a secenda del modo
impostato. Per esempio, i tasti UP/
DOWN vengono utilizzati in modo STOP
per impostare una frequenza e in modo
PRG per selezionare un cedice dati.
La figura mostra il rapporto fra i modi e i
tasti base. l sistema operativo del’FVR-
G785 comprende guattro modi.

@ Modo PROGRAM (PRG)

Quando si preme il tasto PRG in modo
STOP, viene impostato il modo PRG e

l'indicatore luminoso del tasto si accende.

In questo modo, & possibile selezionare
un codice di funzione e ripristinare un

" cedice di dati. Dope aver impostato il
codice dati, premere nuovamente il tasto
PRG e si ritornera al modo STQOP.
Premendo contemporaneamente il tasto
RESET ed il tasto SHIFT, & possibile
verificare la condizione dellinverter al
momento dell’ultimo blocco.

{Ved. pag. 72)

& Modo STOP

Quando linverter viene alimentato, esso
entra dapprima in modo STOP e |l
relativo indicatare luminose {rosse) si
accende. In questo modo & possibile
impostare una frequenza in uscita
utilizzando i tasti UP/DOWN. Premendo il
tastc PRG in questo modo, linverier
entra in modo PRG. Premendo il tasto
RUN, si avvia il motore.

@ Modo RUN

Quando si preme il tasto RUN, Ilnverier
antra in modo RUN. Allo stesso tempo si
accende anche il relativo indicatore
fuminoso. In queste mado, si possono
utifizzare i tasti UP/DOWN per modificare
la frequenza in uscita per effettuare il
controllo defla velocita del motore. Inoltre,
in modo RUN & possibile utilizzare il tasto
SHIFT per selezionare i dati da
visualizzare ed anche il tasto PRG.

" . Tenere presente che in modo RUN si

possono madificare solo i codici funzione
da0a09. .

‘Z/& Stlectron sistemi

® Modo TRIP

. Quando inverter si blocca durante il

funzionamento, esso entra automatica-
mente in modo TRIP e sia il monitor
digitale che il display grafico indicano il
guasto. In particolare, il monitor digitale
visualizza OC1, OH1, Err2, ecc., mentre
il display grafico visualizza |a condizione
di funzionamento dell'inverter (frequenza,
corrente, tensione, temperatura) al ’
momento del blocco. In queste modo,
premenda il tasto SHIFT, il display
grafico visualizza le cause che hannc

* provocato gli ultimi tre blocchi. Premendo

nuovamente il tasto SHIFT, viene

" rivisualizzata la condizione di funziona-

lAIimemazﬁone i

mento dell'inverter.

STQP| Modo STOP PRG | Modo PROGRAM
i B
] Impostazione N Seleziong codice
A~ SHIFT
_ frequenza | PHG di funzione
) .
: 7~ 1|~ | Codice dati
<+—RESET|—
SeT Rlchzamog memorizzazione
codice dati
Controllo
’ SHIFTI+RESET| guasto
precedente
—
F= Hz
; = " A
RUN I Modo RUN PETERY Modo TRIP
— TEMP= °C
Impostazione L | Selezione
fraquenza HIFT| visualizzazione guasto
SHIFT Sel_ezmne
dati controllo TRIP
Imposiazione codice
PRG | dati (funzicne da 00 a 09)
- e conirollo codice dafi

MOTQORE

10



FUJI INVERTERS

FEVR-G7S :
Funzionamento da tastiera

8 Funzionamento da tastiera

Quando l'inverter viene alimentato, il monitor digitale visualizza
per alcuni secondi 0000, dopo di ché la frequenza preimpostata
(per default 50,00 Hz) lampeggia sul monitor digitale.

A questo punio & possibile azionare it motore utilizzando i tasti
RUN e STOP. Il funzionamento prosegue in base ai codici di
funzione impostati dal costruttore.

Per ulteriori dettagli vedi pag. 18 ¢ 19

& Monitor digitale

Premendo ripetutamente il tasto SHIFT, il monitor digitale
visualizza in sequenza la freguenza in usciia, la corrente in
uscita, la tensione in uscita, la velocita sincrona del motore e ja
velocita di linea. E” anche possibile controllare i dati associati ad
ogni codice di funzione. Se duranie il funzicnamento
dell'inverter si verificano alcuni problemi, Finverter entra imme-
diatamente in modo TRIP. Allo stesse tempo, la causa del .
blocco viene visualizzata sul monitor digitale.

Nota:

Per i codici di funzione da 00 a 09, & possibile modificare i dati anche
durante il funzionamento dellinverter. Per gli altri codici di funzione,
prima di modificare | dalf e necessario arrestare l'inverter.

_

] . .
5 S 8 L B Hz Frequenza in uscita
l SHIFT;
1 8 ] ]
Lo W Hz Freguenza in uscita
Nota: :
- La visualizzazione si sposta di una cifra verso
ISHIFT] sinistra, per cui il numero pit significativo
N scompare ed appare invece {f numero di
destra precedentemente non visibile
i (,11 3 ) .
‘ . B A Corrente in uscita
SHIFT)
~
440 jone In usci
: LS B Y Tensione in uscita
ISHIFT]
A
i MM ita sf
H 8 HHHH 8 RPM Velocita sincrona
del motore

SHIFT]

o |
Ca

(N

m/min  Velocita linea

4, SHIFT

1

Alimentazione

[ S T ]
[ R N |
/
~ \ “ e
5 [ B
— [ SR R -
/ N
SO A I

@ Display grafico

Il pannello con tastiera del’FVR-G7S dispone diun dfspiay
grafico. Quando si sefeziona il codice funzione/dati 0100, il
display grafico visualizza la frequenza e la corrente in uscita

sotto forma di grafici a barre. | dati visualizzati sono espressi in

percentuale. Sul monitor grafico & anche possibile verificare le
condizioni di ON/OFF di un segnale del circuito di controllo.

IFREQUENCY

CURRENT

BOoQ

BOOO0000 ),

& rwD TRT1
] REV CIRT2.

O X1
LI X2
0O X3

® CODICE FUNZIONE/DATL: 0100
Freguenza in uscita (%)
Corrente in uscita (%)

# CODICE FUNZIONE/DATLE 0101

FWD: avanii

REV: indietro

HLD: mantenimento

RT1: selezione tempe ace. e decet.
RT2: selezione tempe ace. e decel.

& CODICE FUNZIONE/DATI: 0102
LV: soltotensione

OL: preavvisc sovraccarica

FAR: rilevamentc set-point di freq.
RUN: segnale inverter in funzione

X1: Selezione velocita multilivello
X2: Selszione velocita multilivello
X3: Selezione velocita multilivello
Nota: i

- lterminali (LV, OV, FAR, ecc.}

Segnalazione errori
Sovracorrente

durante

possone avere funzioni diverse in
base altimpostazione dei codici
funzione/dati,

Paccelerazicne

Errore di
impostazione



& Selezione codici di funzione :

Per poter selezionare i codici di funzione premere il tasto PRG.
L'FVR-G7S entra immediatamente in modo programmazione ed
il led verde sul tasto PRG si illumina. Il modo programmazione
& composto da tre blocchi di funzioni (ved. figura fomita di
seguito). Essi possono essere di base, standard e di livello
efevato. La selezione dei blocchi di funzione avviene tramite il

Codice di
funzione

£

Aﬁﬂ@@%mn sistemi

codice funzione 22 {per default & impostato il blocco “base”).
Per selezionare il codice funzione desiderato, premere i tasti
SHIFT o UP/DOWN. |l tasto SHIFT permette di scorrere
velocemente (00->04 ->08....18->23) i blocehi di funzione. | tast
UP/DOWN scorrona i codici di funzione nella direzione della
freccia. : i

Per passare da03 a 04 )
non & possibile usare il
tastc UP. Per passare

da 01,02, 03004

4 s ' - |
? .
04 |« as gRi:

[

Wil g IR TIW e o] == L :
[ iy EWR [} o LY L]

-£ s

; 1y 15

| oL wn il gy L
" wy 2] [ e [ uy

-

-
oy

premere il tasto SHIFT
(lo stesso vaie per i
codici di funzione
sUCCessivi).

L Funzicni base

Premendo il tasto SHIFT
~ 7 in 2200, il monitor digitale
indica 00.

7 Funzioni standard

Premendo il tasto SHIFT

&2 |- - ~in 2201, it monitor digitale-
indica 00.
Funzioni. di
livello elevato
REE]

12



FUJi INVERTERS
FYR-G7S
Funzionamento da tastiera

@ Ripristino dei codici di dati

Tuiti i codici di dati vengono impostati dal costrutiore prima della Al termine; se si desidera impostare altri codici funzione/dati,
consegna. Per madificare tali valori, seiezionare il numero del codice  premers it tasto RESET.
funzione desiderato e premere il tasto SET per visualizzare sul Dopo aver effettuato tutte le impostazioni, premere il tasto PRG

monitor digitale il valore del codice dali. Tenere presente che alcune (il led rosso di spegne) affinché Pinverter riprenda it normale
funzioni vengeono visualizzate sul display grafico. A questo punto & funzionrameanto. :
possibile modificare i dafi a2 placere utifizzando i tasii UP/DOWN.

Immissione codice dati mentre 'FVR-G7S & fermo

Fornire alimentazione.
N | segnali di comando
o]
7| Arest (tasto RUN, terminali FWD
\L e REV) sono tutti OFF.
PRG Premere il tasto PRG.
2
)
SHIFT
' Selezionare il codice di funzione.
: > Premere il tasto
UP/DOWN o SHIFT.
VAN A4
\l/ v
SET : Chiamare i dati preimpostati.
AN AV Selezionare il nuovo codice dati.
\L Memorizzare i dati.
Non scollegare
SET Palimentazione per 5

secondi dopo la scrittura
dei dati

Altre
funzioni da
modificare?

Il modo programma termina e
PRG viene impostato nuovamente
il modo Stop.

Nota: Prima di azionare l'inverter, verificare i codici dati o | daii effeitivi
dei seguenti codici di funzione: 08, 09, 11, 12,13, 15, 186.

13



aciron sistemt

: _ A

Funzioni base

Nota: Le funzioni indicate ¢on possono venire programmate con linverter in marcia.

Display Codice Codice datf Display Note:
grafico funzione grafico =: Fa riferimento
T oppure da come risultato la
. funzione descritta
@ @ RESET] Impostaz. Q@ Valore| Impostaz.
o fabbrica : min. | difabbrica | 8 on O: off
DGTL MNTR
GRPC MNTR
MTR SOUND
Fii CALIBR
~ AUTO TRQ
TRQ BOOST
TRQ FINE
" AUTO ACC
ACCEL1
DECEL 1
Funzione riservata - 00
DATA PRTC da! costrutiore
11 | Frequenza 00 |50Hz
massima 01 [60Hz 00
02 [100Hz
03 [120Hz
MA
XHz _ 04_ |variahile dalad00Hz. | 1Mz | 50Hz
BASE HZ 12 | Frequenza base 00 -|50Hz
01 " [soHz o
RATED v :
_ 02 |Variabile dalad00Hz | 1Hz | 50Wz
MTRPOLES ™37 Max. tensione 00 [400V (200V) 03 {): classe 200V
in uscita 01 1440V (220V) 03: COV: Tensione di uscita =
02 - 480V (230V) Tensione di aliment,
05 Varabi - {AVR & disattivato)
anapile 0, da 2 a 460V 2v 380V da 2 a 460V: AVR ¢ atfivo
(0, da 1 2 230V) (1V)  [(220V) {da 1'a 230V: AVR & aliva)
114 nf:lgggi di poli ?p%,”?‘h 08, 08, 10,12 (4%‘.40“) = 0003 fvelacita 'si.ncrona del motore)
OPR COMND | 15 | Modaiita di 00 | Funz.da tastiera 0o .
: comando 01 | Funz. da morsettiera ) 00: Tasti AUN, STOP :
Hz CMND 02 .| Funz. con collegamento 01: FWD, REY, HLD = 8400, 6401
seriale (Tarminal Link) | 02: = vodice funzione 71
ACC PTN
16 | Comando 00 i Digitale (da tastiera) 0o . i 00: tasti
H TRG BRK frequenza 01 | Analegico (dad a 10V DG) 01, 02: potenziom. impostazione )
' 02 | Andlogico (da0a 10V DC velocitd, segnale In iensione
eda4a20mADC) 0 in corrente
17 | Rampa di 00 | Lineare oG . 1701 e 1702 non sone validi con
accel./decal. 01 | Non fineare (curva 5) 1 0701 (controllo accel /decel: autom.)
02 | Non lineare (curva 8 2 :
18 | Frenatura dinamica 00 | Normale {standard) o0 - 1801 richiede una resistenza op. di fren.
a coppia norm./el. 01 | Elevato (opzions) 1801 noh & valido se sono stati
impostati 0701, 2001 a 5701.

4



FUJI INVERTERS
FVR-G7S5

Funzioni base

] Codice dati
Display Codice Impestaz. Display
grafico funzione grafico
Velore | Impostaz. =>?F§ .riferimento
min. | difabbrica | oppure d& come risultato la
. funzione descritta
PTN OPR 19 | Funz. in ciclo autom. 00 | Disattivato
01 | Attivato cao - .
RESTART 20 | Riawviodopoimprov. |00 | Disaftivato 00 ~ 2001 ha la priorita su 0701,
interruzione aliment. 01 | Attivato 1801 e 5701.
MNTR COEF | 21 | Coefl. per vellinea ) da0,00a god 0,011 0,01 —: 0004
FUNG BLK 22 | Bloceo funz. utilizzato 8? Ezgi:gg: EZ:Z gigfasd?ré 0o B
{tino a 62)
02 | Tutte le funzioni (fino a 82}
2 Funzioni standard
Display Codice Codice daf Display Note
grafico funzione grafico '
- &: on Q: off
Impostaz.
;ﬂzz?: ; . Vriii?lr.e di beblrica

ACCEL 2 23 | Tempo accelerazione 2 | - da 0001 a3h00sec | 001 10,08 @ RT1-- 0 RT2
ACCEL 3 24 | Tempo accelerazione 3 | - 4a0,0012 3800 sec | 0.01 1800 | JRT1 ERT?
ACCEL 4 25 | Tempo accelerazicne 4 | - da 0,001 3600580 | 01 3,00s B RT1 ERT2
DECEL 2 26 | Tempo decelerazione 2 | -- da 0,001 a36008ec | 0,01 10,08 RT1 QRTZ
DECEL 3 27 | Tempo decelerazione 3 | - da 0,001 23600 sec | 0,01 150s | ORT1 HERT2
DECEL 4 28 | Tempo decelerazione 4 | — 420,001 2 360088 | 0,07 3005 | BLAT1 E AT
MULT SPD1 | 29 | Impostaz. vel. multipasso 1] - da 0,00 a 400Hz 0002 | OHz
TIMER 1 30 | Timer 1 da00a7* 00 |da00o1ade00sec | 001 | Os gj‘igféize“gl“:;t‘:;‘;ne
MULT SPD2 | 31 | Impostaz. vel. multipasso 2| - [ 4a 0,00 a 400Hz 0002 | OHz e tempo di acc./dec.
TIMER 2 32| Timer2 dal0a7* 03 |da0001a3600ses | 001 05 “Codice | Direzone Tempo
MULT 5PD3 | 33 | Impostaz. vel. mulfipassa 3| - ‘ da 0,00 a 40CHz 0002 | OHz dali acc./dec.
TIMER 3 34 | Timer3 daO0a7* 02 |da0,001a300sec | 007 03 - 00 FWD 08109
MULT SPD4 | 35 | Impostaz, vel. mufipasso 4 | - | da 0,00 a 400Hz 0002 | OHe oi FWD 23126
TIMER 4 36 | Timer 4 dag0a7* 01 [d20,00123600sec | 001 0s 02 FWD 24127
MULT SPD5 | 37 | Impostaz. vel. multipasso 51 -- I da 0,00 a 400Hz 0002 | OH: 03 FWD 25128
TIMER 5 38 | Timerb da00a7* 02 ¢a 000123600 sec | 0,01 0s 04 REV 08/09
MULTSPD6 | 39 | Impostaz. vel. multipasso 6| - | ca0ad0Hz | 0002 OH 05 REV 2126
TiMER 6 40 | Timer 8 da0da7” 00 |da0.001a3600sec | 001 05 08 REV 2427
MULT sPp7 | 41 | impostaz. vel.multipasse 7 | - | dalO0adoHz | 0002 OHz 07 REV 25/28
TIMER 7 42 | Timar7 dadCa7* 01 |da000ta3600sec | 001 0
eLcTRN OL | 43 | Relé termico algttronico [ 00 | inattivo a0
H LIMITER di sovraccarico 00 | Attivo da 302 105% 1% 105%
L LIMITER 44 | Limitatore di velogita max| — da0a100% 1% 100%
FREGQ BIAS | 45 | Limitatore di veiocita min | - da® a 100% 1% 0%

46 | Offset di frequenza - dabal80% 1% 0%
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Tabella delle funzioni

g Funzioni standard

A

eckron sistermi

Disp Codice daii Display
1spiay Codice — — grafico (LDC) Note
grafico funzione SH!FT@M M RESEj | =: Fasriferimento oppure
: Impostaz. | N[NV Valore | Impostaz. | g3 come risuiltato fa funzione
di fabirica ﬁ | min. | difabbrica |  geepritta .
FREQ GAIN 47 [Guadagno per segna\.e - da 0 a200% 1% 100% 47 non & valida per 1600
. . (imp. freq. tramite tasti Up‘Down)

JUMP Hz1 impostazione frequenza .
JUMP Hz2 48 | Salto of requenza 1 - ~ da0adi0hz 1Hz OHz
JUMP Hz3 49 | Salto di frequenza 2 - ta 0 a 400Hz 1Hz OHz

' 50 {Saltc di frequenza 3 - ta 04 400Hz 1Hz OHz
JHYSTR 51 |Ampiezza salto di frequenza - da 0abHz 1Hz OHz
DC BRAKE 52 |Freno DG 00 | Disattivato o0
DC BRK Hz 01 | Attivo
DC BRK v 53 | Freq. diintervento freno DG - dajablhz - | 1Hz [ OHz | 0:0,2Hz

54 | Tensione freno DC ‘Idat0ais daddats% a0 Min. unit: 1% -
‘DCBRKT 55 [Durata frenatura DC - .da 0,01 230 sec, | o 0,10s )
START Hz 56 |Frequenza di avvlo - da{a60Hz 1Hz Hz 0:0,2 Hz
irmi i 00 |Disattivatc
| LIMITER 57 |Limitatore di corrente isatfiva o0 5701 i o priori s 0701 1801,
SLIP COMP 01 |Ativo es0ati0h | % | s | hone validoper 2001
58 | Gontrollo compensezione 00 |Disattivato a0 5301 & valido solo con {unz.
; ) a velocita costante
scomrimento 01 |Attivo

FDT Hz 59 | Rilevamento fivello frequenza -- da 0 a 400H:2 1Hz 60Hz =60 & 6801 FOT = 59 ¢ 6801
FDT HYSTR B0 |lsleresi segnali FOT e FAR -~ daladoHz 1Hz 10Hz FAR = 6800
RUN Finsh | 61 |Freq.diativaz. segnale di nin - da 0 a 400Hz tHz 0Hz
OL WARN 62 | Segnale preaviso soviaccarico - da 70 a2 150% 1% 100% | =g700

8 Funzioni di livello elevato (Modifica delle funzioni dei morsetti)

Display Codice Codice dati Note :
graficc . funzione = Fa riferimento oppure da come ristitato fa funzione descritia
I : Impostaz.
SHIFT] A~ SET) [ [N [ReseT] |
: fabbrica
X1-X2-X3 83 | Funzlene terminale 00 | Impostazione velociti multipasse X1, X2eX3) gg | = Codicifunzicne 29, 31, 33, 35, 37, 39, 41
HOLD FUNC X1, X2 X3 01| Cemando Up/Down (X1 e X2) Impostare prima 1600. | tasti Up/Down non sona validi.
LV-OL-FA® 02 | Controllo frene DG (X1) Impostare prima 5201. = Codicl funzione 53, 54, 55
64 | Autoritenuta 00 | Controllo 2 fili = 1501 00
comando FWD/REV 01 ¢ Conirolle 3 fili = 1501 02 1801 & HLD-CM chiusi per funzionamento continuo alla 7¢ velocita dopo’
{controlio 3 filf) 02 | Mantenimento velocita in un ciclo programmato
funzionam. con cicie autematico 1901 e HLD-CM aperti per ripetizione del ciclo
- B5 [ Signiticato segnali 00 | Significato originario/ 00 | LV:= Codice funzione 66
Significatc allemative OL: = Codice funzione 67
LV, Ol e FAR J FAR: = Cedice funzione 68
i vscita 01§ Monitoraggio def numero di passo in Segnale in uscita per funzicnamento cicle, usando i terminali LV, OL e
ciclo automaticn (codifica binaria 3 bit) FAR = 1901
LV FUNC 66 | Funzion terminale LV 00 | Segnale di soltotensione 00 | gg & valide solo con 8500
OL FUNC 01 | Segnale di sovratensione )
FAR FUNC 67 | Funzione terminale OL 00| Segnale preawvisc sovraccarico | 00 | Impostazione livello allarme = 62 67 & valido con 58500
01 | Sagnale controflo mitaziong corrente impostaziens livello controlio = 5701
02 | Segnale sotiotensione o ravvig - | con 2000, il segnale viens disatiivato durante Il reset
con 200, il segnale viene disattivaio al termine del
riavvio delifinverter
B8 | Funzione terminale 0C | Segnala rllevamento set-point 00 | =60 68 & valido solo con 8500
FAR frequenza (FAR)
01 | Segnaterilevamentolivellofrequanza {FDT) = 59860
02 | Segnale arresto inverter (op = 61
posto a segnale RUN)
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Tabella delle funzioni

Funazioni di livello elevaio (Modifica delle funzioni da terminale)

Display Codice | Codice . ‘ Note
grafico funzione SHIFT|| . ||~ i dati SE‘[J AN QRESE_TJ impostaz,| =»: Fa rifetimentooppure da |
) ‘ — _ — di come risultato la funzione
fabbrica descriita
RUN FUNG 69 | Funzione de| 00 Pegnale inverter in funzione (RUN)| 00 |00 = Codice funzions 61
morsetio RUN 01 Begnale di fine passa in funziona- . |G1 = 1901, i segnale & aitivo ogni voita che un qualungue
B FUNC mento con pic\q autlomatilco Timer (30, 32, 34, 36, 38, 40, 42} fermina il conteggio
02 Segnafedifing cicloinfunzionamento 02 = 1901, il segnale & attivo quando il Timer 7 (codice 42)
50N ciclo automatico ) termina fl conteggio .
70 | Funzione del 00 §egnale proporzionale alla freg, 00 = Codice funzione 03
morsetto =M 01 Degnale proporzionale alla correnta
Funzioni di livello elevaio (funzione Terminal link) Nota: Le funzioni indicate con possono venire programmate con finvertar in marcia.
Display Cadice Codice dati Note
grafico funzione =+[a riferimento oppure da come risultato la funzione descritta
Impostaz.
di fabbrica
Mo. ENTRY 71| Programmazione Definizione rueclo di ogni inverter.
identificatore numerico 0 15
inverter per funziona- 0 Inverter centrale
TL UNIT irgszgﬁt%[I’l)nk {perwitigli |da0fats] Inverter locale
72 | Numero di unita locali i, - Esempio: T unita centrale + 2 unita locali = tot. 3 unita
(solo & inverter da 00 NL!I‘IT}EFO iotate df inverter collegati | 00 ~ Input 02
centrale a15 allinverier centrale
LINK MODE
INPUT SEL

Mo. SELECT

Funzioni di livello elevato

. I
Display Codice . Codice Naote \ _ _ .
grafico funzione dati - -»:Fa riferimento oppure d coma risultato la funzione descritta

Impostaz.
di fabbrica

Funzionl di livello elevato (funzione Terminal fink)

Display Codice Codice Note
grafico funzione dati —:Fa riferimento opoure da come risultalo la funzione descritta
Impostaz.
di fabbrica
82  Modalita di funz. in 00 Funzionamento normale 01 - 75
funz. coordinato 9 50 i . . - . .
: 0 Lopia parametr — 75  Copia nellinverter locale specificato dei dati
memorizzati nellinverter centrale.

17



Modalita

B Modalita di comando {codice funzione e dati)
L’inverter FVR-G7 permette di selezionare vari metodi
di funzionamento a seconda dell’uso che se ne intende
fare. Ad esemnpio, & possibile far funzionare un motore
dalla tastiera dell/inverter, usare | morsetti dell'inverter

per il comando a distanza di un motore,; oppure

y.

g&gggﬁ'mm sistemi

comandare piu di un motore per volta

(funzionamento con Terminal Link). La tabella

mostra i principali codici funzione che possono

vehire selezionati. Selezionando i codici funzioni e
" codici dati adeguati & possibile far funzicnare fa

macchina in modo pil efficace.

MODALITA DI FUNZIONAMENTO
Tastiera | Esterno | Funzionamento a velocita multilivelio Funzionamento in ciclo automatico
i 1 (a distanza} '
Comando RUN | [STOP NA .
RUN/STOP Tastiera iS[oa] oo 115188
_ NA |
E_g_—_;\g‘? 5 5131 HEE
' cM
Morsettiera
Impostazione . - - - -
Cod: | Impostazione . Codice Codice funzione
frequenza Tastiera [/6]G0] | [i6]00] funz. | frequenza Morsetti funzione - | della durata di passc
’ - della preimpostata, fempo di
. : X1 X2 X3 velocita accel./decel. e sensc
2 16 00001 (manuale)| O O O oreimp i ro!éziorie'
29 Velocita 1 B OO L
ol , 31 Velocita 2 O | O Passo t | 29 g
Impostazione Wb 33 Velocita 3 B B O Passo 2 ! 3. -
Vegcné POT 1618 1] 35 Velocita 4 o O Passo 3 | 33 ERi
37 Yelocita 5 B O Passo 4 | 35 36 -
g | 39 Velocita 6 O @ Passo 5 1 38
egnaie ; rar By Velocita 7 B ® Passo 6 | 39 v
ditensione . | [!6/01] ] |60 ¢ Passo 7 i 4o
) AN !
da 0ail10Vv .'s UE [{ uE’ - aperto
B : chiuso
Segnale
di corrente
da 4 a 20mA | UBl8¢] | [16]0]
Note — [18]8] Fpnzipnamento in ciclo automatico | [i3]8 1] Funz. in ciclo automatico attivo
Funzionamento in disatiivato L
cicio aut. disait. 22 §.1] Funzioni a livello elevato
122]88 o ) Funzioni & livella-elevato 08,23, 24,26 Tempo accel.
‘Selezlone 97 | i 88,26,2%, 28 Tempo decal.
funzi B 29 a4 | Impostazione N .
Sﬂgﬁgg% ase o - frequenza (7 velocitd) | €9, 31, 33,35, 37,338,414
Velocita multilivello da 1 a7
03] Impostazione velocita multilivelio | 38, 30, 34, 36, 38, 48, 42
(X1, X2, X3) Durata funzionamento dalia 12 ajla 7?2
. velocita (include il cambiamento del senso
di rotazione e il tempo di acc./dec.
£300 Blocco funz. in ciclo programmato
64 Seleziona uno dei tre diversi funzio-
namenti a ciclo programmato
Segnale esterno 11,12,13,C1| FWD, REV | X1, X2, X3. FWD, RST .
) : 11,12,13,C1| RT1, RT2, CM - X1, X2, X3, RT1, RTZ, CM_
Pagina. 19 19 21 23

NA: Non disponibile
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FUJI INVERTERS
FVR-G7S
Modalita di funzionamento

@ Funzionamento da tastiera (RUN/STOP da tastlera
codice funzione/dati: 1500)

L’inverter pud venire avviate e arrestato utilizzando i i tasti RUN/
STOP. _

Linverter viene fornito con i morsetti FWD e CM, cortocircuitati.
Per effettuare una rotazione inversa, rimuovere il collegamento
fra i morsetti FWD e CM e cortocircuitare i morsetti REV & CM.
Se sono necessarie entrambe le rotazioni, avanti e indietro,
collegare i contatti dei morsettl FWD e CNI e def morsetti
REVeCM. .

| morsetti THR e CM vengono cortocircuitati in fabbrica presu-
mendo c¢he linverter venga comandato senza il relé termico
esterno di sovracearico e la resistenza di frenatura.

Quando si preme il tasto RUN per |a prima volta, it LED verde si '

accende e il motore parte. La velocita del motore aumenta in
funzione del tempo di accelerazione impostato (codice funzione
08, impostazione di fabbrica § sec). Quando la frequenza in

Avanti
T ini

ndietro
5 [sror]
5 e
[
]
£ : : :
© : ‘ : i
N [ : — T : ;
& D ! 5
E ON : : ON

-CM : ;

g ; :
i Rcsr;’ ON

@ Funzionamento da morsettiera (RUN/STOP da se--

gnale esterno-sui morsetti, codice funzione/dati: 1501)
Il comande RUN/STOP dellinverter pud venire realizzato per
mezzo dei segnali esternt sui morsetti. A tale scopo, collegare i
morsetti FWD, REV & CM coni i contatti esterni FWD e REV
come moestrate in figura. Quando il contatto FWD & attivato,

—>

Frequenza
in uscita

0 ol

ON’—-1

REV

Nota: Quando siz FWD-CM che REV-CM sono contemporaneamente
attivati o disattivati, il motore decelera e si amresta.

19

uscita raggiunge la frequenza di riferimento, la velocita del
motore diventa costante. Per cambiare la velocita del motore
durante il funzionamento, premere il taste UP o DOWN per
modificare |a frequenza in uscita, cioé la velocita del motere.
Per arrestare il motore, premere il tasto STOP. [l motore
decelera in base al tempo di decelerazione impostate (codice
funzione 09, impostazione di fabbrica 6 sec) finché non si
arresta. .

Nota: 1. Se FWD e REV seno entrambi impostati & ON, I'inverter decelera

e si arresta.
2. Circuito THR-CM

Par instaltare la resistenza di frenatura opzionale nell'inverter, rimucvere il
collegamento THR-CM & creare un sircuito di allarme per la resistenza df
frenatura. Per usare [t relé termico estemo df sovraccarico invece del relé
termico eleftronico di sevracearico incorporate, ccllegare il contatto
normalmenie chiuso del relé fra | morsetti THR e CM.

Collegamento

RT? | RT2 { THR § X1 X2 X3 CM | CM

FWDIREvrC‘i |11 12‘13rCM_|CM[-
L1 -

2

linverter esegue la marcia in avanti. Quando il contatto FWD &
disattivato, l'inverter decelera e si arresta. La marcia all'indietro
viene eseguita attivando e disattivando il contatto REV.

Nota: Quando & selezionato il codice dati C1 per il codice funzione 15, il
tasto RUN sulla tastiera non & piu attivo. :

FWD | REV CM




o [mpostazione deila frequenza in usciia

ZI\ Silectron sistemi

Per cambiare I'impostazione della frequenza, & possibile
selezionare i seguenti metodi 1nd1pendentemente dal metodo -
RUN/STOP. || Tasti UP/DOWN ! H
@ Tasti UP/DOWN della tastiera (Codice funzione/dati: 1600) _ : 5 vy
La frequenza in uscita dellinverter pud venire impostata con i
tasti UP/DOWN e premendo il tasto SET guande l'inverter non o
funziona (modo STOP). _ , A
La frequenza memorizzata non viene cancellata anche ciopo 1 1 12 ] 13 11 | 12-| 13 ! 5 oo
aver tolto F'alimentazione. l _ l l - | l +
@ Potenziometro {Codice funzione/dati: 1601)- 0
Per impostare fa-frequenza, coliegare un potenziometro (1ke, .
1/2W) ai'morsetti 11, 12 e 13 dell'inverter come mostrato in figura. Q( Ingresse
@ Segnale di tensione analogsco (Cod|ce funzione/dati: 1601) Impostazione g‘éﬁj\?]gg
Per impostare la frequenza, inviare in ingresso un segnale di della velocita POT ™
tensione esterno analoglco {da 0 & 10V DC) ai morsetti ‘21 el12 ThEd 1/2W
dell'inverter come indicato in figura. _
@ Segnale di corrente e tensicne analogici (Codice funzione/ . : P 5N 8
dati: 1602) , _ C1 111] 11[12]13 o
Per impostare la frequenza, inviare in ingresso un segnale di ot
corrente esterno analogico (da 4 a 20mA DC) o un segnale di + l I O
. tensione analogico (da 0 a 10V DC). Quando ambsedue i segnali S—— ()
vengono inviati in ingresso, vengono sommati per impostare la Ingresso Ingresso
frequenza. Usare i morsetti come indicato in figura. in corrente in tensione
' 4-20mA 0+10V DC
Note: )
- Quando Fimpostazione della frequenza é inferiore alla frequenza minima
{0,2Hz}, linverter non funziona anche quandoil comando RUN (FWD.REV)
& impostato a ON. _
- Quando si utilizza if metodo, 2, 3 o 4, Impostazione della. frequenza
mediante | tasti UP/DOWN non & abilitaia.
inverter
,|:013 +10V DC
Impostazione
delfa velocita O ingresso 0:10V DO
POT (1kQ) IH S
® OV (morsetto comun
C’ Im )
O - ingresso 4+20 mA
Impedenza fra12 e 11 21K
di ingresso fraCle 1 2500
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FUJ} INVERTERS
FVR-G7S
Modalita di funziocnamento

®m Funzionamento avelocita multilivello{conimorsetti  Note: :

X1, X2 e X3) ' * Per questo funzionamento & necessario impostare il codice dati del
. . - N cedice funzione 19 (selezione funzionamento in ciclo autematico) a 00.

Hq%g};ﬁgﬁ;ﬂig%i% il?g:ﬁ)frpggljlm%”rosgéo)(?ss)(egreec)?gtré’l lato * Ftempi di accelerazione e decelerazione sono quelli impostati dai codici

e . s 4 . funzione 08 e 09. _ _
possibile cambiare la velocita del motore fino ad un max. di 8 * Impostare il codice funzione/dati 6300 (funzionamento a velocita

livelli (incluso il livello impostato in modo digitale ¢ analogico da multilivello).
tastiera/potenziometro). Per avviare e arrestare il motore, usare
il codice di funzione/dati 1500 (tastiera) o 1501 {comando
segnale esterno). Per impostare le freguenze per il funziona-
mento a velocita multilivello, usare i codici funzione seguenti.
Tenere presente che gualsiasi frequenza non deve superare la

frequenza massima impostata dal codice funzione 11. . ' ' J; g J)
Codice | Combinazione di collegamenti : l ‘ ‘
; dei morsetti )
funzione |37.CM_ X2-CM_ X3-CM 7 7 7
imp di frequenza selezionata da ; . B
B TequeTa 2 5 18 O 0 THR | x1 | x2 | x3 | em
Velocita multilivello 1 : - 29 ] ] a
VG|UC!_tE‘i mult.sl!velio 2: 3t El B O FWD | REV C1 1 12 13 CM
Velocita multilivello 3 : 33 B ] |
Velocita multilivello 4 : 35 [ G ] <L (g
Velocita multilivello 5 : H B = ] [ l v
Velocita multilivello 6 39 il T H B T T
Velocita multitivello7: -~ 4t & H #
{Q: aperto, B: chiuso)
60Hz
/ .
_ FUN. 33N
i 48Hz
IETTEL
| i\ 36Hz
o— 1
= | : \FUN. 37
g 24Hz ! vsss - | '
< FUN. 31 | l |
MSS1  13Hz i | i !
lj\ FUN. 29 | [MSS2 ! : | DECELT
‘ i ‘ L
T F | T ] \ RRE
S R P | | | '\ ACCEL 1
I I I [ .
. _G_Az:_c&L o E | [DECELT }
. 1 ! | ]
° ACICEU : ;_(__} : I | } |
= t | | ACCEL 1 | | [ ] ! [
2 ‘ i L ‘ !
3 [ | ! | ! I | ! |
= | | | I I | i : f |
o | o AT
|
I mssi { Mss2 | MSS3 i MSS4 Emsss: | ~ da riferimento | MSS6 IMSS7|
i | i : i r I digitaleo- | \ }
! I b i t 1 | analogico | i
T [ 1
1 ON | ON ON | | ON
-CM. : i
o ' L ' '
|
%2 ! ON ! : ! ON
-CM t : . T T
: 1 I H
%3 ! ON- ! ON-
oM ! !
! | i
. |
FWD ON | ! _ i
M i : %
i
REV ' ON
CM -

Nota: * Quandeo i morsetti X1, X2 e X3 sone futii disattivati, il motore

2 funziona aifla frequenza selezionata dal codice funzione 16.
1 .
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A Silectron sistemi

B Funzionamento in acceIeraziohe/decelerazione

- muliilivello (con i morsetti RT1 e RT2)
Azionando le condizioni on/off dei morseiti RT1 e RT2 &

possibile modificare 1 tempi di accelerazione/decelerazione in Codice
quattro livelli: Per avviare e arrestare il motore, usare il codice : Hunzione

funzione/dati 1500 (tastiera) o 1501 (funzionamento segnale
* esterno). Per impostare la frequenza in useita, usare if codice
funzione 16. Il tempo di accelerazione 1 viene impostato dal
" codice funzione 08 e if tempo di decelerazione 1 dal codice

funziorie 09.
| tempi di acceleraztone/deoeleraz:one 2 vengono impestati dai
codici funzione 23/26, i tempi di accelerazione/décelerazione 3
dai codici 24/27, e | tempi di accelerazione/decelerazione 4 dai -

codici 25/28. Le condizioni on/off dei morsetti RT1 e F{T2
possono venire controlfate sul monitor grafico.
E’ possibile usare i morsetti X1, X2 e X3 (funzmnamento a

velocita multilivelto) assieme ai morsetti RT1 8 RT2.

Avanti

RT1
-CM

RT2
-CM

FWD
-CM

ACCY DEC1

' Accz

 DEC2

Codice Combinazione dei
funzione colleg. dei morsedti

RT1-CM. RT2-CM

Tempo di accelerazione 1 08 Tempo di decelerazione 1 (9 n] ]
Tempo di accelerazione 2 23 Tempo di decelérazione 2 26 a O
. Tempo diaccelérazione 3 24 Tempo di decelerazions 3 27 O ]
Tempa df accelerazione 4 25 Tempo di decelefazione 4 28 ® B

(O aﬁ)erto, &: chiuso)

HLD[RT1|/RT2|THR| X1 | X2 | X3 |CM | CM

BX |[FWD|REV| C1 | 11 | 12

13 |CM | CM

. él-

( ACC3 DEC3 ACC4 DEC4
FUN._DB . FUN.0%  FUN. 23 FUN, 26 FUN. 24 FUN. 27 FUN. 25 FUN. 28
—a |(— ba— ot -
B60Hz
\

. ; | !

! ' l ‘

1 I | |

| | | I

! 3 ! '

i ) ! I
| N v i H t
: | I ! i ] ! !
| T J | | ! :
| . [, ON | | | | ON | ]
: . | T ! | |
1 ! b | 1 ! g I
! b } i | i |
|
! 1 | | | ON | |
| R ! ! ! P f

' ! : I ' : ! !
ON \ l ON ! ON. { - ON
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FUJI INVERTERS
FVR-G7S
Modaiita di funzionamento

@ Funzionamento in ciclo automatico

Questo metodo usa la funzicne a velocita multilivelio assieme
alla funzione timer per impostare un programma di efaborazione
per un funzicnamento in ciclo automatico. E' possibile imposta-
re sette divarse frequenze in uscita ¢ selezionare un tempo di
accelerazione e di decelerazione nonché un funzionamento a
marcia in avanti/indietro per ciascuna delle frequenze in uscita
impostate. In tal caso, non & assolutamente necessario cambia-
re la frequenza in uscita usando i morsetti X1, X2 e X3. Quando
viene selezionato il codice funzione/dati 1801, la caratteristica
del funzionamento passa in ciclo automatico. In questo caso, si
possono usare i codici dal 28 al 42,

Esistono ftre tipi di funzionamento in ciclo automatico:

(1) Funzionamento a ciclo unico (codice funzione/data 6400 o 6401).
L'inverter si arresta quande I'esecuzione di un programma
specifico & completaia.

(FWD-CM attivato) (FWD-CM atlivato)

" (2) Funzignamento a ciclo continuo (codice funzione/dati 6402, HLD-CM
disatiivati)
Completato un ciclo di funzionamento con 7 livelli di velogita, il
comando ritorna al funzionamento 12 velocita e ripete lo stesso ciclo.

6|46 | HLD-CM OFF

!RESET

(FWD-CM attivato)

(3) Ciclo unico con permanenza alla 72 velocita {codice funzione/dati
8402, HLD-CM chiuso)

[6]4]B]2] HLD-CM ON

A
4
3 5
2 6
1 7 1
! TN\
o i
(FWD-CM attivato) y
HLp-cm L] | _

23

@ | fre tipi di funzionamento in ciclo automatico precedente-
mente descritti possono venire eseguiti con comando da
tastiera o da segnale esterno.

Funzionamento da tastiera
1500

Funzionamenio a segnale
esterno 1501 :

Awio funz. in Tasto RUN FWD-CM attivato
ciclo automatice
Pausa Tasto STOP FWD-CM disaitivate

e Par ripristinare la marcia,
premere il tastc RUN. -
Il funzionamento viene
ripreso dal momento
regisirato dal timer
quando si & premuto i
tasto STOP.

Per riprendere la marcia,
attivare FWD-CM. II
funzionamente riprende dal
momento registrato dal timer
quande FWD-CM é stato
disatiivato.

Arresto funz. in
ciclo automatico

Premere il tastc RESET
quando il funzionamenio
viene messo in pausa dal.

| taste STOP.

o [[iasto RESET & valido

" solo quando il funziona-

. mento & in pausa.

¢ ‘Il funzionamente in ciclo
automatico inizia da
capo dal Timer 1 quando
sl preme nuovamente il
tasto RUN.

RST-CM attivato

RST-CM & valido solo
quando il funzionamenio & in
pausa.

Il funzionamentg in ciclo
automatico inizia da capo
dal Timer 1 quando FWD-
CM viene nuovamente

.. gitivato.

Per ulteriori dettagli: Ved. pag. 48

(FWD-CM disattivato, RST-CM atlivato)

(FWD-CM disattivate, RST-CM atfivato)



B Funzicnamento in cicic automatico (esempio)

£

a&\&$§§eﬁ’?@ﬁ sistemni

80Hz
FUN. 31
i 40Hz
i - —
F .
FWD 26Hz : e | M5S3
i : MSS2 | ACCEL3 MSS7
FUN. { Mss1 . | FUN. 24 !
| | | i 4 sec.
. I T T
Lowd k ] ; A
Lo e T . MSS47 1otz | I DECE
rev | lacceLa | ACCEL.2 | DECEL.2 | DECEL.3 FUN FUN. 37 TECEL g ?Sﬁgléf \FDLE,EE;}B
: |FUN.og ] FUN.23 | FUN. 26 | FUN. 27 g YEUN. 28 lisse  1&zec
. | i . 1 ] {6 sec.
.72 sec. | B sec. | Bsec. | 6 sec. | 4 sec. | i
: 1 | L M TecELs I ACCEL4! I
: | | sec. FUN, 27 bo Funzs ! !
| ! | i |6 sac. | 1.5 sec. |
| Bsec ; i25ec- ! 12 sec. L 16 sec, ! 12 sec : 10 sec. ! €sec. §
T 1
'TIMER 1) TIMERZ | TIMER3 | TIMER4 | TIMERS ' TIMERG ITIMERY
1 | ! | ! I i
i [3¢]og] : [3275] EXIEN! i 36156 Lo [smios] | }QEW‘
] - I X I . ‘
| i
! ; 1 : ! 3 i !
N B — ‘ | . 1 — T
-CM 1 T | H T [ T
! i | [ I ol [
[ B N I
signal ﬁ"‘l ]
200 :
To msec m
signal - "
Nota: il funzionamento procede in ordine di velocita multitvelloda 1,2, 3a7
Selezione codice funzione e impostazione dati
Nota:
80 OHz 33‘ e .Monitor digitale
‘ 20.0Hz --+—— Display grafico .
= _\ ‘
. 2q) | 3
FWD j e i 2] -
i ) 4.008 6.005
: :
I i 3
| t |
| ' S
H 1 L
i ] |
: ! 1
| [T | ; i
: B KL 4 T
: N EE I  EE L1 el ]
| : 8.00S : 6005 | 16.005 f | 1000z : ' 1.505 l : 4008 I 6008
| 1 | T | 1 |
| c 1 |
o ‘ | ERm | o
I 1 ‘ I ag.04z/! \ ! !
| ! } ! | c | | |
f ant t - det— + '_: 3
[ TIMER 1| TIMER 2 1 TIMER 3 ! TIMER 4 i TIMERS | TIMERG | TIMER7
1 ) | . i t 1 | | ;
#oe] | [es] o BElw] o [EEE . [EkE e
|
Ea.oos : [ 12.05 | ! 15.08 | 12,08 ! I soos]
1 | | | | | J N

* Tempo di decelerazione alla fine del funzionaménto aila 72
vglocita (nel funzionamento a ciclo unico: codice funziohe/dati
6400 o 6401) - _

Nel funzionamento da morsettiera (1501), I'inverter si arresta al
tempo di decelerazione impostato dal timer 7 {codice funzione
42). Tuttavia, occorre tenere presente che nel funzionamento
da tastiera (1500), I'inverter si arresta al tempo di decelerazione
impostato dal Timer 1 {codice funzione 30).
* Quando si preme il tasto STOP durante il funzionamento in
ciclo automatico (funzicnamento da tastiera) o si disattiva il

4

morsetto FWD-CM (da un segnale esterno), l'inverter si arresta
al tempo di decelerazione impostato dal timer che era in
funzione guanda il morsetto & stato disattivato. Ad esempio,
guando si & disattivato il morsetto FWD-CM durante il funziona-
mento da Timer 2, linverter si arresta al tempo di decelerazione
impostato dal Timer 2 {codice funzione 32).

* Per una descrizione dettagliata del metedo di impostazione,
ved. pagina 48.
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FUJI INVERTERS

FVR-G7S
Funzione Terminal link

B Descrizione del funzionamento Terminal link -

[ terminal link & una sorta di collegamento con comunicazions

serialte. Utilizzando i cavi e gh adattatori di collegamento

opzionali & possibile eseguire | funzionamenti link.

»  Possono venire collegati in LINK fino a sedici inverter.

= Ogni unita dispone di un numero (da 00 a 15) cui sf pud
accedere framite la Funzione 71. L'unitg 00 rappresenta
{'unita centrale e le unita da “01” a “15” le unita locali.

e Utilizzando.it ferminal link & possibile

operazioni .

Note:

eseguire le seguenti

1. Non & possibile utilizzars il terminal fink se si utilizza una scheda opzionate.
2. | cavi di collegamento devono avera una lunghezza totale non superiore a 200m.

@ Funzionamente Terminal link

Funzipnamento

Controllo singoio Funzionamento coordinato (7303) .
Funzionamento normale (8200) Ccepia parametri (8201)
Comando NA. ! seguenii segnali inviati allunita centrale pos- | NA
RUN/STOP 80N0 venire frasmessi ad una o tuite le unita.
: = Impostazione frequenza
Impostazione digitale da tastierao -
impostazicne analogica coi morsetii 12 e C1
« Segnali comandi RUN/STOP
Solo con selezione di funzionamento da
tastiera.
» Segnali morsettiera _
Segnali ai morsetti FWD, REY, X1, X2, X3,
RT1,RT2, RSTe HLD
Monitoraggio I seguentisegnatidelleuniti locali possonoessere | Ved. sinistra NA
’ ‘monitorati sulla morsetiiera dell'unitd centrale.
= Uscila dei morsettl FAR, RUN, OL e LV diun
determinate inverter
+" Relé di allarme (30) : )
Copia parametri | NA NA | dati delie funzionida 00 a70eda76a 79

possono venire copiati dail'unita cenirale ad

_una determinata unita iocale.

& .Collegamenti

Unita centrale

No.0o

Cave collegamento

¥

1.

Unita locale

25

I
2.

Unita locale

I
3.

Unita locale

MNA: Non disponibile

18.

Unita locale



B Funzioni Terminal fink
Utilizzando il cavo e l'adattatore di co!legamento opzionaki, &
poss:blle esegwre i due seguenti Elpl di funzionamento link.

1. Momtoragglo individuale (Funzrone/codice dati 7302)
Questa funzione frasmette lo stato dei segnali di funzionamento
{RUN, FAR, OL, LV) degliinverier locali alla morsettiera delinverter
centrale. Il numero di identificazione dellinverter da controllare
viene specificato da combinazioni on/off dei morsetti delfinverter
centrale RT1,-X1, X2 e X3, E’ possibile controltare al massimo 16
inverter, compreso Pinverter centrale.

® Segnali che possono venire controllati

1) | segnali RUN, FAR, OL e LV dellinverter locale spemfrcato
dallinverter centrale possona venire controliati sulla morsettiera di
quest’ultimo o sul display grafico. Allo stesso tempo, il medesimo
segnale controllato viene inviato in output anche sulla morsettlera
dellinverter locale.

' 2) Se unoopitlinverter locali si bloccano, allinverter centrale verra

trasmesso un segnale di allarme (304, 30B o 30G).
Nota: L'inverter in blocco dovra essere ripristinato.

Z\Sa!ec?mn sistemi

1. Monitoraggio individuale
2. Funzionamento coordinato

Inverter centrale: selezionauninverteredinvia segnalidellinverter
specificato allamorsettiera dell'inverter centrale.

Inverter locaie:

_ trasmette i propri segnali all'inverter centrale

dopo aver ricevuto un comando da quest'ultime.

® Impostazione codice dati

Il monitoraggio individuale puo venire effettuato |mpostando
i seguenti codici di funzione.

Codice |lmpostazione dati| Descrizione

funzione. |Gentrale | Locale

15 00 00 Comando da| li comando RUN/STOP
tastiera viene inviato ad ogni

- inverter direttamente
01 01 Comandoda | (non attraverso i
. | morsettiera coilegamenio).

7 00 01 a 15 Impostazione | Se vengono impostafi | .
identificatore | due o pil numeri ugual;
numerico| oppure seinumeriim-
inverter per| postati non sgno in se-
funzicnamento | quenza, inverter cen-
link tralevisualizzera “Err4”

nel caso in cui sia stato
selezignato il
monitoraggio indivi-
Numero di uni- | duale (7302) suinverter
- 1a locali - ‘centrale.
72 00a15 | Non Selezione del | Ved. note relative al co-
richiesid monitoraggio | dice funzione 72.
individuale
73 0z o2

!
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Funzione Terminal link

@ Collegamento

Inverter cenirale; La morsettieradell'inverier centrale & collegata

come mostrato nello schema sottostanie. Gli
altri morsetti, non mostrati in figura, vengono
collegan in modo normale.

inverter locale: Ogni inverter locale & collegato all'inverter cen

trale tframite un adattatore ed un cavo di colle
gamento. Gli altri collegamenti vengono effettuati
in modo normale.

Adattatore di

. Adattatore di Adattatore di
FVR-G7S Link cabl collegamento Link  collegamento Link  collegamento
No. 00 Ink cable srstesiwr] ceble [rmsR—mowe] cable rmmrrr-srave] Link cable .
- 0 SN JouT a i fouT 1IN rout
o O RT1 ’ Link
] i SLAVE__SIAVE
. _ ' Lﬁ‘;ﬁg@r Link || ink cable Link cable Link cable cable
Selezione del : 0 O X3 30A— cable
nr. di inverter : 30B f——= ; Inverter| [ 'nverter | {_jinverter tverter || [inverter | | snverter
da controllare | $&—0 o—IX2 300 p——e Uscita allarme ‘Tlocale locale locale locaie locale locale
) N W RUNF—- No.01 No.02 No.03 No.04 No.05  No.06
. FAR > Uscita segnale
M aL — di controllo
. LV p—

@

Modifica délla fuhzione dei morsetti (Inverter centrale)

Durante il monitoraggio individuale, i seguenti morsetti svolgo-
no funzioni diverse da quelle eseguite durante il funzionamen-
to normale.

Simbolo morsettc | Durante il funzionamento | Durante il controllo
normale singclo
RT2 Selezione durata Non valido
accelerazione/ . .
: ! - Selezione
RT1
1 decelerazione multilivello dellidentificatore
X1 Selezione velooita numerice delfinverter i
. cui segnali di uscita
muiltilivello :
X2 devono essere
manitorati
X3
" RUN Uscita segnaledi monitor | Uscita segnali di
{solo segnali propri) monitor {segnali
EAR dell'inverter cenirale o
locals)
oL
LV
30A Uscita allarme Uscita allarme (segnali
(solo segnali propri) dellinvarter cenirale e
30B locale)
30C -

Relazione fra conflgurazmne morsett; RT1, X1, X2, X3 ei numeri

di inverter

Simbolo Nr. inverter i cui segnale di cutput viens contrcllato
morsettiera| 0 j1 [2i3 |4 [5[6|7]8 |9 10]11]12]1314]15 _
X1-CM o(ri0|1l0(1 {07 |0Q|1]|0][1 1101
X2-CM o(opr(1]/ojof(1 (1100110011
X3-CM olojo|oir 1|t |1]O0f0]0 (o1 {1 |17
RT1-CM (0 (0o jololo|ofol1i1i1 1111 (1 [
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0: OFF {Aperto} 1: ON {Chiuso)

% Temporizzazione in fase di monitoraggio
La selezione delnumero di inverter e l'uscita di segnali di controllo
-seguono la temporizzazione seguenis:

‘Sslezione nr. inverter
(morsetti X1, X2, X3 e
RTI-CM dellinverter
centrale}

Uscita segnale di controilo
(FAR, OL, RUNoLY - ; :
dell'inverter centraie) . o

Blocco inverter
locale

r Faut |

Reset allarme
tocale -

Uscita affarme

_ ﬁ"ﬁ‘ﬁgf&f 200 Normal / Alarm Mormal
centrale) Max. 600ms | Max. 800ms

& Note:

1. Se il cavo di collegamente & rotto o scollegato dall’adattatore
di collegamento, llinverter centrale visualizza “Err4”.

2. Se si verifica ur'interruzione di alimentazione in un inverter
locale, linverter centrale visualizza "Err4".

3. Quando appare "Etr4”, il codice dati della Funzione 73 viene

automaticamente impostato a 00. Ripristinare “Err4” ed
impostare il codice dati della Funzione 73 nuovamente a 02.

4. Quandop viene emesso un segnale di allarme, sara necessa

rio effettuare il relativo reset presso llinverter in blocco.



2. Funzionamento coordinato (Funzione/codice dati 7303)
Questa funzione consente di eseguire i comandi RUN/STOP o
di copiare | parametri dell'inverter centrale in qualunqus inverter

locale.

2.1. Funzignamento normale (Funzione/codice dati 8200)
| seguenti segnali inviati allunita centrale possono venire
trasmessi ad una o {utte le unita.
» Impostazione frequenza
" (Impostazione digltale da tastlera o lmpostazmne analogica
su morsetti 12 e C1)
o Segnall comandi RUN/STOP
- (Solo in caso di selezione di comando da tastiera)
= Segnali in ingresso ai morsetii FWD, REV, X1, X2, X3, F{T1
RT2, RST e HLD
E’ possibile effetfuare il controllo di velocita proporzmnale e rI
funzionamento a gruppi. E' inolire disponibile anche il
monitoraggio individuale (ved. punto 1). Gli identificatori

Unita cantrale

ZA\\SEE@@%mn sistemi

numerici-degli inverter possonc venire selezionati framite la
tastiera dell'inverter centrale. Specificands uneo (75 [13) o tutti
gli inverter (75186) dall'inverter centrale, & possibile controliare il
funzionamento dell'inverter specificato dalla tastiera ¢ dalle
morsettiere dell'inverter centrale. {E" anche possibile comanda-
re l'inverter centrafe e uno qualungue degli inverter locali. In
questo casc, impostare 1500 o 1501 per I'inverter centrale).
Note: .
1. Tutti i segnali summenzionati vengono trasmessi in maniera
ciclica agli-inverter specificati di un gruppo.
2. Agli inverter specificati vengonao inviati solo gli stati an/off
della morsettiera ed if funzionamento risultante varia con
limpostazione dei dati dell'inverter specificato.

No.00
I [ e ]
_ No.01 No.02 No.03 No.15
Unita locaie

@ lmpostazrone codice dati
Nel funzionamento coardinaio @ p053|blle eseguire il funziona-
‘mento normale impostando | seguenti codici di funzione.

Codice |Impostazione dati| Descrizione
funzione |Centrae | Locale _
15 00a02 |02 Comando Se per linverter locale &
funzionamenio |staio impostato il codice
dati' 00 o 01, Finverter
centrale visualizzera
: “Errd”. -
16 00a02 |Non Comando di
richiesto | frequenza
71 00 01415 [ Nr. unita inverter| Sevengonoimpostaiidue
per funziona-| opilinumeriugualioppure
mento iink s& i numeri impostat non
sono in seguenza
all'impostazicne del fun-
zionamento ceordinato
{7303) linverter centrale
visualizzera “Err4"
72 100215 | Non Numero di Ved. note relative at
richiesto ! ynitd locali .| codice funzione 72.
. Selezione fun- | Se per linverter locale &
73 03 03 zlonamento co- | statoimpostatel codice 00,
ordinatg 01 & 02, guando viene im-
postato il funzionamento
coordinato (7303} l'inverter
centrale visualizza “Errd".
82 00 Non Selezione funzio-
richiesto | namento normale -
74 00001 |Non Modalitacomando ] Ved. pag. successiva.
richissto | RUN/STOP  in
funzicharmentolink
75 00 a16 [Non Selezions
richiesto identificatore
numerico inverier
locaie

@ Collegamento
Inverter centrale

Pulenziomstro impostazions velocid

¥ etvrars
2 10 20mA " .Inverter centrale
C1
0 - o——— FWD 30A (—i
: . Uscita
—0  o——— REV 30B —= jiarme
e SR P 30C |
el Oeeemennd] X2
— o— % RUN |
T 4 RT1 Uscita
FAR segnale
5 p— RT2 oL di controlio
o RST
"] o— RS , Lv — &
5o HLD_
) ™M
inverter locale
i Link LNk Link ad Link
Link cable Link adaptor cable Link adaptor cable Link adaptor cable
MASTER. SLAVE MASTER SLAVE MASTER SLAVE] .
JIN rout JIN JouT 118 fouT Link
Link SLAVE  SLAVE [sLave  stave SLAVE _ SLAVEFT cable
cable |Linkcable Link cable Link cable
Lacal Local Local Local Lochl Local
inver‘ler_ inverter] linverter inverter] |inverten] inverter]
No. 01 No. 02 MNo, 03 No.94  No. 05 No. 06
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Funzione Terminal link

© @ Funzionamenio

Il funzionamento avviene come seguse, con la combinazione
delle Funzioni 15 e 74 dell'inverter centrale.

1500 1501 1502
Comande da Funzienamento ; )
tastiera da morsettiera Funzionamento link
7400 « Indirizzo di o Indirizzo di + Indinizzo di destina
Comandoda | destinazicns. destinaziore per |  zione per dati di con
tastiera per dati di daii di controllo: | troflo: inverter sele
controllo: ved. 1500. zionali tramite Fun
inverter centrale ] zione 75.
e inverter locall | »+ Mcdalita co
selezionati mardomarcia/ |- Modalith comando
tramife arresto {RUN/ marcia/aresto (RUN/
Funzione 75. STOP): con STOPY: ved. 1500.
. . Modaiité fatti esterni
7401 gomando marcial (';WEEEV) « Indirizzo di destina
Comanqoda arresto L vens zione per dati di con
morsettiera (RUN/STOP): centrale. iroflo: come sopra.
tasti
RUN/STOP + Modalita comando
- sullinverter marcia/armesto (RUN/
centrale. STOP): ved. 1501.

@ Quando un inverter riceve un comando operativo, esso
manterra il proprio state di funzionamento anche quando
viene modificato il codice dati deila Funzione 75.

@ Tutti ghi inverter in marcia eseguono una decelerazione ¢ si
bloccano quando I |nverter centrale riceve il comando di

arresto,

Nota: Comando di arresto significa:
Per il funzionamento da morsettiera non & attivato né FWD-

CMné REV-CM

Durante il funzionamento da tastiéra viene premuto il tasto

- STOP

@ Se si preme il tasto STOP nelle seguenti condizioni:
Inverter centrale: durante la marcia inverter in funzionamen
to dd morsettiera

Inverter locale: .

{1501 0 1502 e 7401)
durante la marcia inverter

il funzionamentoc si svolge come in caso di errore OH2,
{Ved. paragrafo “Funzionamento in stato di blocco” descritto

pit avanti).

@ Se FWD-CM e REV-CM sono entrambi attivi durante la

margia dellinverter, il funzionamenio sara il seguente:
Comando funzicnamento: RUN, e
Impostazione frequenza: 0Hz

® Quando si seleziona il funzionamento coordinato (7303), i
segnali inviati alle morsettiere FWD, REVY, X1, X2, X3, RT1,
RT2, RST e HI.D degli inverter locali verranno ignorati,

Se si sefeziona il funzionamento da tastiera per RUN/STOP
{1500 0 7400), deve essere attivo FWD-CM o REV-CM
dellinverter centrale in modo da selezionare |a direzione di
rotazione. Diversamente, I'inverter specificato non potra

funzionare.
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 Impostazione frequenza, 25Hz (50% of 50Hz)

@ impostazione dati di base per funzionamento cocrdinato
{(Esempio)
(Unita centrale)

Funzionam singolo | Contrelle velocita proporzionale
Unita Unita Unita centrale Tutie Is unita
centrafe | locale e locale : o
[ | @ o |
Motar . Motor Motor Motor Moto Metar Motor
Link operation] Link operation | Keypad Terminal Link operation
T | fogerfeot
Keypad Keyped 7501 ___ Keypad Tarminai
74000r 0’ Selact a local unit number or 7401
Terminal Terminal ) ’ +
7401 7401
¥ ¥ All units
7501
Central unit | 7502
- 17815
Salact a local
unit number
{Unita locale)
Link oparatian Link operation Link operation
1502 1502 1502

@ Impostazicne frequenza

il livello di impostazione frequenza viene espresso in percen-
tuale delta frequenza massima (Fmax). Quande limpostazione
frequenza inviata allinverter centrale & pari al 50% di Fmax,
limpostazione frequenza dell'inverter specificato tramite
Funzione 75 & anch’esso pari al 50% della relativa Fmax.

ESEMPIO:
Inverter centrale Inverter specificate tramite
Funzicne 75
Fmax impostata 50Hz 100Hz
tramite Funzione 11

50Hz (50% of 100Hz)

Il guadagno per il segnale di impostazione frequenza '(funzione
47) put 'venire utilizzato nel funzionamento coordinato.

@ Monitoraggio

Il funzionamento coordinato dispone delle stesse funzioni dl
monitoraggio del monitoraggio individuale. | segnali di uscita dei
morsetti FAR, RUN, OLe LV e del relé 30 possono venire
controllati sulla morsettiera dell'unita centrale.

Tuttavia, ldentificatore numerico dellinverter da monitorare
viene specificato dalla Funzione 75 al posio delie combinazioni
on/off delle morsettiere RT1, X1, X2 e X3 dell'inverter centrale.
Quando si seleziona 7516, verranno monitorati i segnali df
output dell'unita centrale.

Per ulteriori dettagli, ved. pag. 26



1

@ Funziohamento in stato di blocco )

In caso di bloceo, il funzionamento avverra secondo le modalita
di seguito che differiscono a seconda che il blocco avvenga
nell’inverter centrale o in un inverter locale.

Inverter centrale Inverter locale

Quando it bloceo avviene| Si blocca. Decelera e si
nell'inverter cenirale Viene visualizzata la blocea.
causa del blocco.
* Quando it biocco avviene| Funzionamento confinuo. | Si blocca solo

nellinverter locale linverter in panne.
' Viene visualizzata

‘| la causa del bloeco.

'7 é\ Silectron sistemi

Per ripristinare:
Quando il bloceo & avvenuto neld mverter centrale:

Inverier centrale: Disattivare il comando RUN e attivare il
segnale RESET
Non & necessaria nessuna operaznone di
reset.

Inverter locale:

Quando il blocce & avvenuto nellinverter locale:

Inverter centrale: Dato il funzionamento continue nen &
necessaria nessuna operazions di reset
Dopo aver inviato il segnale di RESET,
premere il tasto RUN e Pinverter ripartira.
Tuttavia, I'unita locale in blocco richiede
un comando di funzio namento
dallinverter centrale.(Esempio: par
rigvviare I'unita localeNr. 01, impostare
7501 0 7516).

fnverter locale:

2.2, Copia parametri (Funzione/codice dati 8201)

| codici funzione/dati possono venire trasferiti dall'inverter
centrale allinverter locale. E' possibile collegare fraloro al
massimo 16 inverter, compreso quello ceniraie. |l numero
dell'inverter cui trasferire i parametri viene indicato sulla tastiera
dell'inverter centrale.

- @ Impostazione codice dati
La copia dei parametri pud venire effettuata impostando i
seguenti cadici di funzione.

Codice |Impostazione dati| Descrizione
funzione [Cantrale | Locale
15 Non Non Comando
richieste | richiesto | funziocnamento
16 Non Non Comando di
richiesto |richiesto frequen_za
71 00 01 a 15 | Nr. unita inverter| Sevengono impostatidue
per furziona- o piti numeri uguali oppu-
mento link re se i numer! impostaii
non sono in sequenza ,
alfimpostazions del fun-
zionamento coordinato
(7303} linverter centrale
visualizzerd “Err4”
72 00a15 {Non Numerg di Ved. note relative al
richiesto | unita locali codice funzione 72,
Selezione fun- | Se per linverter locale 2| -
73 03 03 zionamento co- | statoimpostateil codice 00,
ordinato 01 0 02, quando viene im-
postato il funzionamento
coordinalo (7303} linverier |
) centrale visualizza “Err4”.
82 01 | Non Impostazione
richiesto | copia parametri
74 Non  |Non Modalitacomando
richiesto jrichiesto | RUN/STOP in
‘ funzionamentolink
75 00216 |Non = | Selszione
* |richiesto | numero inverier

® Procedura di copia parametri

1. Selezionare 8201.

2. Premere il tasto SET e di seguito il tasto RESET, apparira il
codice funzione 73. Premere il tasto DOWN due volte per
impostare il codice di funzione a 75.

3. Premere il tasto SET e apparira 7500,

4. Indicare l'inverter locale cui trasferire i parametri. E’ possibile
specificare uno o anche tutti gli inverter.

[Esempio]
Selezionando 7501, i parametri vengono trasferiti all'inverter nr. 01.
Selezionando 7516, ess! verfanno frasteriti a tutti gi inverter.

5. Premere if tasto SET.

6. ll- display grafico visualizza TMP DISC, RECONNECT g il
monitor digitale visualizza 00. :

7. Selezionare RECONNECT premendo il tasto DOWN e il
monitor digitale visualizzera 01. _

8. Entro un secondo circa, i parametri delfinverter centrale
vengono copiati nellinverter locale specificato. Al termine,
00 (TMP: DISC) verrd impostato automaticamente. (La copia
dei parametri & terminata quando appare 00).

9.-Premere il tasto RESET ed il moniior digitale visualizzera
Funzione 75.

- 10. Se i parametri devono venire'copiati in altre unita locali,

tipetere dal punto 4. In altrr casi, seguire la procedura
richiesta.

& Nota per il funzionamento Terminal link '
Quando appare “Errd”, il codice dati della Funzione 73 dellinverter centrale divenia automatlcamenie 00. Inviare un segnale di reset ed
impostare il codice dati adeguato per la Funzione 73 (non solo nef caso in cui il codice dati esatto sia 02 o 03, ma anche nel ¢aso in cui sia 00).
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FUNZION] BASE

Selezione monitor digitale LED

GRPC MNTR |
MTR SOUND
| FM CALIBR

B DGTL MNTR | |

Impostazione di fabbrica

[ N I o B |
[ NN N

Monitor digitale

Display grafico L

L

| dati {frequenza, corrente, tensicne, ecc.} possono venire @
visualizzati sul monitor digitale impostando il codice dati.

B Frequenza in uscita (Hz): Codice funzione/dati 0000

In modo RUN viene visualizzata la frequenza in uscita menire in @
mado STOP la frequenza di riferimento preimpostata continua a
lampeggiare. Quando la frequenza massima & inferiore a 60 Hz,

& possibile visualizzare la cifra situata nella terza posizione
decimale premendo il tasto SHIFT quando la frequenza in uscita =~ @
appare sul display. (In gquesto caso, la cifra pil significativa

scompare dal display).

Esempio:

S 43y, ™ [430

[

Impostazione in modo PRG
(0 RUN)

[ sy |
LR A N N

B Sequenza di visuaiizzazione
Duranie.il funzionamento dellinverter & possibife visualizzare

sequenzialmente 5 diverse grandezze sul display digitale a LED
premendo il tasto SHIFT. Ved. pagina 11.
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0003

B8 Hz

Monitor digitale

Modo STOP

-
MY
b 0.0 0 mhe

Freq. di riferimento

P ] .
oo BEA

€3

av

€3

8 RPM

B m/min

Covrente in uscita (A): codice funzione/dati 0001
Viene visualizzato il valore della corrente in uscita
delfinverter. '

Tensione ih uscita (V): codice funzione/dati 0002
Viene visualizzato il valore della tensione in uscita
dellinverter.

Velocita sincrona motore (RPM): codice funzione/dati

Viene visualizzata la velocita sincrona motore. Impostare |l
numero di poli del motore {codice funzione 14).

® Velocita lineare (m/min): codice funzione/dati 0004
E’ possibile visualizzare la velocita di qualunque macchina.
Impostare il coefficiente di velocita adeguato (codice
funzione 21).

Modo RUN
{esempio)

5000
Lol
Freq. in uscita

d M S5 |ma

8 Hz

Wioiav

15 0 0 lmrem

9 5 B m/min

(U]
-
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- Selezione monitor grafico impostazione di fabbrica
' DGTL MNTR - —
B GRPC MNTR o148
MTR SOUND :
FM CALIBR Monitor digitale oo
. Display gréfico {
| dati possono venire visualizzati sul display grafico in tre modi.
@ Frequenza in uscita e corrente in uscita dellinverter Impostazione Esempio di display
La frequenza in uscita viene visualizzata sotto forma di un grafico a in mode PRG Display grafico
barre. Esso rappresenta la percentuale delta frequenza massima T ” n -
impostata dal codice furnzione 11. Y HH (F REQUENCY
Anche la corrente in uscita viene visualizzata soito forma di un B 3]
grafico a barre. Esso rappresenta la percentuale della corrente i CURR ENT
nominale dell’inverter.
In ambedue i grafici, il simbolo & rappresenta il 10%. ‘ BE0 0 D oood .
_ 100%
: L. . Display graflco
® Stato dei segnali di ingresso P ‘mFWD  ORT
Lo stato dei segnali di ingresso di comando FWD, REV, HLD, RT1 S | !
e RT2 ¢ indicato da B (segnale ON) o O (segnale OFF). [l REV ORT2
) B HLD
D 50 100%
@ Siato del segnall di mgresso/usc;ta - Display arafico
Lo stato dei segnali di uscita di comando LV, OL, FAR e RUN e le T 2 peys —
condizioni dei segnali di ingresso di comando X1, X2 e X3 ono T A S N 0 X1
indicati da B (segnale ON) o T (segnale OFF). |z oL O X2,
~ |EFAR X3
B RUN
0 50 100%

Riduzione della rumorosita del motore -
: DGTL MNTFﬂ
GRPC MNTR ;

| B MTR SCUND
FM CALIBR

Impostazione dl fabbrica:

i g !—*“ -
cao3
Monitor dlg\talei - ‘ ;
Display grafico .

Selezionare fra i sei codici dati, da 00 a 05, quelio

- - 1 e :
. il ™1 ! 2N
che riduce al minimo la rumerosita del motore, ‘ S C-' 8 8 1’ Ll l.‘? l'.l l'l ------------------------------------------- | uooow S
Livelio basso " Livello elevato
Taratura del livello di output del ——— 1 |Im .ostazione-di fabbrica
morsetto FM DGTL MNTR p I
GRPC MNTR :_, ' é
MTR SOUND
B FM CALIBR Monltor digitale
Display grafico .

Regolare il livello dell'uscita del morsetto FM per uno strumento
coliegato esternamente. Il livello pud venire regolato nella gamma
compresa fra 6,5 V e 10,3 Vin 100 passi.

IEERTILERN

Rotazione verso sinistra
{circa 6,5 V)

Rotazione verso destra
(circa 10,3 V)
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FUJ INVERTERS

FVR-G78
Funzioni Base

Controlio automatico del "hoost” di coppia

3 AUTO TRQ

impostazione di fabbrica

[ s =

TRQ BOOST ] Y Oy

TRQ FINE u Lo

AUTO ACC Monitor digitale

Cisplay gratico
Controlla automaticamente |a tensione in N .
uscita a seconda della corrente in uscita. 4 Y 4 | Disatiivato Vimaxd .
Quando & selezionato il codice 0400, guesta ’
funzicne viene disatiivata e I'inverter viene
comandatoe in funzione del valore di boost P U
di coppia preimpostato da 05. Quanto & o YU 1 Attivato ITorc:ube boost
. evel by

selezionato il codice 0401, Finverter viene
comandato con controllo automatico di
boost di coppia.

function code 05

QOutput current
increase

20Hz Fhase

Boost di coppia

AUTO TRQ

Empostazioné di fabbrica

& TRQ BOOST 5 S SO
TRQ FINE g5 13
AUTO ACC 4kw e inferiore !
0508:55kWeotre L |
Display grafico
‘ Boost di coppia
E’ possibile selezichare il fivello di boost P .
di coppia tra 32 valori a seconda della N S 3 ! Forte /[\
caratteristiche di carico. Per selezionare . M~ I
un boost di coppia, la funzione del boost di \ E
coppia automatico deve venire disattivata " A =
impostando 0400. 0sace Debole o
- : 2
) 5 [ Carico con é _
& LY 7 caratteristica _
di coppia variabile
s E (per usc con pampe
I 2 v e ventilateri) Lt _ !
0.2Hz Frequenza in uscita H
Regoiazione fine del “boost” di coppia , | Impostazione di fabbrica
T | AUTOTRQ |
|  TRQBOOST ) 5 non
§ TRQ FINE v e
AUTO ACC Moniter digitale
_Display grafico
1 valore del boost di coppia impostate dal P /]r\ __________________________________
cedice funzione 05 pud venire regolato u bl 9 ]
finemente in 10 passi. .
: P ngon Forte z
L Ly 2
5 0
: o
— . 2
86 8 ! Dok e
0505 -
da 0600 a 0609
B 5 8 8 (10 passi)
T 0504 :
‘Regolazione fine in 10 passi
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Controllo automatico di Impostaz. di fabbrica ——————
ione/ i i AUTO TRQ S
accelerazione/decelerazione TRO BOOST o 7 o |
TRQ FINE o Uou |
{8 AUTO ACC | Monitor digitale L
Display grafico
Questa funzione controlla automaticamente i tampi di Note:

accelerazione/decelerazione.

Il codice di funzione/dati 0701 deiermina automaticamente i
tempi ottimali di accelerazicne e di decelerazione a seconda
della coppia di carico e GD2. Il tempo minimo di acceleraziong &
di 3 secondi mentre quello di decelerazione & di 8 secondi:

It codice di funzione/dati G700 disattiva questa funzione. In tal
caso, l'inverter viene fatto funzionare con un tempo di
accelerazione impostato dal codice funzione 08 e un tempo di
_decelerazione impostato dal codice funzione 09.

: Disattivato

~af
3

3| €3
€3 || €2

et

: Attivato

1. Questa funzione non & valida quando si seleziona il riavvio
automatico dope momentanaa mancanza di alimentazione
(2001} 0 quando si seleziona il limitatore di corrente.

2. Quando questa funzione viene selezionata, I'accelerazione/
dacelerazions con caratteristica a “S” (1701/1702) e fa
frenatura dinamica a coppia elevata (1801) non sone valide

3. Gamma fempo di ACC/DEC automatica
Tempo acc.: da'd a 20 sec. .

Tempo dec.: da 9 a 33 sec.
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FUJI INVERTERS

FVYR-G78
Funzioni Base

Tempo di accelerazione 1
ACCEL 1

DATA PRTC

Impostaz. di fabbrica

o8

Menitor digitale

Display grafico
* 12,00 sec. per 11KW e altre

Tempo di decelerazicne 1
DECEL 1

DATA PRTC

?

Impostaz. di fabbrica ﬁ
Iy ‘ 6.00*
IR AN

Monftor digitale

Display grafico
" 12,00 sec. per 11kW e oltre

E possibile impostare un tampo di accelerazione/decalerazione nella
gamma compresa fra 0,01 e 3600 sec. in funzione della coppia di
carico e GD®. La durata viene impostata sul display grafico,

| 8 Questa funziona imposta un tempeo di accelera-

L zione nel quale la frequenza in uscita raggiun-
ge la frequenza massima (codice funzicngs 11)
dalia frequenza iniziale (codice funzione 56).

- 9 Questa funzicne imposta un tempo di
1 decelerazione nel quale la frequenza in uscita
raggiunge la frequenza iniziale dalla frequenza
massima.

Nota: guando si sefezicna il controlle automatico di acceleraziones”
cecelerazione (0701), 1l tempo di accelerazions/decelerazione
impostato da questa funzione non & valido.

La risoluzione dellimpostaziona di questa funzione dibende dal
tempo impostato, come mestrate nella tabelia.

Impostazione t'empo -Impostazione risoluzions
dag,01 a 9998 0,01 8

da 10,00 a 99,90 S 01 8

da 1000 a 989,05 1 S

dai000 a 3600 S | 10 S

Nota:

Il tempo di accelerazione & il tempo necessario alla frequenza iniziale
per raggiungere la frequenza massima (F__). Ad esempio, supponen-
do che l'uscita di corrente dell'inverier sia zerc e che la frequenza di
riferimenta sia 1/2 della frequenza massima, il motore passa in
funzionamento & velocita costante aila frequenza di riferimento in un
tempo corrispondante alla meta del tempo di accelerazione
preimpostato.
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Freguenza
in uscita

Frequenza
in uscita

Regofabile Regelabile
e (L0 7TseC ‘_._‘ 0.01sec
Mg (Min.) " -
3600sec T 3600sec
{Max.) empe ——- {Max.)
Fraax
/ | N
/| Freq. diriferimenio .
. Y
\\
\\
™,

Temgo di zccel. {reale) Tempo di decelerazione:(reale}

]

di impostazione frequenza

Segnale

i Impostazione . 1 Impostazione )

{ terpo di accelerazione ! tempo di decelerazions
i ]

i ]

i i

H '

1100% Fmax i

Valore di impostaziona

Tempo
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Funzione riservata dal costrutiore Im z. di fabbrica I
co ACCEL 1 posta ¢ T
DECEL 1 [+ o nn
B DATA PRTC vy
] Manitor digitale
Displéy grafico
Questa funzione viene usata per costruttori di macchine
in cui vengono usati inverter FUL
Questo codice non viene usato dai normali utenti.
Frequenza massima B MAX Hz impostaz. di fabbrica
’ BASE Hz : ' I a R |
RATED V U A A &
MTR POLES o
: - Manitor digitale
*Display grafico
. * Yalido solo quande viene selezionato 1104
Questa funzione imposta [a frequenza massima nel seguente modo :
' ‘ L0 Yo SET o AN v o SET
[[70 5 : frequenza massima 50 Hz 7 A Memorizzazione dati
[701] ;frequenza massima 60 Hz Usare il monitor digitaie Variazione frequenza mas,
1122 :frequenza massima 100 Hz per impostare fa '
118 3] : frequenza massima 120 Hz " freguenza massima.
Lt 9.9] :impostazione variabile
La frequénza massima pud venire impostata da 0 a 400 Hz —
in incrementi di 1 Hz. Selezionare 1104 sul monitor digitale ;
& impostare la frequenza massima desiderata sul display :
grafico premendo il tastas SET e i tasti UHP/DOWN. s ;
: ' 28 S
Le 5
Nota:  Un motore standard pud venire danneggiato se viene fatto funzionare ad
una frequenza elevata. In tal casc, usare un motore per alta velocita. . S
’ = Frequenza
eguenza ——— magsima
Frequenza base MAX Hz i'mpos'taz. di fabbrica
B BASE Hz _ ,_-? i
RATED V- !
L
| MTRPOLES s
; Monitor digitale
’ *Display grafico
: * sole quanda viene selezionato 1202.
Questa funzione imposta la frequenza base (cioé la frequenza nel :
punto di incontro delle caratteristiche di coppia costante e di { (_3 .':,' E’ — |SET | — | A — | SET

potenza costante).

[2on) ; Frequenza base 50 Hz
U201} Frequenza base 60 Hz -
: Impostazione libera

Usare il monitor digitale per-
impostare ‘a frequenza base.

La frequenza base pud venire impostata da 0 & 400 Hz in
incrementi di 1 Hz. Selezionare 1202 sul monitor digitale
& impostare la frequenza massima desiderata sul display
grafico premendo il tasto SET e i tasti UP/DOWN.

Note:
™ Impostare una frequenza base adeguata alla frequenza nominale del motore.
* Non pud venire impostata una frequenza base che supera la frequenza massima.

L_h__l Memarizzazicne dati

Variazione
frequenza di base

=

=

[+]

@ .
a1
£

Tensione

Fraquenza
base

Frequenza ———>
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FUJ! INVERTERS
FVR-G7S
Funzioni Base

iMassima tensione in uscita

MAX Hz
BASE Hz

B RATED V

- MTR POLES

Impostaz. di fabbrica

' 30 3

Monitor digitale -

Display grafico

Queesta funzione imposta la max. tensione in uscita.

[r.2 o 4 :massima tensione in uscita 400 V (200V)" 5 Usare il monitor

120 :massima tensione in uscita 460 V (230V)" | 13 max. tensione in
12 o 3:impostazione libera uscita. '

Impostare ia massima tensione in uscita sut display grafico premenda il
tasto SET e i tasti UP/DOWN. E’ possibile impostarg la max. tensione in
uscita nella gamma compresa fra 0 e 460 V {da 1 a 230 V)* in incrementi
di 1V, In tal caso, la funzione AVR diventa attiva. Quande si imposta 0 V
sul display grafico, la funzione AVR viene disatiivata (la tensione in uscita
& proporzionale alla tensione in ihgresse). '

Nota:” le cifre fra parentesi si riferiscono alia serie 200V,

1.7 271 massima tensicne in uscita 440 V (220V)" | digitale per impostara

1303

*serie 400V {serie 200V: 220V)

<[5 5[ A ] o

Tensicne
in uscita

%—J Memorizzazione

Varigzione dati
frequenza max.

" Max, tensione
in uscita

Frequenza ———»

Neta: La tensione in uscita dellinverter non pud superare la tensione di
alimentazione.

Numero di poli motore

’ MAX Hz Impostaz. di fabbrica
BASE Hz ‘ o
RATEDV fH O
& MTR POLES Monitor digitale
Dispiay grafico
Questa funzicne imposta il numero di poli del motore. YN o I M a pol
La velocita sincrona del motore viene calcolata in base alla frequenza : Y 8 2pole | # Y U 8 paote
in uscita dell'inverter e al numero di poli del motore.
Quando si seleziona il codice funzione/dati 0003 sul monitor digitale, Iy 9 Yl pale P4} 3_ 10 pole
viene visualizzata la velocita sincrona del motore. :
Esempio: visualizzazione quando un motore a 4 poli viene fatto P U M ' i " '
funzionare a 60 Hz. : P4 0 blepole | I Y t 12 pole
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Modalita di comando Impostaz. di fabbrica

@ OPRCOMND || [TP¢
Hz COMND g 0N
- ACCPTN L 200
H TRQ BRK Monitor digitale

Display grafico

Questa funzione permette di selezionare uno dei tre metod:
seguenti di funzionamento RUN/STOP. -

" -~ 1~ | Funzionamento da tastiera
i 5 U U] Eseguito conitasti RUN e STOP
della tastiera.

Funzionamento da morsettiera
t q "¢ . N .
a2 Eseguito tramite l'ingressc del segnale ai
morsetti FWD e REV.

r : Funzienamento con collegamento seriale
I & 0 2| (Terminal Link)
Eseguitc da pit: inverter collegati da un cave.

_ Comando frequenza

OPR COMND Impostaz. di fabbrica '
B Hz COMND -
ACC PTN ﬂ- 00 T

_ |
ﬂl& - Monitor digitale ‘

Display grafico -

Questa funzione permette di selezionare uno dei tre metodi
seguenti di impostazicne frequenza in uscita.

, P Impostazione digitale
! 5 i ut | Lafrequenza pud venire impostata usando i tasti
UP e DOWN situali sulla tastiera.

Impostazione analogica (tensione)

La frequenza pud venire impostata da un segnale

—  esterno compreso fra 0 ¢ 10-V DC o0 con un potenziometro
esterno. In tal caso, i tasti UP e DOWN della tastiera

sono disattivati.

[
o

e Impostazione analogica (corrente, fensione)

i 5 L LJ La frequenza puo venire impostata da un segnale compreso
fra4 e 20mA DC o da 0 a 10V DC. Quando entrambi i '
segnali vengono utilizzati, essi vengono sommati per impostare
la frequenza. In tal caso, la tastiera non pud venire usata per
impostare la frequenza.

. N.B.; per ulteriori informazioni vedi pag. 20.
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FVR-G7S
Funzioni Base

Rampa di accelerazione/decelerazione

| t T M
B ACC PTN : oo
HTRQ BRK

OPR COMND| Impostaz. di fabbrica
Hz COMND | I} i
. |

Maoniter digitale

) Bisplay grafico

Quesia funzione permette di selezionare una delle seguenti

tre rampe di accelerazione/decelerazione. Nota: Guando si seleziona 0701 (comandc automatico di accelerazione/

decelerazione), le carafteristiche a “3" 1 e 2 “8" 2 sono disattivate.
In tal caso, la rampa di accelerazione/decelerazione lineare viene

Ace./dec. lineare (ved. Figura 1} sslezionata automaticameante,

1700

] Ach!dqc. non lineare con caratteristica a “5” 1
'li 7 Q ? (ved. Figura 2) o . ' Caratteristica Caratteristica
Questa rampa pud venire selezionata per ridurre la a“s 1 a's 2

sollecitazione all'avvio e all'arresto
dell'accelerazione/decelerazione.

Acc./dec. non lineare con caratteristiche a 8" 2
7 7 Q E {ved. Figura 3)

: Questa rampa pud venire selezionata per ridurie

la sollecitazione all’avvio e all’arresto
deil’accelerazione/decelerazione in modo superiore
rispetio a quanio realizzate dalla caratteristica a 8" 1. Fig. 1 Fig. 2

B Rampa di accelerazione/decelerazione con caratteristica a “S”

Per quanto riguarda I'accelerazione/decelerazione con caratteristica a “S”,
la rampa per impostare | tempi di accelerazione/decelerazione appare nel
seguenté modo.

———

Rampa (andamento variazione delia frequenza in. uscita rispetto al tempo
di accelerazione/decelerazione impostato)

1

i

[

|

!

g i

B |

[TEg =

IC.E | |

Codice Rampa nel diagramma a destra { |

funzione/dati | ]

Punto A Punto B - f |

. : !

Lineare ' 1,0 volte 1,0 volte j ?

'

Caratt. a"S"1 1,5 volte 0,5 volte I !

Carait.a“s"2 |. : 1,7 volie 0,3 volte B V2 Tempo diimpostazione

Tempo —
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Coppia di frenatura normale/elevata

OPR COMND

impostaz. di fabbrica

Hz COMND 800
ACCPTN ——
B H TRQ BRK Maonitor digitale
Diaplay grafico
Questa funzione permette di selezionare uno dei seguenti
due tipi di frenatura dinamica.
, - ~ | Frenatura standard (normale) . - Coppia di
B LoLe La frenatura standard viene eseguita da una unita con o ffenatura elevata
~-——————resistenza di frenatura incorporaia {fino a 7,5 kWw}. g |7 A
La coppia di frenatura & indicata a pagina 3. La coppia - g B
frenante pud venire aumentata coliegando una unita §' |
di frenatura opzicnale esterna e/o una resistenza. ' Erenatuia !
{Ulteriori dettagli: pagina 69). La frenatura standard & standard |
attiva- quande la frequenza in uscita & inferiore a 66 Hz. }
1
Fease :
o . Freguenza in uscita (Hz) —=
f oo Coppia di frenatura elevata (opzione)
' n’:i TR Sa selezionata, lintensita effettiva di frenatura supera

con resistenza di frenatura esterna.
Questa frenatura necessita

dal 20% al 30% circa l'intensita della frenatura standard

del collegamento di una unita di frenatura esterna

{da 11 a 22 kW) e di una resistenza (opzione)

spacificata da FUJI. {Ulteriori dettagli: pagina 69).
La coppia di frenatura elevata pud funzionars oltre l'intera

gamma della frequenza in uscita.

Nota: Se la resistenza di frenatura incorporata viene usata per coppia di

frenatura elevatg, la sua durata viene notevolmente ridotta.

Nota: La coppia di frenatura elevata & disattivata quando si
seleziona 0701 (comando autematico di accelerazione/
decelerazione), 2001 (riavvio in seguito ad una momenta-
nea mancanza di alimentazione, attiva), o 5701 {limitatore
di corrente, attive).
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FUJI INVERTERS
FVR-G7S
Funzigni Base

Funzionamento in ciclo automatico % PTN OPR Impostaz. di fabbrica
RESTART ' ~ MM
MNTR COEF R
FUNC BLK Monitor digitale
Display grafiéo
Questa funzione permette di controliare il funzicnamento a velocita
multilivello per mezzo di timer impostati dalle funzioni da 30 a 42.
1900: E’ selezionato il funzionamento a velocitd multilivello normale
con utilizzo dei marsetti delfinverter X1, X2 e X3. . oA -
19 00 :dsativato
1901: E’ selezionato il funzionamento a velocita multilivello per mezzo
' di timer. La frequenza dellinverter esegue automaticaments ! I N -
un ciclo a seconda delle impostazioni del timer, come mostrato v - attivato

nel diagramma seguente.

Marcia avanti

>

1
/_/—4\

H

1

Marcia indietro

MSS1i MSS2 | MS§3

1
MSS4 | MSS§

1
|

i
1
'
1
1 i
1 i 1
|

SS 6!MSS 7

Timer Timer 2iTimer 3

Timer 4TTime5r

M
Timer ' Timer
v 7

'
1
1
1
1
1
'
I
1
I
I
I
|
1
I
I
I
1
L
T
|
1

FWD-CM I

T
3
T
I
'
i
|
'
'
]

! | ]

I

Segrale di completamento passd (TP}

Segnale di completamente ciclo {TC)

i I .
0

* Hunzionamento precede seconde Pordine dei livelii divelocitada 1,2,3a 7.

Riavvio dopo momentanea

impostaz. di fabbrica-

mancanza di alimentazione - ;-IE—gT%IE’ a2 m N
MNTR COEF LW
FUNC BLK Monitor digitale

S|

Dispiay grafico

Questa funzione permette di eseguire un riavvio automatico in
. seguito a una momentanea mancanza di alimentazione.
Quando si seleziona 2000 {modo riavvio disattivato), 'uscita

dell’inverter si blocca e il motore si arresta in folle anche quando

I'alimentazione viene ripristinata. Quando 2001 (mecdo

riavvio attivato) & selezionato, I'inverter viene riavviato dopo il
ripristino dell’alimentazione rilevando la velocita del motore
in rotazione libera.

Linverter viene riavviato in seguito al ripristino deilalimentazione
alte seguenti condizioni: - ) '
1) Sulo quando il messaggio LU & acceso sulla tastiera.
La durata di accensione del messaggio LU per ciascuna unita
& indicata nella tabella qui sotto. Se I'alimentazicne viene a
mancare per un periodo pit lungo di quello riportato nella
tabelia, il riavvio dell'inverter potrebbe non avere luogo.

{sec.)
: Motare 0.4(0.75/1.5|2.2|4.0[{55]75/11.0/15.0| 185|220
[ IR B S I . [ I B | .
L‘? L & i disattivato 8 W L catlivato serie 400V [~ [1.9 [1.0|1.2|2.0(22|3.0i3.4 |43 |61 |58
. I_.—_J - .
. serie 200V [1.4(1.4 |2 [35|35(6 (1014 (20 |20 |24

4

2) Il comando RUN & aftivo.
Quando if comando a 3 fili (6401) & selezionato oppure la
coppia di morseiti FWD-CM (REV-CM) é cortocircuitata.,
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Coefficiente per la velocita lineare

PTNOPR
RESTART |

B MNTR COEF
FUNC BLK

Impostaz. di fabbrica

Monitor digitale

g

MNTR COEF

Hz x 0.01

Dispfay grafico

Questa funzione imposta un coefficiente per
visualizzare la velocita di una macchina

in m/min.

Velocita visualizzata (m/min.) = Frequenza in uscita {Hz) x K

Inserire il valore di K (da 0,00 a 200,

F COEF
Hz x 0.00

l

F COEF
- Hz x 200.0

in incrementi di 0,01).

Nota: Quando i valore della frequenza in uscita x K
supera 9989, viene visualizzato 9999. Ad
esempio, quando la frequenza in uscita = 100
(Hz) e ¥ = 200, il valore visualizzato & 9999, non

20000.

COEF = Vel macchina
Hz

Blocco funzioni utilizzato

"PTN OPR
" RESTART
MNTR COEF

Impostaz. di fabbrica

1
it

22008

B FUNC BLK

Moniter digitale

Display g;aficn '

Le funzioni sonc costituite da tre blocchifunzione, cioé funzioni base,
funzioni standard e funzioni di livello elevato. '
Il campo dei codici di funzione applicabili & limitato come segue.

2200:
(funzioni da 00 a 22).
2201:
(funzioni da 00 a 62).
2202:

attiva e visualizza solo le funzioni base

attiva e visualizza le funzioni base e standard

attiva e visualizza tutte le funzioni, comprese

le funzioni di livelio elevaio (funzioni da 00 a 82).

B Blocco funzioni

K Funzioni base

2000

Codice
funzione

Funzionistandard

- 7

el 500

Funzioni di livello elevato

6300

Funzioni base

'

o

()
L

2300

y

Funzicni base & standard

L
Fiy
T3

Tutte le funzioni

80

M
iy
L
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FUJI INVERTERS
FVR-G7S
Funzioni Standard

FUNZIONI STANDARD |

da 0,01 a 3600 secondi,

Tenere presente che I'unita minima di impostazione

varia a seconda della gamma di impostazione come segue.

Gamma di impostazione

Unita minima

da 0,01 a 9,998
da 10,00 a 99,90 S
da 100,0 a 899,08
da 1000 a 36008

0,018

018

18
105

| tempi di accelerazione da 1 a 4 vengono selezionati
seguendo combinazioni di segnali (RT1-CM & RT2-CM).

Funzicne {RT1-CM| RT2-CM -

Tempo di accelerazione 1 ACCH1 off off
Tempe di accelerazione 2 ACC2 on off
Tempo di accelerazione 3 ACC3 off. on
Tempo di accelerazione 4 ACC4 ~on on

o o RT1

— 0 RT2

CM

43

I
—>%

Frequenza
in uscita

Tempo di accelerazicne

Per ulteriori informazicni vedi pagina 22.

Tempo di accelerazione 2 & ACCEL 2 Impostaz. di fabbrica
-
ACCEL3 23 s '
ACCEL 4 - £10.00 {
Il Monitor digitale ‘ P8 |
1
Display grafico
Tempo di accelerazione 3 | Impostaz. di fabbrica
| | ACCEL2 | ,
1 {8 ACCEL3 - ‘ 2 Y
ACCEL 4 ‘
i Monitor digitale
. Tempo di accelerazione 4 Impostaz, di fabbrica :
ACCEL2 | : :
ACCELZ - | | = ¢ ‘ e
B ACCEL 4 | £ | 3.
Monitor digitale 5 |
E’ possibile impostare un tempo di acceierazioné
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Tempo' di decelerazione 2 (DEC2)

Impostaz. di fabbrica

B DECEL 2 —————
DECEL 3 Ffror 1
: o}
DECEL 4 L E’ 10.00
Monitor digitale s
t
Display grafico
i lerazi DE : Impostiaz. di fabbrica
Tempo di decelerazione 3 (DEC3) DECEL 2 D .
B DECEL 3 R Flyoe _
DECEL 4 e 15.00
Monitar digitale S
. t
Bisplay grafico
Tempo di decelerazione 4 (DEC4) DECEL 2 Impostaz. di fabbrica
DECEL 3 : - .
- -y TOP
B DECEL 4 e 8 t 200
Monitor digitale 5
t
Display graficd
E’ possibile impestare un tempo di decelerazione
da 0,01 a 3600 secondi. Frmax
Tenere presente che I'unita minima di impostazione g
varia a seconda delia gamma di impostazione come segue. [
Gamma di impestazione Unita minima %
da 001a 9998 0,018 5
da 10,002 99908 018 s
da 100,0 a 999,08 18 o
da 1000 & 36005 108
) - >
Tempo di decelerazione Tempo

I tempi di decelerazione da 1 a 4 vengono selezionati
seguendo combinazioni di segnali (RT1-CM e.RT2-CM).

Funziona RT1-CM| BRT2CM
Tempo di decelerazicne 1 DEC 1 off off
Tempo di decelerazione 2 DEC 2 on off
Tempo di decslerazione 3 DEC 3 off on
Tempo di decelerazions 4 DEC 4 on on

0 o — RT1
SN RT2
CM

Per ulterior informazioni vedi pagina 22.

44



FUJI INVERTERS

FVR-G7S * 7
Funzioni Standard

impostazione velocita multilivelio 1
(M8S1)

4 |8 MULT SPD1
TIMER 1

- MULT sPD2
TIMER 2

Impostaz. di fabbrica

2 9

Menitor digitale

; Manitor digitale L
| Display grafico
. impostazione velocita multilivello 2 'Il\'fllnLjIE;SiPD‘l '| Impostaz. di fabbrica .
MSS2) ] -
(MSS2) (@ MULT SPD2 ‘ 3 ! J— |
TIMER 2 ] i " 0.00 ‘
- Monitor digitale [ Hz
L_ T [
Display grafico
: : : 11 Impostaz. di fabbrica
Impostazione velocita multilivello 3 B ;I\FIHIHIE‘IF;E‘:;PDS ; P
(MSS3)  MuLTseos ||| 3 3 - -
TIMER 4 — / 0.00
Monitor digitale Hz
Es_p! ay grafico
impostazione velocita multilivello 4 MULT SPD3 | | Impostaz. di fabbrica
(MSS4) : TIMER 3 P —
B MULT SPD4 345 & S )
TIMER 4 - /f 0.00
Manitor digitale Hz
T
Esplay grafico
Impostazione velocita multilivelio 5 B MULT SPD5 } Impostaz. di fabbrica
(MSS5) : TIMER 5 e
MULT SPD6 } 3 ]
TIMER § I
" | Monitor digitale
Impostazione velocita multilivetio 6 MULT SPD5 | | Impostaz. difabbrica
(MSS86) : TIMER & J—————
| & MULT SPD8 4 8
TIMER 6 ’

Impostazione velocita multilivelio 7
{MSS7)

® MULT SPD7
TIMER 7

Impostaz. di fabbrica

“

Menitor digitale

—
Display grafico

Le freguenze per MSS1 fino a MSS7 vengono selezionate per
mezzo delle combinazioni on-off dei morsetti di comando
X1-CM, X2-CM e X3-CM. E' possibite ottenere un funzicnamento
a 8 fivelli di velocita {quando viene selezionato 1900,
funzionamento in ¢iclo automatico disattivato).

Le frequenze possono venire impostate da 0,00 a 400 Hz in

incrementi di 0,002 Hz sul display grafico.
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B Funzionamentio a velocita multilivello (con Xi, X2 e X3)
Usando le combinazioni on-off dei morsetti di comando X1,
X2 6 X3, & possibile realizzare un funzionamento dell'inverter a
8 livelli di velocita.
1) Quando tutti i morsetti X1-CM, X2- CM e X3-CM sono tutti
disattivati, I'inverter viene fatto funzionare con una frequenza
impostata dal riferimento digitate (tasti UP/DOWN) o dal riferimento
' analog!co (da0a 10V DG, 4-20mA DC) selezionati dalla funzione 16.
2) Non & possibile impostare una frequenza che supera la frequenza
massima impostata dalia funzione 11.
3) . Impostare il codice funzione/dati 6300 per abilitare i morsetii
X1, X2 e X3 per il funzionamento a velocitd muliiliveilo.

Impostazione risoluzione

Impostazione da :

frequenza 0 1.000 Hz 10.00Hz - | 100.000 Hz
e a a a . olire

requenza )

massima 1.000 Hz 10.00 Hz . 100.0 Hz
Fino a2 B0 Hz 0.002 Hz 0.01 Hz 0.1 Hz
da 61 2300 HZ 0.01 Hz 0.01 Hz 0.1 Hz 1Hz
da 301 a 400 Hz 0.02 Hz 0.01 Hz 0.1 Hz 1Hz

Funzionamento a velocita multilivello (X1-X2-X3})

MSS 4
= !
2 MSS 2  Nwsss
g . Analogieo MSS 1 i i : '
g | Digitale : 5 ! | I
& I SRR
: ON : [ Ton,
X1-CM | L : = : .
l P S Y S N
: N 0
xzcm | 0 | [ jN | on
X3-CM : [ ON I l ON
' |
FWD-CM ON
Tempo —=
Relazione fra morsetti e velocita multilivello 1-7
Cadice funzione 16 28 K| 33 35 37 39 41 -
Velocita multilivello | Analogico
: : Digitale MSST MSS2 MSS3 MSS4 MSS5 MSSs  MSS7
X1- CM OFF ON OFF ON  OFF ON OFF . ON
X2-CM OFF . OFF ON ON OFF  OFF ON ON -
X3-CM OFF - OFF OFF OFF ON ON ON ON

Z/\ Siﬁec?mn snsi'emé
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FUJI INVERTERS

FVR-G7S
Funzioni Standard

Impostaz. di fabbrica

Tirmer 1 MULT SPD1
B TIMER 1
MulTseoz ||| 3 8 O O/ b
TIMER 2 — : ¢ 0.00
Monitor digitale i S
- 1 W_J
Timer 2 “MULT SPDT | Impostaz. di fabbrica
TIMER 1
-mulTseoz || 3 2 8 3
& TIMER 2 Monitor digitale '
Timer 3 MULT SPD3 | | Impostaz. di fabbrica
B TIMER 3
TIMER 4 .
Monitor digitale
Tirmer 4 MULT SPD3 || Impostaz. di fabbrica
TIMER 3 i ‘
MuLTsPps (|3 & O ! i
B TIMER 4 | —— /" 0.00
Manitor digitale : s
Display grafico
: i | MULT SPD5 . Impostaz. di fabbrica
Timer§ - | ®TIMERS |
MULTSPDS ||| 3 8 § 2 (|
| TIMERS& —
- Monitor digitale i |
|
Timer § MULT SPD5 'Impostaz. di fabbrica
TMER &
MuLTSPDs || Y O O O
B TIMER 6 e
Monitor digitale
Timer 7 MULT SPD7 Impostaz. di fabbrica
B TIMER 7 .
4230 |

Monitor digitale

Guando si seleziona 1901, & possibile eseguire un funzionamento

in ciclo automatico usando le velocita multilivelloda 1 a7 e le

combinazioni di timer. Durante il funzionamento in cicle automatico,
non & necessario cambiare la frequenza con i morsetii X1, X2 e X3.

47
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Funzionamento programmato

Usando i timer incorporati nefl'inverter, & possibile realizzare un
funzionamento programmato a 7 livelli di velocita.

.

"

* Sono disponibili tre tipi di funzionamento programmato: a ciclo’

e selezionare un tempo di accelerazione/decelerazione e la
marcia avanti/indietro.

Per ogni rampa & possibile impostare diverse frequenze in uscita

Linverter funziona con velecita multilivello 1 (MS51), velocita
multifivelle 2 (MSS2) fino a velocita multilivello 7 (MSS7) in
guesto ordine.

unico, a ciclo continuo e a ciclo unico con 72 velocita continua.

Codice funz.

Procedura per I'impostazione del funzionamento programmato
Impostare il codice funzione/dati 1901 {funzmnamento
programmato attivo).

Impostare le frequenze per il funzionamento con velocita multitivello.

Usare i codici funzione 29,31, 33, 35, 37, 39 e 41 per impostare le
frequenze adeguate in modo sequenziate.
Impostare i tempi di accelerazione e decelerazione attraverso i
codici funzione 08, 08, 23, 24, 25, 26, 27 e 28. ‘
Impostare i timer dali't a 7 usando i codici funzione 30, 32, 34,
36, 38,40 e 42. :
D Sele210nare un tempo di acceleraZIone di decelerazione
e il senso di rotazione del motore (avanti o indietrc) per ciascun
timer immettendo il codice dati adeguato nel monitor digitale.
{Ved. tabella a destra).

@ Immettere il tempo di funzionamentc per ¢iascun timer compreso

fra 0,01 e 3,600 secondi, in incrementi di 0,01 sec.,
nel display grafico.

Ved. pagina 24.

Freguenza in uscita —=

| ‘ZA\\ Silectron sistemi

Esempio di funzionamento programmaio

MSS4

r
|
|
i
i
‘ |
1 il
] 1
1 1]
T T
1 ]
I 1
1 i
1 i
1 I
i r
T

f
H I
f i
! 1
i '
i 1

§30

321341 36 | 38 40 2
Timer Timer T|mer Timer Timer Tlmer Timer
1 2 3 4 5 ) 7 —t

Codice dati del timer, senso di rotaziona
e tempi di accel/decel.

Codicedati| Senso |Codice : Codice
(timer) di rotazione }tempo di acc® - tempo di decel*
0og o Avanti g8 53
o8 o Avanti e 3 26
ogee Avanti 2 c 7
o8 32 Avanti 285 ¢ 8
Og Indietro 08 I
O s Indigtro e 3 26
O0g & Indietro e é 1
ogof 2 Indietro 25 cB

* | tempi di accel/decel. sono determinati da questi codici funzione.

iEsempio] Quando lmpostazione del Timer 1 & 3000

- Frequenza: Velocita 1

- Marcia: avanti

- Tempodiaccelerazione: Tempoimpostate dal codice funzione 08

- Tempodidacelerazione: Tempo impostato dai codice funzione 09

- Tempodifunzionamento Timer 1: Tempo impostato per il Tlmer 1
sul display grafico

[Esempio] Quando l'impostazione del Timer 6 & 4006

- Freguenza: Velocita 6

- Marcia: indigtro

- Tempodi accelerazione: Tempo impostaic dal codice funzions 24

- Tempo didecelerazione: Tempo impostato dal codice funzione 27

- Tempo di funzionamente Timer 6: Tempo impostato per il Timer 6
sul disptay grafico
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FUJI INVERTERS

FVR-G7S
Funzioni Standard

@ Funzionamento
1} Awvio e arresto da tastiera
Le funzioni dei iasti sulla tastiera cambiano come segue.

Tasto RUN attivato:  Avvia il funzjenamento
[Esempio 1]

Tasto STOP attivato: . Arresta ternporaneamente il funziona-
~ [Esempio 2] mento in ciclo automatico (Pausa)
: Quando si preme il tasto RUN, il funzio-
namento viene ripristinato dal punto in
cui era stato interrotto.

Tasto RESET attivaio: Arresta completamento il funzionamento
[Esempio 3] - in ¢iclo automatico
Quando il funzionamento in c:clo
automatico viene arrestato ¢ messo in

pausa e si preme il tasto RESET, il timer -

viene resettaio. Quando si preme il tasto
RUN una seconda volta, I'inverter
ripristina il funzionamente dalla velocita
1 (inizio ciclo).

* Il taste RESET & valide soio quando il fun-
zionamento in ciclo autormatico & in pausa.

[Esempio 1]

MSS4

— Frequenza in uscita

Il fimer non conteggia  L'inverter funziona

il fempo durante per il periodo di tempo
[Esempic 2] questo periodo restante dei timer 1.

o | ! !
= i H |
2 IV!SS1 ! ; MSS1 |
p=1 i

= A : !
g ; | :
] . - ;
=1 i ! i
o I ) 1
E b i
i ! :
! ] -

— t

[Esempio 3]
_ MSS3
MSS52 : MS852

MSS1

‘ RUN‘ ’STOFq JRESET] ‘ RUN]
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2} Awvio e arresto da morsettiera comando
Le funzioni della morsettiera di comande cambiano come
segue.

FWD-CM attivato: Avvig il funzionamento
{Esempio 4}

FWD-CM disattivato:  Arresta temporaneamente il
funzionamento in ¢iclo automatico
(pausa)

[Esempio 5] Per ripristinare il funzionamento in

ciclo automatico, riattivare il morsetio
FWD. Il funzionamento viene ripreso
+ dal punto in cui era stato interrotto,

RST-CM attivato: Arresta completamente il funzmna—
mento in ciclo automatico
[Esempio 6] ' Quando il funzionamento in ciclo

automatico viene arrestato @ messo
in pausa, il timer viene rosettato.
Quando si riattiva FWD-CM, l'inverter

_ riparte da MSS1.
[Esempio 4]
=
5
E
=
o©
a8
=1}
pa ]
g
w
FWD
-CM
[Esempio 5]
Iltimer non conteggia  Linverter funziona
il tempo durante per il periodo di tempo
-  Guesto per\odo restante del tmer 1,
a { =
- | MSS51
r= ;
| 1
g :
é |
. i . —t
FWD |_"“
-CM
[Esempio 8] .
MSSs
MSS2
M551
|
i —1
FWD
-CM
RST _ H
-CM

Nota: Quande si preme il tasto STOP situato sulla tastiera durante il funziona-
menic in ¢iclo automatico da morseitiera di comando, Tinverter si arresta
immediatamente e viene visualizzato OH2.

L'inverter passa al mode STOP normale con il segnale RESET.



® Impostazione dei dati

1) Tempo di accelerazione/decelerazione

Quando |a frequenza del passo successivo &€ maggiore della
frequenza attuale, viene selezionato automaticamente un tempo
di accelerazione. Analogamente, quando la frequenza det
processo successivo & inferiore alla frequenza attuale, viene
selezionato un tempo di decelerazione.

[Esempio 1] Quando il codice funzione/dati & 3200.

'
H
'
'
|
i
'
H
:

-t ‘ Pt
Decelerazsone impostata
dal codice funzicne 09

R A
Accelerazione impostata
dal codics funzicne 08

[Esempio 2] Quando i codici funzione/dati sono 3204 e 3405.

o MSS1
' f }
g t - Decelerazione impostata
= i dal codice funzione 26
|
; —t
I
I
I
E I
2 ! MSS3
- |
£ 1
1

Accelerazione impostata

Decelerazione impestata 3] codice funzions 08

dal codice funzicne 09

Neta:

Quande i morsetti RT1-CM e RT2-CM vengono attivati/disattivati durante il
funzionamente in ciclo autematico, | tempi di accelerazione/decelerazione
diventano quelli determinati dalis funzioni 23-28. Analogamente. quando i

morsgetti X1-CM, X2-CM e X3-CM vendono attivatifdisattivati durante il funziona-
mento in ciclo automatico, la frequenza diventa quella determinata dalle funzioni 29,
31, 33, 35, 37, 38 e 41. In ambedue i casi, i! imer continua a conteggiare it tempo
dal funzionamsanto In ciclo automatico.

N.B.: per ulterior! informazioni vedi pag: 62.

/

ASE!;eai'mn sistemi

2) Impostaz;one timer

Dopo aver impostato il senso di rotazione e i tempu di
" accelerazione/decelerazions, & possibile impostare il tempo

di funzionamento per ciascun passo sul display grafico.

Gamma di'imposfazﬁone Unita minima
da 0,01 a 9,998 0,018
da 10,00a -99,90S 0,18

da 100,0 a 999,05 15

da 1000 a 36003 105

Il tempo per ciascun passo include il termpo richiesto per
I'accelerazione/decelerazione. Pertanto, se il tempo impo-
stato & inferiore al tempo richiesto per laccelerazione/
decelerazione, il passo attuale continua al passo successivo
prima di raggiungere la frequenza di rlfenmento
preimpostata.

Tempo impostazione timer < Tempa richiesto per l'acceleraz.
(deceleraz.)

Frequenza in uscita ——
o
=2
n
1)
%)
, .
I
1 E
7]
(]
ro

E : i Tempo e
1 Tempo impostaz. timer
e

Tempo righiesto

per laccelerazione
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FUJI INVERTERS
FVR-G7S
FUI“IZIOI‘II Standard

.!mpostaz. di fabbrica

Relé termico di sovraccarico elettronico B ELCTRN OL
' HLIMITER ]
R e S o B |
L LIMITER Y od U
FREQ BIAS Manitor digitale
*Display grafico
* Valido solo guando si selezicna 4301.

Questa funzione permette allinverter di proteggere un motore - S O
standard { a 4 poli) dal sovraccarico. |1 d W U disattivato
Pertanto questa funzione svolge I'azione del relé termico di
sovraccarico convenzionale, T 5 M .
Salvo alcune applicazioni speciali, non & necessario usare un T J U  aftivato

relé termico esterno di sovraccarico (ved. Note a pagina 48). .

Il relé termico di sovracearico eletironico pud venire applicato
anche al funzionamento in una gamma a bassa velocita.
(Solitaments, guande un motore standard funziona a basse
velocita, 'azione di raffreddamento diminuisce).

4300: Il relé termico di sovraccarico elettronico & disattivato.
4301: |l relé termico di sovraccarico elettronico & attivato,

: Il valore impostato si ottiene dall'equazione indicata a

destra. E’ possibile impostare un valore nella gamma

compresa fra il 30% e il 105% (in incrementi dell"13%) sul

display grafico.

Caratteristica di riduzione della corrente continuativa

%] : Valore impostato
1104 105%

Corrente continuativa ammessa

o 10 20 30 40 50 60 70 80
Frequenza inverter (Hz)

- 51

Coerrente nominale motore

Valore impostato (%) = K x
Corrente nominale inverter

K = 1,0 {quando la frequenza di base & 50 Hz)
K =1,1 (quando la frequenza di base & 60 Hz)

Caratteristiche di funzionamento del relé termico
di sovraccarico elettronico

B
| |

a

4

i

|

|

|

|

|

|

|

|

|
B ARV A

wn
4
|
i
|
'
'
'
|
I
v
|
1

Tempo di funzicnamento (min)
o~
SN S

0 20 40 EO 80 100 \20 I40 IGU \80 ZbU
Fattore di carico {%)



Note:
1. Per i funzionamento di gruppo (pllotaggm con un inverter
di pit motori in parallelo), ogni motore deve essere dotato diun
relé termico di sovraccarico.

Relé
termico di
SOVIACcCarico
[ wTR
e nverter FYR-G7S Ml MTR
Motori
1 MTR
1
1
1
1
: .-
.I " _I .
Loooooo L 4 MTR )

2. Per il funzionamento con back-up da rete, usare un relé
termico di sovraccarico come mostrato qui sotto.

Contattore
Relé termico di sovraccarico
N Invester [ MTR
‘Coniattore ‘
Contattore
FVR-G7S Motore

3.

‘Z;\\&Ee@tmn sistemi

it relé alettronico di sovraccarico & adatto per motori stan-
dard a 4 poli. Installare un relé termico esterno di sovracca-
rico per un motore avente un diverso numero di peli o per
un moiore spemale

Per motori speciali installare un relé termico esterno di
sovraccarico e un termistore per I'avvolgimento del motore.
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FUJI INVERTERS
FVR-G7S
Funzioni Standard

Limitatore di velocita max. ELCTRN OL || "mPostaz. di fabbrica
HL L LIMITER - U |
JB%_; Manitor digitale 1030
“Display grafico
Limitatore di velocita min. Impostaz. di fabbrica
| ELCTRNOL || " .
LL _ HLIMITER T Ir
LLIMITER 1} ' -
L. FREQBIAS || Monitor digitale - EA, i
F.SET j
*Display grafico
H diagramma a destra mostra I'effetto def limitatori di velocita
max. & min. sulla frequenza in uscita. Queste funzioni impedi- y y
scono di eseguire un funzionamento a velocita eccessivamente : S ~
bassa o elevata della macchina. ' o .
Impostare i livelli di limitazione max. e min. della frequenza in 2 £ a //
uscita come percentuali della frequenza massima. Usare i g R g KL
display grafice per impostare il livelle di limitazione. Sia il limite < £ w5 7
max. che if limite min. posseno venire impostati da 0 a 100% in Eius 5 y bl _
incrementi dell’1%. AT g -
£ < 2 / Y4y
e /I w
/// Lo

Segnale di impostazions freguenza ——

Segnale di impostazione frequenza —...

Nota: Quande il valore di impostazione di HL & minors di LL, il valore dal imite min.

viene Ignorato.

Qffset di frequenza " "ELCTRN OL K impostaz. di fabbrica
' H LIMITER - )
L LIMITER b |
@ FREGBIAS ||l
~——————~'| Manitor digitale
Questa funzione permette di eseguire una regolazione fine O il
dellimpostazione della frequenza. _ i
Maggiore & if livello di impostazione dell'offset, pill fine sara la j
regolazions. : F
Inofire, la funzione & utile in applicazioni per le qualila velocita £ 3
delia macchina deve superare un valdre minimo, per carichi § Foiss s !
quali le pompe. @ // _ i
Per quanto riguarda l'offset di frequenza, impostare una g prad {
percentuale alla frequenza massima compresa fra 0 e 100% (in g -~ ]
incrementi dell"1%). = e E
-~
-~ [
Nota: Anche quande si imposta un cffset di frequenza dall 1% o superiore, la 0 106%
frequenza iniziale in uscita resta a 0,2 Hz (minimo}. ; ov 5 Segnale di impostazione frequenza ~ N
I ° {

impostaziene QFFSET: Min, { Impostazione OFFSET: Max. -

© .
—11Q
S g 23 :
LG g5 Impostazions
g3 &L.s frequenza
= Impostazione POT.
frequenza -
8Segnale di ingresso impostazione —  POT Segnale diingresso __

impostaziong
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- Offset di frequenza

25 x 60
=15 (Hz)
100

Fmax = 60 Hz
Offset = 25%
Offset di frequenza = 15 Hz
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Guadagno per segnale di rlferlmento
fraquenza

B8 FREQ GAIN
JUMP Hz 1
JUMP Hz 2
JUMP Hz 3

' Impostaz. di fabbrica

4 1

Monitor digitale

F. SET

" *Display grafico

Questa funzione imposta un guadagno in uscita (gradiente) per

il segnale analogico di riferimento di frequenza. Impostare il
guadagno come percentuale del segnale di riferimento a

frequenza massima (100%=10V). La gamma di impostazione &

200%

compresa fra 0% e 200% (in incrementi dell’1%). Pertanto, i
questa funzione abilita un segnale di impostazione di una } £
fensione bassa compresa fra 0 e 5V DC. Usare il monitor w g
: e : ' 5 100% = 100%
grafico per impostare il guadagno. ] S :
' i £ 70% g
Note: Pt 8
1. Questa funzione & valida salo quando si seleziona il segnale analogico par % -
Iimpostazione della frequenza (1601 o 1602). g
2. Non épossibil inviare in uscita una frequenza che superala frequenzamassima. —I100% 100%
: ' : 0 Segnale di impostdzione 0 Segna\e di impostazione
(Esempic di Guadagno al 70%} {Esempio di Guadagno al 200%)
Salto di frequenza 1 FREQ GAIN Impostaz. di fabbrica
. #a JUMP Hz 1 -
JUMP Hz 2 4 8 Pl
JUMPHz3 || ¢+ TR 0
Monitor digitale Hz
F.SET
Display grafico
Salio di frequenza 2 FREQ GAIN Impostaz. di fabbrica
JUMPHz T
mIUMPH2 ||| Y9 9
JUMP Hz 3 Monitor digitale )

F.SET

Display grafico

‘Salio di frequenza 3

FREQ GAIN
JUMP Hz 1
JUMP Hz 2

Impostaz. di fabbrica

58

Monitor digitale

‘Display grafico

Ampiezza salto di frequenza

B JHYSTR .
DC BRAKE
DC BRK Hz

DC BRKV

:Impostaz di fabbrica

F.SET

Display grafico

Queste funzioni permettono alle macchine e alle strutture di
evitare la risonanza meccanlca saltande ie frequenza in uscita

dellinverter.

E’ possibile.impostare tre punta di salto usando i codici funzione
48, 49 e 50. Inoltre, con il codice funzione 51 & possibile
impostare l'ampiezza del salto. Il campo di impostazione va da
0 a 400 Hz (in incrementi di 1 Hz) per ia frequenza da saltare e
da 0 a 5 Hz (in incrementi di 1 Hz) per 'ampiezza del salto.

Nota: Questa funzione non & attiva durante I'accelerazicne o la decelerazicne.

Frequenza in uscita —

Impostazione frequenza

Impostaztone 3

Amplezza salto

\mpostazzone 1 di frequenza

Impostazmne 2 I—

50% ____ Frequenza

50% da saltare

/
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FVR-G78
Funzioni Standard

JHYSTR
2 DC BRAKE
DC BRK Hz
'DCBRKYV

Impostaz. di fabbrica

S
‘| Monitor digitale i

*Display grafico

Freno DG

(R
Ty
T |
3

- : attivata .
I H
5280 1 {la frenatura DC viene applicata dopo
la frenatura dinamica)

Arresto tramite freno DC

'
I
!
1
!

i

I
0
I
I
1
I
I

1

1

@
Questa funzione viene usata per miglicrare la precisione deil’ar- 2
resto. & 5
) = ! n arresto
. . k=] H
5 B B G : disattivato _ . 2t :
= (solo frenatura dinamica) @ | Tempo -
' B
£
g
g
il
=

| l
Freno dinamico  Tempo —

Impostaz. di fabbrica

Monitor digitale

J HYSTR
Freguenza intervento freno DC DC BRAKE .
# DC BRK Hz Iy = _ F
DC BRKV PRI T 0
- | Monitor digitale Hz
t
' Display grafico
> | Impostaz. di fabbrica
Tensione di frenatura DC ég E?%I\T(E I e —— :
DC BRK Hz ‘ Rl A
@DCBRKV |

Display grafico

S DCBRKT imposiaz. di fabbrica
START Hz P —

[ e - .

i LIMITER ok v
| SLIP COMP @ 0.10
S

Durata frenatura DC

Maonitor digitale

Display grafico

53 Frequenza intervento freno DC _ :

- Questa funzione imposta una frequenza di intervento del freno - ON OFF
DC compresa fra 0 e 60 Hz in incrementi di 1 Hz. Quando si FWD-CM i

imposta 0 Hz, il frene DC interviene a2 0,2 Hz. : .

54 Tensione freno DC

Questa funzicna regola Iintensita della frenatura DC in 16

passi, da quella pid debole (5400) a quella pil forte (5415). _

L’effettiva intensita di frenatura cambia a seconda delle caratte-

ristiche del motore

Tempo —=

Frequenza
in uscita

Frequenza intervento

55 Durata frenatura DC franatur DC
La durata della frenatura DC pud venire impostata da 0,01 2 30 Termo —o ] {variablle)
sec. EOE——— B g P |
YW 4 ! % Forte E3 I :
= Tensione
: - _L frenaturaDC
(variabiie)
Tempo — =
Gamma di impostazione Risoluzione impostazione Durata
da 0.01a29.99 0.018 K’er]iz%;ﬁ?a)oo
S 4 7 0 Debole
da 10.0a30.0. 0.18 P -
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Frequenza di avvio DC BRKT Impostaz. di fabbrica
B START Hz
IUMTER (|5 & , ’ )
. SLIP COMP. Monitor digitale Hz
3
Display grafico

Cuesta funzione imposta la frequenza Note: . o
di avvio nella gamma compresa fra 0.2 g " lovaia, seloginars 0701 (sooel iscel
. It . - (=] 3 . .
Hz as0 Hz in incrementi di 1-Hz. g% g automatica).
Inviando in ingresso 0_ Hz viene impo- E2 ‘Froquenza di awio 2. Quando si usa un motore di piccola
stata una frequenza di avvio di 0,2 Hz. [ I —————— potenza paragonato alla potenza .
Usare il display grafico per impostare la _ dellinverter,.2 possibile selezienare una
frequ‘enza di avvio. . Tempo —— frequenza di avvio relativamente elevata.
Limitatore di corrente DCBRK T Impostaz. di fabbrica
START Hz -
. & | LIMITER o T 040
SLIP COMP Y
Monitor digitale )
LOAD
*Display grafico
. . \ * Valido sol do si i
Quando la cerrente in uscita raggiunge i 010 GHAndo st Selez'c_ma 5701
;3;;21% ;ﬂz i“omngaazt;%nai é);e;mg?nsézg ! i ___| Valora dimitazione corrnte S T80 D disativato
- P e :
mente la frequenza in uscita.per g3 ! ! o )
impedire il blocco dell'inverter dovuto a 3= ' : -~ o g aitivato (gamma di
sovracorrente. } | 1 5 1 U /| impostazione: dal
g | | " 30% al 150% della
Note: & & e ' corrente nominale
1. Quando si usa questa funzione, la funzione di &9 ! : dell'inverter, :
frage= 1 I

accel/decel. automatica {0701) non & attiva.
2. Questa funzione nen ¢ attiva quando si : Tempo ——

seleziona Il rlavvio automatico in seguito a una

momentanea mancanza di alimentazione (2001)

(solo per la serte 200 V),

incremento: 1%)

Co_ntr_ollo compensazione di DCBRKT Impostaz. di fabbrica
scorrlmento START Hz I - .

~ | LIMITER S 800

2 SLIP COMP

Monitor digitale
Digplay grafico

Questa funzione riduce aulomaticamen-
te ai minimo la variazione di velocita del ' - 8 I = )
motore. Lo scorrimente del motore & | SO udisattivato
determinato in base alla corrente in Senza controlic | Con C;':fa"-z':gne
uscita. Per mantenere costante la e one ™ Soonimento
velocita di un motore, |a frequenza in | o 5 g .
uscita dell'inverter viene controllata in ™ Velogia sincrona g 7 attivalo
base alfo scorrimento. {La variazione § |
della velocita viene controllata a circa 1/ 8
3 del valore senza compensazions di
scorrimento). Veloots ——

Mota: Questa funzions & attiva sole duranie il funzio-
namenio a velocita costante,
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Funzioni Standard

Rilevamentoe livello frequenza

P

W‘ Imposiaz. di fabbrica S
FDT HYSTR . I
| RUNFINSH (|| % 9 :

OL WARN J : ' ek

---- | Monitor digitalem
isteresi segnali FDT e FAR FDT Hz ‘ Impostaz. di fabbrica
_ B FDT HYSTR | —
RUNFINSH ||| & .7
OLWARN ¢

Monitor digitale

Display grafico

Questo segnale & attivo (ON) quando la o . .
frequenza in uscita supera il livello di rileva- ‘ Nota: Il segnale FDT & valido quande si seleziona 6801.
mento. La funzione (60) dell'isteresi dei segnali

FDT e FAR imposta il livelic del segnale OFF,

59:1 a gamma di impostazione & compresa fra
0 e 400 Hz (incremento: 1 Hz).

60: La gamma di impostazione & compresa fra
0 & 30 Hz (incremento: 1 Hz).

=
=
_FE
= - [
§ 777777777 T B T e W — 5 9 Livells rilevamente EDT
g { — e
i':' ' i | { )
- I : ; : & & Ampiezza isteresi
| | _
| E | -
: } I *‘
1 I J| ‘
’ | ! | .
.
: ! I i
I | 1 i
! ' | |
i | I |
o ON | ' ON I
FAR-CM OFF . OFF

Tempo — o

57



U |
Aﬁﬁiec?mn sistemi

Frequenza di attivazione
segnale di RUN

FDT Hz

FDT HYSTR -

B RUN FINSH o

Impostaz. di fabbrica

OL-CM

OL WARN Monitor digitale
Display grafico
I segnale & attivo {ON) quando.la frequenza in uscita supera il Frequenza di attivazione segnaie di RUN
livello di attivazione segnale di RUN. La gamma di _ T
impostazione & compresa fra 0 e 400 Hz (incrementio: 1 hz). g
oy
<
Nota: Il segnale RUN & valide quando si imposta il cadice funzione/dati 6900, E
a
;f':
LL
RUN-CM |
Tempe —— '
Segnals di preavviso sovraccarico FDT Hz ]| Impostaz. di fabbrica
FDT HYSTR
RUNFINSH | & ¢
B OLWARN - —
Manitor digitale
Display grafico
Il segnale di preavviso sovraccarico & aitive (ON) quando la
carrente in uscita su.pere.l‘ll livello di-avviso sovraccarico per una . Livello di avviso
durata di 10 secondi o piu. Impostare il livello di avviso sovrac- b
carico come percentuale della corrente nominale dell’inverter. N R et e A
La gamma di impostazione & compresa fra il 70% e il 150% 2 1 ; !
{incremento: 1%). g 1 ! ; S~
' : &) 1 i i
Nota: li segnale OL & valido quando sl imposta il codice funzione/dati 6700. ]& i L " :
i 10 i
j |
i 1
i T
I
!

10 secondi fu——nrl

—

=— 1 secendo

Tempo —
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Funzioni Standard

i Combinazione di funzioni

200t 5701 o701 | sso1 1701 0401 5201 1801 1500 1502
1702 .

2001 \\\ o

5701 =1 \\

0701 O -2

5801 < =3 O

1701 O 4 -5 o

1702

0401 O <o O -7 -

5201 (] 5 O (] O O

1801 - O O < O O O

1500 O < & O - O O O

1502 | O o o o o o o ) o \
FUNZIONI: Simbolo ©: attiva

2001 Riavvio in seguito a mancanza momentanea di alimenta-
zione-Attiva )

5701: Limitatore di corrente-Attiva

0701: Controlio autormatico di accel/decel-Attiva

5801: Conirolio compensazione di scorrimento-Attiva _
1701/02: Accel./decel. non lineare (con caratteristica a S)-Attiva -
0401: Controllo automatico boost di coppia-Attiva '

5201: Freno DC-Attiva ‘

1801: Frenatura dinamica a coppia elevata

1500: Funzionamento da tastiera

1502: Funzionamento da Terminal Link

ATTENZIONE:

Le funzioni di accelerazione/decelerazione con caratteristica a’
S e def contrallo automatico del beost di coppia non funzionano
durénte il riavvio in seguitc a una mancanza momentanea di

alimentazione.
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Esempio: Quando si-selezfonano i cedici funzione/dati 0701 e
2007, le funzionisono attive sia per 0701 che per 2001,

Note:

*1 Durante i riavvio in sequito ad una momentanea mancanza
di alimentazione, I'nverter funziona con il valore di limitazione di
corrente.

*2 La funzione del controllo della velocita di accelerazione/
decelsrazione non funziona {come nel caso del codice funzione/
dati 0700) e la funzicne di limitazicne della corrente & attiva.

*3 La funzione del controllo della compensaziene di scorrimento
non funziona {come nel caso del codice funziona/dati 5806) ela
funzione di limitazione della corrente & attiva.

*4 La funzione del conirollo di accelerazions/decelerazione con
caratteristica a S non funziona (come nel caso de! codice
funzione/dati 1700} e la funzione di limitazione della corrente &
attiva.

*5 La corrente non pud venire limitata quande it freno DC & in
funzione.

*6 La funzione del controllo di accelerazione/decelerazione con
caratteristica a S non funziena (come nel caso del codice
funziene/dati 1700} e [a funzicne del controllo automatico di
accelerazione/decelerazione & attiva. X

*7 Dato che la compensazione di scorrimento & stata regolata af
boost di coppia standard, Putilizzo defle funzioni di boost df
coppia automatico dd luogo ad una compensazione di

scorrimento eccessiva.
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FUNZIONI DI LIVELLO ELEVATO

Cambiamento della funzione dei morsetti

Funzione dei morsetti X1, X2 e X3

B X1-X2-X3 Impostaz. di fabbrica
HOLDFUNC ||\ r— - =
LV-OL-FAR i} i i

“Monitor digitale

Display grafico

Questa funzione permette ai morsetti X1, X2 e X3 di venire
usati per tre funzioni diverse cambiando il codice dati come
segue.

5 30 | Impostazione velocita multilivello
(con X1, X2 e X3)

Gli otto livelli di velocita possono venire selezionati da combina-
zioni on-off dei morsetii X1-CM, X2-CM & X3-CM. Per una
descrizione dettagliata del funzionamento a velocita muttilivello,
ved. Funzioni 29, 31, 33, 35, 37 ¢ 41.

' 5 3o Controllo up-down (con Xt e X2) -

E possibile aumentare o diminuire con comando esterno la
freaquenza di uscita dell'inverter usando i morsetti X1 e X2
guando & impostato questo codice dati.

La frequenza in uscita aumenta gradualmente quando it .-
contatto X1-CM & chiuso, diminuisce guande & chiuse il contat-
to X2-CM.

X1-CM  ON: Lafrequenza in uscita aumenta.
OFF: La frequenza in uscita & costante.

X2-CM  ON: La frequenza in uscita diminuisce.
OFF: la frequenza in uscita & costante.

La velocita di incremento/decremento dipéhde dallimpostazione
del tempo di accelerazione/decelerazione 1. (Codice funzicne 08,
09) _

Note sull'impostazione 8301:

1. Questa funzione & valida solo quando & selezionato il
metodo di impostazione digitale della frequenza (1600).
Quando si seleziona 6301, lingresso dai tasti UP/DOWN
sulia tastiera viene ignorato.

2. Lingresso dal morsetti X1 e X2 & valido solo a seguito diun
comando di funzionamento dal tasio RUN o dai morsetti
FWD/REV.

3. Quando i morsetti X1 CM @ X2-CM vengone attivati contem-
porangamente, viene mantenuta la frequenza di uscita
corrente. 4

4. La condizione on-off del morsetto X3-CM viene ignorata.

5. Le funzioni del limitatore di velocita max e del limitatore di
velocita min. (44 e 45) hanno la priorita sulla funzione 63C1.

6. Selezionando 6301, al momento dell'accensione
delllinverter la frequenza sard sempre, Hz.

7. Gli input dai terminali X1 e X2 vengono ignorati mentre la
funzione di prevenzione di stallo sono attive.

Fmax

Frequenza in uscita

FWD-CM T :

Xi-CM |

X2-C

Durata — —
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Funzioni di livello Elevato

Controllo del freno DC {con X1}

5307

Quando si seleziona 5201 {frene DC), il freno DC viene attivaio
con it contatto X1-CM chiuso. Esso viene disinserito quando il

Frequenza di uscita
—

contatto X1-CM viene aperto. . _ : F’"‘t .

1. Usare il codice funzione 54 per impostare la tensione di Frenc DC affivo [ O S—
frenatura DC. . FWD-CM —

2. 1 comandi di funzionamento (tasto RUN, FWD, REV) hanno . X1-CM - ! L

fa priorita su questa funzione. (Il freno DC viene disinserito
quando il morsetto FWD-CM viene attivato con il contatto
X1-CM chiuso). _ :

3. Sono validi anche la frequenza di avvio freno DC impostata
~ dal codice funzione 53 e il tempo di frenatura DC impostato
dalla funzione 55.

Durata —=

Frequenza di avvio freno DC
impostata dalia funzione 53
- (frequenza di avvio)

Frequenza di uscita

4. Le condizioni on-off dei morsetti X2-CM e X3-CM vengono -
ignorate. : ] | ]
5. Quando viene usata questa funzione, fare attenzione ad un Freno DC attivo 0 3
aurmento della temperatura del motore in quanto negii . FWD-CM i i .
avvolgimenti circola corrente continua quando il comando & : i L ——
attivato. {Quando & necessario tenere applicato il freno DC _ X1-CM ] !

—

per un lunge pericdo di tempo, conirollare preventivamente S

la temperatura raggiunta daf motore). gz“rgﬁﬂigﬁgaég’émg?‘m"

Durata e

" Autoritenuta comando FWD/REV

: : : Impostaz. di fabbrica
{controilo a 3 fili) X1-X2-X3 P

| # HOLD FUNC -
LV-OL-FAR & 400

L. I Monitor digitale

Dispiay grafico

Questa funzione permstte di usare it morsetto HLD per diverse
funzioni cambiando il codice dati come segue.

Collegamento morsett

: A |  Controllo a 2 fili
6400 .

Frequenza in uscita
. —

. I -

: . . . ! i\ REV
Quando si seleziona 1501 (funzicnamento da morsettiera), il FWD '—i | ]
funzionamento dell'inverter corrisponde a quello indicato nella -CM — CcM
figura a destra. |
Quando i morsetti FWD-CM e REV-CM vengono attivati REV i_—_l
contemporaneamente, il motore decelera e si arresta. Quando -CM : —L.
si seleziona questo codice dati, il morsetto HLD non & in uso. Durata ——e
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" Controllo a tre fili

640

-

Quando si seleziong 1501 (funzionamento da morsetiiera), il
funzionamento dell mverter corrisponde a quello mostrato nelia
figurz a destra,

1. Quando unimpulso ON (di durata minima 10msec) giunge
ai morsetti FWD-CM o REV-CM, linverter inizia a funziona-
re. ll'comando RUN (segnaie FWD o REV) viene memariz-
zato dalfinverter. :

Quando il collegamento fra i morsettz HLD e CM viene
aperto usando linterruttore STOP, la memoria del segnale
RUN viene cancellata e lnverter decelera @ si arresta.
Durante la marcia, un comando di marcia nel sense opposto
viene ignorato. '

2. Inoltre, in caso di collegarnento morsetti 2 indicato a destra,
linverter si comporta come nel funzionamento a 2 fili mentre
itcollegamento fra | morsetti HLD e CM & aperio.

3. Quando la durata del segnale FWD o REV & inferiore a
10msec, il relativo comando pud non essere attivato.

Autoritenuta comando ciclo automatico

Qu'_esto codice funzione/dati permette di selezionare uno dei due
tipi di funzionamento in ciclo automatico.

e Quando si seiezio'na 6402 e il contatto HLD-CM & aperto, il ‘

funzionamento dell'inverter ritorna automaticamente al funzio- - -

namento con velocita al 1° passo alla fine di un ciclo di funzio-
namento. In guesto modo viene ripetuto i ¢iclo in automatico.

HLD-CM: OFF

HLD-CM

RUN Duratt —ew

s Quando si seleziona 6402 e il contatto HLD-CM & chiuso, fa .
velocita al 7° passo viene mantenuta dopo un singolo ciclo di
funzionamento. Quando il morsetto HLD-CM viene
disattivato, il funzionamento ritorna alla velocita al 1° passo.

HLD-CM: ON

i
i

HLD-CML_L

/ .
ASiﬂec?mn sistemi

8
453
G A= .
§§ 4 1\ , Collegamento morsetti 1
u s i oo ;
R FWD 0~G & FWD
H 1 I d
: : i REV RE
i i gnorato
: - STOP
Fwo-cm 11 ] if oM teSTC
n,algnorafoin
REV-CM -
—‘H‘—t>10 msec
=]
{ljl".'.’;u .
O =
g4 m /7\ Collegamento marseti 2
1S 11
o Y FWD 0—3 O FWD
i 1 H '
. Lo g REV 0—C O— REV
HLD-oM [——— L . HLDO—0,0~1 STOP
} 1 j
ewp.om -1 DU S E M
] 1 1
REV-CM [ 1
. tz10 msec
Note: I

1. Questa fun21one & valida solo quando si seleziona il funzionamento in cicko
automatico (1901).

2. Quandc vengono selezionati sta 1900 che 6402, viene essguito it normale
funzionamento a 2 fili (lo stesso avviene quandc si seleziona 640C).

e Quando si seleziona 6400 o 6401, l'inverter entra in funziona-
mento a ciclo unico con il quale decelera e si arresta dopo
l'esecuzione dell'uitimo (7°) passo del ciclo.

RUN
Durata ——

Combinazione del funzionamento in ciclo automatico

6400 641 - 6402
1900 2 fili 3 fili 2 filt
Disattivato
1001 HLD-CM: OFF
Attivato

Funzionamento
a cicle unico

Funzionamento a
ciclo continuo’

HLD-CM: ON

Cielo unico con

funzionamento alia
7 velocitd
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Funzioni di livello Elevato

Codice di uscita morsetti LY, OL e FAR

X1X2.X3 |
HOLDFUNC !/ = =
@LVOLFAR | & 5 O 0

Impostaz. di fabbrica

Monitor digitale

Display grafico

Questa funzione permette di cambiare le funZ|on| dei morsetti di

uscita LV, OR e FAR come segue.

oM '
@ Uscite native

In questo caso, i morsetti, LV, OL e FAR inviano in uscita i
seguenti segnali:

Esempio di 8501

* Morsetto LV: Segnale selezionato dalla funzione 66 !
* Morsetto OL: Segnale selezionato dalfa funzione 67 FAR ! .
* Morsetto FAR: Segnale selezionato dalla funzione 68 5 ;
: oL |- : : }
: o LV i R
5 S m 1. Controlio numero di passo velociia in Tempo ~ =
L1 ciclo automatico (codifica binaria 3 bit) :
} . MSS 1/MSS 2| MSS 3| MSS 4 MSS 5 [MSS 6| MSS 7
Quando si seleziona 1901 (funzicnamento in ciclo automatico), i FAR 1 0 1 0 1 0 1.
tre segnali LV, OL e FAR riportano la codifica binaria a 3 bit oL 0 1 1 0 ) 1 1
cornspondente al numero di passo dall't al 7 del ciclo (bit 0 = v .90 0 0 1 1 1 1
FAR, bit1= OL, bit2 = LV). "1:ON 0:OFF
Nota: Quaﬁdo si seleziona 1900 nessun segnale viens inviaio in uscita da questi morseti.
Funzione del morsetto LV ‘g LY FUNC Impostaz. di fabbrica
OL FUNC R,
LFAR FUNC ||| 6 &6 08
M—— Monitor digitale
Dispfay grafico
Questa funzione permette di selezionare le due possibili A .
funzioni del morsetto LV. Tengre presente che per la selezione El oo Segnale di sovratensione

di questa funzione, deve venire impostato il codice dati 00 per
la funzione B5 (6500)

5600

[l segnale di rilevamento sottotensione (segnale LV) viene

. inviato in uscita al morsetio LV. il segnale LV attivato quando la
tensione di alimentazione scende sotto 300 V™ (150 VY circa e
viene mantenuto in uscita finché t'alimentazione di controllo si
trova sotto il livello minimo. Quando la tensione di alimentazio-
ne supera il livello di sottotensione, il segnale viene disattivato.

Segnale di soitotensione

* 300 V per la serie 400 V
(tensicne intermedia DC: 440 V DC)
150 V per la serie 200 V
(tensione intermedia DC: 220 V DC)

Livello df softotensione
(T Circa 440V DG (220 VDO)

] " Livelio di zero della tensione
di alimentazione di contrello

(=]

Tensione intermedia DG ——

[

Durata ——
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Il segnale di rilevamento sovratensione (segnale OV) viene
inviato in uscita al morsetto LV. Il segnale OV viene attivato’
quando viene attivata la protezione da sovratensione, cioé
guando la tensiong intermedia DC & circa di 810 V¥ (410 V*) o
superiore. Questo segnale pud venire ripristinato premendo il
tasto RESET o chiudendo il contatto RST-CM.

* 810 V DC per la serie 400 V
410 V DC per la serie 200 V

Livelio di sovratensione

8 310V DC - serie 400V
Z T-w— 410V DC - serie 200V
g !
[ 1
E b
o !
5 0
2 ]
2 L
: RESET
Durata ——e
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~ Funzione morsetto OL

!
e |

LV FUNC
B OL FUNC

I C' ]
FAR FUNC 1= oo
}

Monitor digitale

| Impostaz. di fabbrica

Display grafico

Questa funzione permette di selezionare | tre funzioni del
morsetto OL come segue. Tenere presente che per la selezione
di questa funzione, deve venire impostato it codice dati 00 per
la funzione 65 (6500).

Segnale preavviso sovraccarico

il segnale di preavviso sovraccarico inverter (segnale OL) viene
inviato in uscita al morseito OL. Per una descrizione dettagliata
del segnale, vedere la funzione 62.

Segnale controllo limitazione corrente

Il segnale di controllo limitazione corrente (segnale CL) viene
mantenuto atiivo in uscita al morsetio OL durante it periodo di
interventio dei limitatore della corrente di uscita.

Livallo frnitazione corrente

Caorrentein uscita

oL ‘ |

Durata —

£ 707
[

Segnale sottensione o riavvio

i segnale di rilevamento mancanza di alimentazicne (segnale
IP) viene inviato in uscita al morsetto OL.

La caratteristica dell'uscita del segnale varia a seconda del
codice dati della funzione 20 (riavvio dopo mancanza momenta-
nea di alimentazione) come segue.

Uscita del segnale quando si

seleziona 2000 {riavvio dopo

momentanea mancanza di alimentazione, disamvato)

EE impostazione

—_—

Livello di sottotensione
440V DC - serie 400V
LV trip 220V DC - serie 200Y

Livelio i zero tensions
/ di alimentazions di controlle

intermedia DG

Tensiong

FWD-CM

o
=
—----1=

REV-CM

Uscita det segnale quando si

-

Tempo —= o RST-CM ON

seleziona 2001 {riavvic dopo man-

canza momentanea di alimeniazione, attivato):

EI impostazione

Liveilo di sottotensione

i
l 440V DC - serle 400V
8} 220V DC - serig 200V
o
1]
g9 Livello df zero tensiong
SEl N/ / dialimentazione di conrollo
SEL :
i
. (
ol [ !

Tempo ——o

Sequenza di riavvio ' Funzionamento
normale
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Funzioni dilivello Elevato

Funzione morsetto FAR LV FUNC
OL FUNC
B FAR FUNC S840

Impostaz. di fabbrica

Monitor digitale

Display grafico

Gluesta funzione permetie di selezionare uno dei tre tipi di
segnale in uscita per il morsetio FAR. Tenere presente che
guesta funzione & valida solo quando it codice dati 00 & stato
impostato per la funzione 65 (6500).

58808

Il segnale di rilevamento set-poini frequenza (segnale FAR)
viene inviato in uscita al morsetto FAR. Il segnale FAR & attivo
durante il periodo nel quale la frequenza di uscita & uguale, a
meno dell'intervallo di isteresi, alla frequenza di riferimento.
Usare il codice funzione 60 per impostare 'ampiezza
dellisteresi.

Segnale rilevamento set-point freque'riza
{FAR)

————— Frequenza di fiférimento
Frequenza di uscita

1680 1

Segnale rilevamento livelio frequenza (FDT)'

Il segnale di rilevamento livello di frequenza (segnale FDT)
viene inviato in uscita al morsetto FAR. Per una descrizione
dettagliata del segnale, ved. funzione 59.

Segnale arresto inverter
{opposto a segnale RUN)

5800

Il segnale opposto al segnale RUN (codice funzione 61), cioé

" il segnale STOP viene inviato in uscita-al morsetto FAR.
Usare il codice funzione 61 per impostare if livelio di
commutazione ON/OFF del segnale.

= . i .
2 gy VU - ) ) ©
) - Ampiezza isteresi =
= / N T 2
g = ! =
5 RF { s D e RE E Frequenza di attivazicne
g f P R S— g segnale RUN
ot j 1 H N e e e e N
0 i 2 T £ . =
L ;o P i :’
FAR | il | | | FAR ] [
Durata ———
Tempo ——
& Morsetti LV, OL, FAR
Morsetto Funzione
LV 6.5 0 0 :segnale di sottotensione £ £ 0 7 :segnale di sovratensione .
OL: 6 7 0 0 :segnale preavviso sovraccarico & 7 01 :segnale limitazione corrente & 1 0 2:segnale sottotensicne o riavvio
FAR 5 g 0 g :segnale rllevamento sei-point & 8 g 1 :segnale rilevamente livello 6 8 0 2:segnale arreste inverter
fraquenza (FAR) frequenza (FDT)
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B RUN FUNC Impostaz. di fabbrica

FM FUNC '
| e 90o

Monitor digitale

' Funzione morsetto RUN

Display grafico

Questa funzione permette di selezionare uno dei tre tipi di
segnale in uscita per il morsetto RUN.

59072 Segnale di fine ciclo in funzionamento
: ‘con ciclo automatico

5 9 G G Segnale inverter in funzione (RUN) . ) o o
. : : : Durante il funzionamento in ciclo automatice, it segnale di fine

- ciclo (segnale TO) viene inviato in uscita al morsetio RUN. Alla
Il segnale di marcia (RUN) viene inviato in uscita al morsetto fine dell'ultimo passo del ciclo (7# velocita}, viene inviato in
RUN. Usare il codice funzione 61 per impostare il livellodi . uscita un impulso di 200msec.

commutazicne on/off del segnale. |
} | 5
g

) =

5 . =]

3 o ¥

5 Frequenza di c

g En fine segnale RUN %

I . N
g : ;

I } | ) .

w i _ ‘ . RUNL._.- :

RUN [ L. - {TO) segnale Tempo —— _‘i f—_zoo mset

Nota: Durante.il funzionamento in cicle automatico, con il codice 6402, alla fine del

- Segnale di fine contedggio {segnale TP) _ . funzionamento alia 72 velocita, un segnale TO viens inviate in uscita anche
5 9 Y di ciascun passo in funzionamento con al morsetto RUN.
' ciclo automatico

Durante il funzionamento-in ciclo automatico, un segnale di fine
conteggio (segnale TP) viene inviato in uscita al morsetio RUN.
Alla fine di ogni passo del ciclo (pericdo del timer} viene inviato
in uscita un impulso di 200msec. .

! .

5 !

= i i

= 2 PR

g N

2 i N .
g i TN
RUN o o I 1 s O
(segnale TP) *-I F—200 msec

Durata’ ——
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FUJI INVERTERS
FVR-G7S
Funzioni di livello Elevato

Funzione morsetto FM - RUN FUNC Irrjpgitaz di fabbrica
B FM FUNC “ ™ AN
% W N}
.| Monitor digitale

Display grafico

Questa funzicne permette di selezionare uno dei due tipi di
segnale di monitoraggio previsti per it morsetto FM.

.
L

Segnale proporzionaie alla corrente
{analogico) :

- [ oM & isegnale proporzionale alla frequenza
P u U (analogico)

-Una tensione DC (da 0 a +10 V DC) proporzionale alla corrente
‘in uscita viene inviata in uscita al morsetto FM per uno strumen-
+to analogico di misura della corrente. I! fonde scala € la corrente
:nominale dell'inverter x 1,5. Usare il codice funzione 03 per
"tarare la tensione di uscita.

Una tensione DC {da 0 a 10 V DC) proporzionale alla frequenza
di uscita vieng inviata in uscita al morsetto FM per uno strumen-
to analogico di misura della frequenza. Usare it codice funzione
03 per tarare la tensione di uscita. :
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FUNZIONI TERMINAL LINK

Programmazicne identificatore numerico

] Impostaz. di fabbrica ——
inverter per funzionamento link - # NO. ENTRY '

TLUNITS Y Y

f L i

Moritor digitale

Impostaziorne codice dati: Tutti gli inverter ’ . ] ] Display grafico
Questa funzione definisce linverter centrale e quelli locali ﬂ.‘ f_ 3 B Unita cenfrale Nr. 00
utilizzati per il funzionamento link. :

7 ! Q i Unita locale  Nr. 01

"B Metodo di inserimento

Definire un numero identificativo per ogni inverter. Assegnare il - P .
numero 00 all'inverter utilizzato come unita centrale. Agli altri L E Unitalocale - Nr. 02
- inverter, utilizzati come unita locali, assegnare in sequenza un
numero a partire da 01.- .

i : o : : it T 1N o

Inserire tali numeri in maniera sequenziale partendoe dall'unita AT 3 Unitd locale  Nr.03
centrale.

A
{0 Y| unitalocale Nr.04

& ———
R

7T ! 15| \unialocale Nr15
i N I I
LI B ¥ Y W
Unita centraie No. 00
o S O T N T e T Y o T I N e Y o e TN O B T B o T A T A s
N A O = O R - B I A B I R R
Unita locale No. 01 Unita locale No. 02 Unité locale No., 03 Unita locale No. 04 Unitd logale No. 15
Note: : .
1. Accertarsi di aver inserifo i numeri in ordine ascendente. Se una stesso 2. ‘Durante it collegamento deli'adattatore, impostare i DIP switch come
numero & stato erroneamente atiribuite a pilt inverter nello stesso indicato nella figura & pag.8c.

collegamenta, linverier centrale visualizzera il messaggio "Errd”.
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FUJI INVERTERS
FVR-G7S
Funzioni di livelio Elevato

Numero di unita locali

B TL UNITS

NO. ENTRY

Impostaz. di fabbrica

Monitar digitale
Impostazione codice dati: solo Inverter centrale Display grafico
Questa funzione imposta il numero totale di unit locali collega- -
te, solo nell’'unita centrale. # LD oo Nr. 00 Unita centrale
Inserire un numero da 00 a 15. Per esempio, ¢ollegando una
unita centrale e sei unita tocali, inserire il numero 7206. Se si
; ; AP . - I B B

collega it numere massimo di unita, inserire 7215 (15 unita U O A
secondarie). :
Note: . o E Nr.01-15  Unita iocali
* Il numero di unita coilegate {Reale) > Codice dati 72 ' .

RISULTATC: uno o pid inverter non sono collegati. A
* ll'numero di unitd collegate {Reale) < Codice dati 72 = :

RISULTATC: l'inverter centrale visualizza I} messaggio "Erd” |-t 8 ! S
Modo Link : : Impostaz. di fabbiica

# LINK MODE
INPUT SEL 1300
NO. SELECT . '
Monitor digitale

Impostaziore codice dati: Tuttl gl inverier Display grafico

Questa funzione permette di selezionare uno dei due metodi di
collegamento. | metodi di collegamente sono il controflo singolo
(7302) e il funzionamenteo coordinato (7303).

Nota:

Impostare tale funzione dopo aver impostato tutte le aitre funzioni tranne la
Funzione 82. Selezionare un metodo di collegamento (7302 o 7303) per ogni
invertar {unita centrale e unita locali}. impostare i metodi di collegamento prima
per le unith locali, qulndt per ['unita centrale.

1380
1380
130

Us | | Tu

-
Gkt
L3

Funzione Link disattiva

Controllo singolo

Funzionamento coordinato
Quando si seleziona tale funzione e
si & premuto il iasio SET, il monitor
digitale visualizza automaticamente
821 ]

Modalita di comando RUN/STOP Impostaz. di fabbrica
in funzionamento Link ' LINK MODE
B INPUT SEL TN -G
NO. SELECT Y
Monitor digitale

Impostazione cadice dati: solo inverter centrale Display grafico
Questa funzione & valida solo quando si selezionano 1502 (fun-
Zionamento link) e 7303 {funzionamento coordinato). - P )
Nel caso siano stati selezionati 1500 o 1501, ved. pag. 29. P YU Comando da tastiera

7 Y Q { Comando da morsettiera
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Nr. unita inverter

LINK MODE
INPUT SEL
NO. SELECT

Impostaziene codice dati: Solo inverter centrale

Impostaz. di fabbrica
e B TMPDISC
S U RECONNECT
Menitor digitals
Display grafico ™

Questa funzione seleziona un numero di unitd utilizzato come

* Valiclo solo se si & premuto il tasto SET.

inditizzo di destinazione per la trasmissionie del comando o pa- - PR :
rametro di funzionamento in funzionamento coordinato (7303). ! 500 Inverter centrale
Selezionando 7516, il comanda o il parametro di funzionamento
. viene inviato a tutte le unita, compresa quelia centrale. - PR
! C? o
Neta: : '
Quando si preme il tasto SET dupo aver selezmnatn 75 III , il digptay graficc ’ :
visualizza | seguenti messaggi: . Inverter locali
00; TMP DISC (attesa impostazione parametra) L
01: RECONNECT (esecuzsone copia) - .
Se si & selezionatc 8200, ignorare | messaggl visualizzati sul display grafico e | 5 A S
premere il tasic RESET. Il monitor digitale visualizzera nuovamente 75 T, .
Se sf & selezionato 8201, trasmettere i dafi selezionande 01 tramite il tasto di -
scorimento verso il basso. Al termine della trasmissione, il ritormo a 00 awerra | = = -
automaticamente. Py 5 . Tutti gli inverter

(Per ulteriori-deftagli, ved. pag. 30).

Modalita di funzionamento del tmpostaz. di fabbrica
limitatore di corrente & ACR GAIN _; 5 8 ﬂ
OPTION 2°
.OPTION 3 Monitor digitale
OPTION 4
: Display grafico
Questa funzione permette di selezionare il modo-di
funzionamsento per la funzione di limitazione di
corrente. Esistono dug modi di funzionamento: P ,
Modo 1 & Modo 2 {fare riferimento alle descrizioni o
seguenti). ' , !
Modo 1 T T Noto2 =
Selezionando il modo 1 viene attivata la funzione di : :
limitazione di corrente mentre il motore accelera o @ \ h
funziona ad una velocitd costante. 5 o
3 : !
Modo 2: . : &
Selezionando questo modo viene attivata la funzmne i

di limitazione di correnie solo quando il motore
funziona ad-una velocita costante. Inoltre & possibile
selezionare le caratteristiche di risposta della funzione
di limitazione di corrente a seconda delle condizioni di
carico. Utilizzato principaimente per trasportatori o
altre applicazioni di macchine trasportatrici.

Tempo —
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FUJI INVERTERS

FVR-G7S _
Funzioni dilivello Elevato

MODO 1 MODO 2 7 5 g Q MODO 1
Livello di limitazione Impostato dal codice funzione 57 '
correnis *1
Velocita di variazione | Selezionata da Impostato 7 5 B ; Velocﬂa di varfazione frequenza:
frequenza *1 DECEL 1 a4 tramite i Fal r:_odice76 ® 0,2 sec. :

; unzione . .
sagrali RT1 & RT2. . ® (Risposta rapida) MODO 2
@ 0,2 sec/incremento)

163978

Velogcita dl vanazmne frequenza:,
19,8 sec.

Funzionamento

Se ha luogo un sovraccarico impulsivo mentre |l
motere & in funzione, I'inverter riduce la frequenza in

uscita. Questo controlio defia frequenza cambia a MODO 1 MODO 2
seconda dell'impostazione della velocita di cambio ;
frequenza. Quando si seleziona it modo 1, é possibile F e F v .
eseguire 'avvio a carico molto pesante; tuttavia, il o o
tem i accelerazion
tempo di accelerazione sara piu lungo del valore N ' DECELER
impostato. g 4
. = daia4d
o LN

Fare riferimento alla pagina 56 - :

Tempo —=

AVVIO A CARICO

CARICO D’'URTO
( Frequenza

Tempo —2

PESANTE

Frequenza —“\;"_

Velocita di variazione frequenza 1

La velocita di' variazione frequenza viene espressa
come il tempo nel quale la frequenza in uscita passa
da Fmaz a O Hz. Nel funzionamento effettivo, la
velocita di variazione frequenza viene esiesa
automaticamente a seconda dei valori della corrente -
in uscita e -della tensione DC del circuito intermedio.

Modalita di funzionamento in funzio-
namenic coordinato

|8 OPR MODE

impostazione di fabbrica

828!

Monitor digitale

'mpostazione codice dati:‘Solo inverter centrale

Display grafico *

Questa funzione viene utilizzata per selezionare il funzionamento
Normale (8200) o la copia Parametri (8201).

Se si seleziona 8201, i parametri dell'inverter centrale potranno
venire copiati negli inverter locali. (I parametri non vengone copiati
premendo semplicemente il tasto SET).

i

i 8200 Funzionamento normale

Comando di funzionamento.

Gli inverter vengono comandatf tramite impostazioni della fre-
guenza e comandi di funzionamento provenienti dall'inverter cen-
frale.

71

Nota:
La Funzione 82 appare automaticamente solo dopo aver selezionato Funzione/
codice dati 7303 ed aver premute il tasto SET.

] [}

L 8201 Copia parametri

=

| parametri dellinverter centrale (codici funziohe da 0t a 70 e da
76 a79) vengono copiati negli inverter locali. Utilizzare la Funzione
75 per indicare il humero dellinverter locale cui trasferire i para-
metri provenienti dallinverter centrale,

Nota: Se durante il funzionamento defl'inverter & stato selezionato 8201, Flnverter
centrale visualizzera "Errd”,

8 Procedura copia parametri: ved. pag.30



& Funzioni di dlagnostlca

Se per gualche maotivo linverier si blocca e 'uscita si arresta, il
display grafico e it monitor digitale visualizzano un errore (vedi
figura seguente). Il display grafico indica j valori di Frequenza (F),
Carrente (1}, Tensione (V) e Temperatura al momento del blocco.
Il monitor digitale visualizza la causa del blocco attuals. In questo
modo, la diagnosi degli errori dell'inverter viene notevolmente

Zl\\ Ss!ee?mn sistemi

facilitata. Quando si preme il tasto SHIFT, il display grafico
visualizza le cause degli ultimi tre blocchi, nonché la causa
del blocco attuale (ved. fa parte desira del diagramma
sottostante}, permettendo di controliare la sequenza degli
errori che hanno avuto luogo in precedenza. Per accedere al
mado di arresto normale, premere il tasto RESET-

f
N s
6 [ 3 I IR o I
— U Uy
/ N RESET Manitor digitale SHIFT “Monitor digitale
' Y F = 60.00H =
FREQUENCY| — F =600 z : _ql_%%% Atuale
. V- 360\/ Il contenuto del display grafico ) = Errd Uttimo
CURRENT . o viene cambiato premendo il L= © - | Penultimo
: TEMP = 70°C tasto SHIFT -3=0V Precedente-penultimo
. DatiF, I, V, TEMP non Cisplay grafico Display grafico

memorizzati
F: Frequenza in uscita
I: Corrente in uscita

@ Condizione RUN/STOP (funzionamento normale)
Anche quando l'inverter non si frova in modo TRIP, & possibile

controllare Ie cause dei blocchi avvenuti precedentemente. A tale.

scopo, premere prima di tutto il tasto PRG per impostare linverter
in modo PROGRAM. Successivamente, premete i tasti RESET o
SHIFT contemporaneamente e circa un secondo dopo, il conte-
nuto del display sul monitor grafico cambia come mostrato nella

PRG

v

RESET| + [SHIFT

causa delfultimo

V: Tensione intermedia DG
TEMP: Digsipatore inverter

figura sottostante (parte sinistra). A questo punto, premere il
tasto SHIFT e la sequenza dei blocchi precedentt viene
visualizzata come in modo TRIP. Per ritornare al display iniziale,
premere il tasto RESET per ritornare al modo PROGRAM e
successivamente il tasto PRG.

VALORE ATTUALE *

e |SHIFT
F = 60.00Hz N 0=0H2
I =0.6A -1=0C3
V= 400V ~2=Errd
Temp = 35°C 3=-0V

Nota: Durante il funzionamento dellinverter, F, I, V & Temp, indicano i valori
attuali, V indica |a tensione di uscita dell'inverter durante il funzionamento
normale, mentre indica la tensiore intermedia DC quando ha luoge un blocco.

-PRG
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FUJI INVERTERS
FVR-G7S
indicazionhe errori

B Funzioni di protezione

Funzioni di

Funzionamento

LED . Descrizion

protezione escrizione
00 | | Protezione da Quando la corrente in uscita | Durante laccelerazione |, | sinyerter blocea Fuscita.

te dell'inverter raggiunge il . . s Il molore si arresta in folle

7 2 sevracorren ; ; Durante la decelerazione ; T
oL C livello di sovracorrente, 1 ¢ I segnale di allarme viene attivato.
o 3 : Inverter si arresta immedia- | Durante il funzionamenio| » I segnale di allarme interno vieng mantenuio
Lit tamente. a velocita costante

fincha il cc_;mando RESET non viene attivato.

Protezione da

| funzionamento pud venire ripresa quando la

Uinverter blocca l'uscita.

momentanea mancanza di alimentazione ha luogo entro 15 msec.
Y mancanza di L'inverter si arrestera guande la mancanza di alimenta-
L u alimentazione zione supera 15 msec. Quando I'alimentazicne del
circuite intermedio DG scende a! disotto del livello di
sottotensione, Iinverter si arresta immediatamente.
Protezionea da Quando la tensione del circuitc intermadio DC « Linverter bloceca l'uscita.
it sovratensione dellinverier raggiunge il livello di protezione da « [l motore st arresta in folie.
Lids sovratensione (sovratensione ngeneratlva) Iinvsrier SI » |l segnale di allarme viene attivato.
| arresta istantaneamente. » |l segnale di allarme interno viene mantenuio
fincha il comando RESET & impostate a on.
Surriscaldamento Il surriscaldamento dell'inverter pud aversi a causa di o )
OH 1| inverter funzionamento in sovraccarico, guasto-af ventilators di | Qg;ﬂzncgliﬁgd%i rovescio il rifermento di

raffreddamento o temperatura ambiente anormale.

Blocco relé termico
di sovracearico
asterno

Linverter pud venire arrestato da un contatio
di allarme esterno quando I morsetti THR e
CM sono aperti.

Solo passando da 1500 a 1501;

8 ] 8 - | Funzionamento Nel funzionamento da morsettiera, con comando con EWD-CM chiuso
: anormale di marcia attivo (FWD-CM o REV-CM song chiusi), .
"OHZ2" viene visualizzaio sulla tastiera nei seguentl casi,
* Inserendo I'alimentazione
* passarido dal mode PROGRAM al modo RUN
Blocco relé Alimentandc un unico motore, 'inverter si arresia -

G; f termico elettronico | quando il livello della corrente supera it livello di
A di sovraccarico impostazione del relé termico elettronico.

Errcra di Questa indicazione appare guando si seleziona una
E ~r || impostazione combinazione inadeguata del codice funziona/dati.

parametri

Errore di Questa indicaziene appare in presenza di errori di

EI-I—E

comunicazione

comunicazione fra le CPU.

Efrg

Errore DSP

Questa comunicazione appare quande hanno luogo
guasti al DSP a causa di rumerosita esterna ¢
temperaiura estremamente elevata.

ErrH

Errore Terminal
Link

Questa indicazione appare quando non ¢’ corrispon-
denza fra le impostazioni delle funzioni e i collegamenti

effettivi; nel funzionamenio con Terminal Link,

Nota: se I'alimentazione delfinverter viene inierrotta, il segnale di
allarme non pud essere mantenuto attive..
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B Schema di base

INVERTER
Alimeniaziche u
da rete v
380-460V .
200-230V

Resistenza di

Riferimento d

frenatura (opzione)
frequenza POT 0.4+ 7.5kW)
1kQi2wW 5T 1
Comando h
marcia diretta
Comando 2z

marcia inversa

Selezione
di velocita
| Resistenza di ione
Tempo i adi ffenatura {opzione)
Ace. & Dec. Inverter in marcia”
Resel Livello ¢i frequenza raggiunto® Module df frenatura (opzione)

- Segnalazione di sovraccarico”

Allarme bassa tensione”

.+ 4+20mADC et
Arresto immediatc o BX

* Funzione nativa

M/A con memoria o HLD GND{PE)
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FUJ! INVERTERS
FVR-G7S
Schema di base

& Disposizione dei morsetti
& Morsetti del circuito di controllo

daodazokw | v ] oL [ FAR [ Run | FM [ HiD | AT1 | RT2 ] T'HRI x1 | x2 [ x3 [ em [ cm |

30a | 308 | 30c | msT | BX [Pwo[Rev | c1 [ 11 [ 12 ] 13 [ cm [ cm |

@ Morsetti del circuito principale

caOdadw [ L1 [ L2 | B8 | & [ [ & [ DB [ U ] v ] w |

© {eNDiPE) L

© |eNDIPE) L

dassardikW i [ [ T w [ e o[ vl v w]

© forare 2]

o [ovora 1]

dattazekw | 10 [ 2 [ B [ [ o[ Juil v iw]
E Funzione morsetio -
@ Circuito principale .
Simbole Nome morsetto Descrizione
1.1, L2;‘~L\3 (L,N)| Circuite principale {ingresso) Collegamento alla afimentazione trifase (monofase).
Uvw - Uscita inverter Collegamento al motore trifase.
(+), DB Resistenza di frenatura esterna Collgamento alla resistenza di frenatura esterna (opzione). (da 0,4 a 7,5 kW)
T Unita di frenatura esterna Collegamente all'unita di frenatura esterna (opzione). La resistenza di frenatura
) (opzione) deve venire collegata per mezzo dell'unita di frenatura (da 11 a 22 kW).
GND (PE)' Messa a terra Morsetto di terra per inverier {carcassa metallica).
. : Assicurarsi di collegare a terra per evitare scosse eleitriche e ridurre le
_interferenze a radiofrequenza.

@ Circuito di controllo

Simbclo Nome morsetio | Descrizicne
Impostazione e |13 - Alimentazione perriferfimento | Alimentazione interna +10 V DG per il potenziomeiro di impostazione frequenza.
moniteraggio frequenza .
freqm_a_qza 12 Morsetto di ingresso in Ingresso per segnali di tensione da0a +10 V DC.
tensione per riferimento :
frequenza
11 . Morsetto comune per Morsettae comune (0V) per i morsetti 12, 13 e C1.
riferimente freguenza
1 - | Morsetio diingresso in Ingresso per segnale di corrente 4 + 20mA DC -
corrante per ritferimento
frequenza
FM Collegamento a strumento Invia in uscita una tensione da 0 a +10V DC proporzionals alla
per misura delia frequenza frequenza in uscita. (Regolabile fra 6,5 e 10,5V DC).
; ?;?“ ; 3
E LG ! i pani e e S A i L
Contatti di | FWD - Comando marcia avanti Quando questo morsetto & chiuso (ON}), il motere esegue la marcia Cuando sia
ngresso - avanti, Quando FWD & aparto (OFF), il motore decelera e si arresta. FWD che REV
REV Comando marcia indietro Quande guesto morsetto & chiuso (ON}, il motore esegue la marcia zoon&'wﬁgttg:g
Indietro. Quando REV & aperto (OFF), il motore decelera & st docelera s si
arresta. arresta, -
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@ Circuifo di confrollo

[/\ &Eecimn sistemi

Simbolo Nome morsetto Descrizione
Contatti di HLD Comando funzionamento a 3 fili; Questo morsetio di autoritenuta viene usato per it funzionamento a 3 fili.
ingresso
BX Comando di arrestc 1 Quando guesto morééfto & impostatce a ON, il motore si arresta con inerzia.
folle ’ _ .
U THR Ingresso di allarme Quando guesto morsetto & impostate a OFF, il motore si arresta con inerzia. |l segnale
. esterno di allarme (OH2) viene attivato. o
X1,X2,X3,1 Ingresso selezione velocna' Si possono.selezionare otto diverse impostazioni di frequenza tramite- combinazioni ON/
mutiilivello OFF dei morsetti. (L’ |mposta2|one da tastiera corrisponde alla prima lmpostazmne (OFF-
OFF OFF)
RT1, RT2 | Ingresso selezione rampe di Sipossonc selezionare 4 diversi tempi di accelerazione/decelerazione tramite
accel./decel, combinazioni ON/OFF di RT1 e RT2. _
RST Ingressc segnale direset | Quando questo morsetto viene chiuso con la funziene di protezione attiva
allarme (trip), l'inverter viene ripristinato. *2
Contatti di 30A, 308 | Uscita allarme {gualunque Cortatti di uscita attivati quando fa funzions di protezione & attiva
uscita 300 guasto) {contatto SPDT 250 V AC, 0,3A, Cos & = 0,3):
Uscite open RUN Segnale di marcia inverier Segnale attivato quando la frequenza in uscita supera la frequenza prempostata
collsctor *1 {FUN 61).
FAR OL Rilevamento set-point Segnale attivato quando la frequenza in uscita raggiunge la frequenza di ri
' frequenza
oL Segnale di preavvisc Segnale attivato quando la corrente di uscita supera un livelio prefissato di preallarme
SOVraccarico
Ly Segnale dirlevamento Segnale attivato guando si rileva una tensione eccessivamente bassa ne! circuito
sottotensione intermedio DC.
Lv-OL-
- |FAR
Comune CM Morsetto comune Morsetto comune per i segnalt di ingresso/uscita dei circuito di controllo:

Nota: *1 Valore dellopen collactor : 50mA max. 27 V max.
*2 Aprire i contatti FWD/REV-CM prima di resettare i funzionamento.

*3 Le funzioni evidenziate B

poSSong venire selszionate cambiando la funzione del morsetto.
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FUJI INVERTERS

FVR-G7S
Opzioni
" B Unita relé: MCAIII-RY ' " @ Specifiche
Questa unitd permette di trasformare i segnali delle uscite open Tensione di alimentazione: da 85 a 265V, 50/60Hz
collector delvinverter in contatti di relé. || segnale di marcia Relé: 250V AC, 0,3A, Cosf = 0,3 contatto SPDT
inverter (RUN), il segnale di rilevamento set-point frequenza U .
(FAR), il segnale di preavviso sovraccarico (OL) e il segnale di Notg_: _Quando la tensione di alimentazione & 400V, installare un transformatore
rilevamento sottotensione (LV) pilotano in uscita i rispettivi ausiiario.

contatti dei relé.

® Dimensionl, mm : @ Schema elettrice
‘ 165 ‘ .40
15 Cj10 Bjs0 S : _
) H"‘%‘F e ] _ Relé termico
- "ﬁr © e MCLCB eletironico Motore
= —&To—L1 Ut i
* ; Alimentazione —9 o—Til2 V] !
g . . —O0 O L=z w N L
l _‘[ ‘ ) : : Terra -
------ ‘ =3=;
~ ]
i ne 8“ TS RUN 1 o1
b i T ‘ FAR 12
| i — A1
‘ | oL 3 B1
= L..‘!_m 1. c2
e Al [ Wk . , Y , _14 |—<fo—A2
30 j ' CM F CME B2
45]]e - c3
Disposizione morsatii Feri pannello ) . FVR-GTS E g;
30 C4
[u[v]e] [nfeln]afafede] &
—
[ Mz|a—[cz!»\3[33|03[M[84|04[ " v i
Dimensione viti M3 - QQ 2 A U
=3 Trasformators ausiliario MCAIl-RY
P&
ﬁ, P
" B Unita di rilevamente corto circuito verso terra: MCAII-GFD: @ Specifiche
Questa unita protegge linverter rilevando uh corto verso terra Metodo di rilevamento: TA a rllevamento fase zero
del circuito di uscita dell'inverter. Uscita: - Open coliector
: : indicazione LED: NORMALE (condlzmne normale)
Nota: Luniti & prevssta per la protezione dellinverter e del matore, non per . TRIP {in caso di corto.circuito)
proteggere le persone. : ' ' .
. g . h i
® Dimensioni, mm @ Schema elettrico
165
. . 40
- G0 J"*’
15 10 53010
| il I ) Inverter
| R JEINa ' ' {FVR-G7S)
4+ + _
o ) g::;‘:: MCCB - Motore
) : o— & o ,}"”A\ : L1 U+
i S S, A . Dnen Alimentazione o—8 > © A 412 v
gle o— o o —1 L3 W
pd0 U Wl l—' _ ' ==
. ,I. ________ B — | r—_ Ground
i CN16 ‘
I‘___N_’_ij B 2 ' Reset '
[ o . & RS? cM
+ + __l & a1 Y }» +12
30 25w AR PN GF
Disposizione morsetti Fori pannallo
Unita di rilevamento

- : . a0 i "
o] guasto di terra .
. L Cavo di collegamento

T {Max. 500mm)
Dimensione viti M3 ’ ’

160

T
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B8 Tastiera: TPE-GS
Analoga alla tastiera dell'inverter. £ anche d[sponlblle la
prolunga per il comando a distanza.

g

ZA\\ Silectron sistemi

Unitd: mm -

/‘l

2-M3 {vit))

Prolunghe per tastiera: CB lli-1 OR

Questi cavi vengono usati per collegare la tasnera TPE-GS con

105 ‘
v - 1.5 5
s JL[/Z’_‘,&Z.T
= P .
I [ [ O‘N
[ : H| e
| 1 LW |
| . ; o~
kel ||e)s F” ‘ ! l |
= H | ssosp P
*~ NS L e5xg
: [ fa 2TV ]
e s |
) f =

Finverter. Essi-sono-disponibili in ire lunghezze diverse..

Tipo Lunghezza normale | Lunghezza in estensione CB II-10R-1C . * Unita: mm
CB -lil-108- 2S- | 2m 2m Cavo spiralato, max. 5 metri
CB-lll-10R- 18 |1m bm :
CB-ll-i0R- 25 |2m 10m
1000 + 100
900 + 80 . \ :
CB ili-10R-2S -
Cavo-diritto, max. 2 metri {
£ 8
B -
e at
42.9
CB il-10R-2C .
Cavo spiralato, max. 10 metri
. 2000 +.100
'/“ 1600 + 80 \
|51 1 S ' T
Lato inverter - Lato tastiera &1 S S Sy S — |
. max. $6.7 . !

. , 20
[
/i——ITITD—v
!
&
ey
1
-
BN
20
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FUJI INVERTERS
FVR-G75
Opzioni

Unita e resistenza di frenatura

Queste unita e resistenze difrenatura vengone usate per carichi
che necessitano di una coppia frenante che supera il 100%.

Alcuni tipi di inverter sono dotati di una unita di frenatura incor-

porata (a seconda della capacita delfinverter).
Ved. specifiche. '

@ 400 V 200V
Tipo Coppia frenante (%) | Tipo N Tipo Coppia frenante (%) | Tipo
kW | invertter - unifa di Note kW |inverter * unita di Note
Standard | Opzione*? | frenatura 3* Standafd | Opzione*1 | frenatura 3* |
0.75 | FYRO08 150 150 (built-in) E’ necessaria solo 12 0.4 | FVYRO04 150 150 (built-in) E’ necessaria solo la
G7S-4EX resisiena di frenatura G7S-2EX resistena di frenatura
1.5 | FYRO15 65 150 {built-in) (.75 | FYROCB 150 150 {built-in}
G75-4EX | GFS-2EX
22 {FVR022 45 100 {built-in) 1.5 | FVRO15 150 150 fouilt-i)
) G78-4EX G75-2EX
4 FVR040 40 100 {buiti-in) 2.2 |FVRp22 100 150 {built-in}
G78-4EX G75-2EX :
55 |FVRO055 35 100 {buitt-in) 4 FVRO40 100 150 (built-in)
G78-4EX G78-2EX
7.5 | FVRO7S 35 00 {buflt-in) 66 | FVR055 40 100 (built-iny
G78-4EX G78-2EX :
11 FVR110 20*2 100 BU Il Sano necessarie sia 7.5 | FVRO75 40 100 (built-in}
G7S-4EX 220-4+3 I'unita di frenatura | G78-2EX
15 | FvR150 20+2 100 BU II opziondle che 1 IFVR10 202 100 BU I Sono necessarie sia
G7S-4EX 220473 fromatura. G7S-2EX : 185-2*3 Punita di frénatura
E ionale che
18.5 | FYR185 2072 100 BU I 15 FVR150 202 100 BU It ppziona, i
| G75-aEX  220-4*3 G7S-2EX - 185-2*3 }?e;.eastﬁ:nza ¢
22 FVR220 gt 100 BuIn 18.5 | FVYR185 202 100 BU 1l
G75-4EX - 29043 © | G7S-2EX ) 185-2*3
. 22 FYR220 20*2 100 BU N
=1 Quando & selezicnato 1t codice 01 (frenatura a coppla elevata) della Funzione 18. C78-28X 220278
*2 Quando & disponibile solo lg frenatura rigenerativa dei condensatore.
*3 Opzioni
«  Unita di frenatura e resistenza di frenatura: valeri per breve periodo
| 85 I Fori I
B Unita di frenatura: BU il 1.5 ' o 5[ 30 |5 ori é:)oanne o
@ Dimensioni, mm E o o]
E o
#4.5
. L . a BUTIT
(e dimensioni riportate si @ -
intendono indicative & possono 2
essere variate)
&
T 8|2 _
lonp ; == £-Me
Lo -

@ Collegamento eletirico

Collegamento con unita di frenatura

Inverter
FVR-G7S

Unita di frenatura
BUKG-G

Terminal-arrangement

[PInTos] 1 [ 2]

Screw size - M4

Collegamentoc senza unita di frenatura

Resistenza di frenatura Inverter

DBIIDO-O

+)
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B Adattatore di collegamento: LKII-4A

Si tratta di un distributore per il terminal link dell'inverter,
utilizzato nei collegamenti fra due o pib inverter. Un solo-
adattatore di collegamento permette di collegare altri due
inverter ed un‘altro adaitatore. - '

® Collegamento L 01
E’ possibile collegare insieme al massimo 16 inverter (utilizzan- o &
do sette adattatori per un inverter centrale e 15 inverter locali).

_ ' : _ Ame: i $eoE
® Noie relative all’'uso dell’adattatore di collegamento A ie . 43 E]
Un errato collegamento del cavo e del connetiare del ponlicelio Bl ol ¥

posseno causare un errato funzionamento dell‘inverter. Colle-
garli correttamente facenda riferimento agli esempi forniti di
sequito.

[Esempi di collegamento] .

(1) Un adattatore di collegamento: max. 4 inverter

(2) Due adattatori di collegamento: max. 6 inverter

~ (3) Da tre a sette adattatori di collegamento: da 7 a 16 inverter

Schema di collegamento delf'adattatore ' . Dip Switch *
' (A) Imposiazione di fabbrica
T _ . swi1 —sw2
MASTER/ SLAVE | o . I 10
— IN JouT :l : g |:
NV ' © INV - M
SLAVE : - SLAVE" o
M — 1 = L B s [
Central NV NV tocal - :
' {A)
Local Local ) (B)
- _ . sw1 o swz -
- . ) SLAVE - | 0
MASTEQ JOUT  MASTERAN ——cx ' ] 5 ]
_ ] ) O——= | [0 eLkC
© SLAVE o : LA o - .
2 INV T 7 : : NV
@ 0 Fa 1 = U
. ’ - l.ocal
Central INV INV | | Ny Ny | 0% ©
(B) (C} L
Local Local Local :I w1 | sw2 o E
- E M E '
v . Tl T - . :| . © I3 E
w0 00— O] O
.0 o o NV
X Central ___] ) [ :| [ j |: i ‘ (D)
(3) | : - _ : Local | SW1 —— sW2
8) (0) (cH _ ] E ! °[]
| | | | . BH
NV INV INV S| INV - INV - HINY . ] o - |:
5
Local Locat Local Local
Nota: * A seconda del numero Lotale di inverter locali, sard necessario impostare DiP SW1 DIP Sw2
i DIP switch (SW1, SW2) aliinterno dell'adattatore di collegamento. l:iNeconPCoPLC O:0UT i
: M: MASTER S: SLAVE

B Posizione selezionata
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FUJHNVERTERS

FVR-G78
Reattanze /opzioni

B Reatianze, filtri/opzioni

Sebbene gli inverter presentino numerosi vantaggi,

essi possono anche causare problemi, quali rumorosita,
vibrazioni, interferenze radio, riduzione dsl fattore di potenza
e generazione di frequenze armoniche di ordine superiore.
Per impedire tali problemi, si dovra installare, ove -
possibile, una reattanza nel-circuito di alimentazione
dell’inverter, Se la potenza del trasformatore di alimentazione
rientra nella gamma mostrata in figura, & necessaria una
reattanza AC..

Si consiglia di |nstaliare una reattanza AC per proteggere gli
inverter o altri dispositivi a-semiconduttore da eveniuali
danni.

O I
o o )
J%Lj Contattore

———> (D Reattanza di soppressicne
interferenze radio (RF)

MCCE

C

- s
@ Reattanza tato
alimentazione rete

i ]ﬁ——"‘* @ Filtro anii E.M.L

L1 L2 1.3 {Lato rete)
FVR-G75
Invarter
Ul v w
i ——————— > (@ Filtro anti EIM.L
(lato motore)
—> @ Reattanza di
soppressicne rumorosita
]
Relé termico
- 3 . m di sovraccarico
Motore

83

] Alimentazione

1]

4,000} =mrmmmmmenas

Reattanza
necessaria

Reattanza lato )

alimentazione
rate

500
Reattanza
non necessaria

; inverter

i

i
50 400
Potenza inverter (KVA) —

- Convertitore

a tiristori di potenza

Alimenlazione (KVA)

Fig. A Fig. B

Condensatone di
correzione fattore

@ Reattanza di soppressione interferenze radio
Usata per eliminare interferenze radio.

@ Reattanza lato-alimentazione rete
Questa reattanza viene usata nei seguenii casi:
* Potenza del trasformatere indicata in figura A.
e Quando un convertitore a tiristori e I'inverter sono
collegati allo stesso bus come mostrato in figura B.
¢ Quando & necessario attivare o disattivare i
condensatare di rifasamento collegato al lato
alimentazione.
e Quando la tensiong di ahmentazmne presenta uno
sbilanciamento del 3% o superiore.
Correggere il fattore di potenza dell’inverter in modo che
sia fra 0,8 e 0,9.

® Filtro anti E.M.1.
Usato per sopprimere disturbi radio prodotti dall’inverter.
Sono disponibili due tipi, uno per il lato alimentazione e
I'altro per il lato motore.

@ Reattanza di soppressione rumorosita
» Elimina il rumore metallico del motore



® informazioni per 'ordine
Apparecchiatura:

Applicazioni:

& Generalita
Condizioni di carico:
[0 coppia costante
2 potenza costante
[ coppia variabile

2 altre {specificare)

Coppia di avviamento:
Coppia max.:
Catico GD?:
(Galcolato sull'albero del motore)

kg-m
kg-m
kg-m?2

& Ambiente _ -
Temperatura ambiente:da____a____°C
Umiditd: .. %

Condizioni speciali;

_ L Polvere

O Gas corrosivi

O Spruzzi di olio

LI Altro (specificare)

® Specifiche motore
Motore: O Esistente O Nuovo

Tipo: _

Potenza: kW HP
Poli: : poli
Fase: trifase .

Frequenza: : Hz
Tensione: Volt
Corrente: Amp.
Gammavelocita:da___a g/m’
Servizio effettivo: %ED (continua)
Nr. motori: per inverter
Norme: :

Classe di isolamento:
Fattore di servizio:
Costruzione:

@ Specifiche inverter

Potenza: kVA
Tensione alimentazione: Vi_ %
' Frequenza: Hz £ Yo
Fase: trifase
Tensione di uscita, frequenza: :
Per coppia costante: .V, Hz
V, ~ Hz

Per poienza costante:

Coppia d'avviamento: % della coppia

nominale .

Durata accelerazione/decelerazione:
Durata accelerazione: see.

‘Durata decelerazione: s6ec.

[ Non specificato

Controllo motore:

3 Non inversione

[ Inversione )

[ Marcia a impulsi {Frequenza:  Hz)

Frenatura: CPrésente  [JAssente

Durata funzionamento/non-funziocnamento

totale: .

Funzionamento: sac.
Non-funzionamento: sec.
Costruzione:

CITipe unita

-OTipo speciale (specificare):

& Caratteristica contrello

B Nomenclatura numero tipo
@ Unita inverter
FVR110G7S-4EX
T

Tipo base -
FVR: tipo FVR

Potenza motore

G78: serie FVR-G75

Li—— Tehsione
4: 400V trifase
2: 200 V frifase

— Vaersicne
EX: versione export

@ Unita di frenatura

BUIN-220-4
T

-—Tensione

4: 400V
2: 200V

Nessun simbolo: versione

nazionale (giapponese)

Tipo base
BUIII: unita frenatura

Potenza max. motore
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FUJI INVERTE'RS

FVR-G7S | ‘ZA\\ Silectron sistemi
Apparecchiature Dlstrlbuzmne e Controllo

HE Apparecchiature Distribuzione e Controllo

® Serie a 400 Volt

Tipe inverter FYR008 FVRO1E | FVRO22 | FVRO4D| FVROS5| FvRO7S | FVR110| FVRISG | FVR18S FVR220
: _ G7S-4EX G7S-4EX | G7S-4EX| GTS-4EX] G7S-4EX| G7S-4EX| G7S4EX| G7S4EX | GTS-4EX | G7S4EX

Batenza motore (kW) 0.4 © 0.5 15 2.2 4.0 - 55 75 1 15 185 22
Potenza inverter (kVA) 1.9 2.8 4.2 6.9 10 14 1 23 30 . 34
Dirmensione g’r‘frf;g‘;le L - 35012 7 550101 55(10) [ 8@ 14(8) 2i4)
iy |t | 125 18 . .

FAB (intemtiore automatico Fyj) SA33B/5 SA33BM0 SA33B/15 SA33B/30 SA53B/40 | SA538/50
E.LCB. Fuii 5G338/5 5G338/10 $G33B/15 5G33B/30 | SG53B/40 SG53B/50

Fusibile (A) _ I 10 [ = a0 a0 60
‘Contattore magnetico . SC-05 g 8C-51 . | SGIN | sC2N SC-3N SC-aN
Relé termico 1 trRisn | TRasn | TR1SN | TR-1SN| TR-1SN| TR-1SN| 7R3N | TR3N | TR-3N TR-3N TR-3N
di sovraccarnco ©08~12) | (1.4-22) [(28-~42} (4~6) | (6~9 | 9~13)] (13~20)| {20~26)| (24~36) | (28~ 40} {34 ~ 50)
Spark killer |:82-A-0 (per contattori e solenoidi), $1-B-0 {per relé di controlle e timer) :

@ Serie a 200 Volt

Tipo inveriar FVRO04 FVROO8 | FVR015 | FVRO22 [ FVR040! FVROS5 | FVRO75 | FVR110 FVR150 FVR185 FVR220
G7S-2EX | G7S-2EX | G78-2EX| G78-2EX| G75-2EX| GVS-2EX| G75;2EX| G7S-2EX| G75-2EX G75-2EX G78-2EX
Potenza motore (KW) 0.4 0.7% 1.5 22 - 40 5.5 7.5 11 15 18.5 i 22
Potenza inverter (kKVA) 1.1 19 3.0 4,2 6.5 9.5 13 18 22 28 33
E;Tf nsione gr'arﬁé}ﬁim' 35012) © o B5( 55{10)| B8 14 (8) 244 30¢2) 38(1)
N |
FAB {Interutiore automatico Fuj) SA33B/15 - SA33B/30 SAB3B/40 | SA53B/50| SA63B/60( SA103B/75 SA‘IUéBﬂOO SA203B/125
E.L.C.B. Fuii S5G33B/15 - 5G33B/30 SG53B/40 SG53B/50| SG63B/60| SG103B/75 | SG103B/100 ) SG203B/125
Fusibile (A) . . 5 | 1 20 30 40 60 75 ' 100
Contattore magnetico SC-05 1 8C-51| SCAN| SC2N | SC28N SC-3N SC-4N | SC-BN
Ralé termice: | TR-1SN TR-1SN | TR-1SN | TR-1SN| TR-18N | TR-1SN| TR-aN TR-3N TR-3N TR-BN - TR-6N
di sovraccarico (17-26}] (28~42| (5~8) | (7-11)] (13~20)] {20~ 26)| (24 ~36)| {34 ~50)| (4567} | (54~ 80) (65 ~ 95)
Spark killer | 52-A-0 (per contattor] e solenoidi}, $1-B-0 (per relé di conirollo e timer)

Note: 1. Le tabelle sumenzionate farific tferimento a motori Fuji standard
2. Le dimensieni dei fili fanno riferimento a fili IV a 606 Volt. ( ): AWG
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Cedice

funzione SHIFT

Codice dati

e dati reali SET

RESET)

Impostazioni | Impostazioni dell'utente

di fabbrica .

Funzioni di base

i indicate EEEE con posscno venire impostate durants il funzicnamento dellinverter

g Funzioni riservate al costruttore | - 00‘_
Frequenza max. 00:50 Hz 01:60Hz - 02:100 Hz | 00
i1 03:120Hz  04: variabile (da 0 a 400 Hz)
12 Freguenza base 00:50 Hz/01:60 Hz/02: variabile (da 0 a 400 Hz) 00
/3 Tensione-di uscita max. 00:200 V (400 V) 01:220 V {440 V)02:230 V (460 V)| 03
03:Variabile 0, da1a230V (0,da2a 450 V)
1y Numers di poli motore 02:230 V (460 V) 04
. da 02.a 12 = 2:12 poli
/5 Comando funzionamento $0: funzionamento da tastiera _ co .
(1: funzionamento da morsettiera 02; funzionamento link’
15 Comando frequenza 00: Digitale (tastiera}  01: Analogico (tensione) 00
. 02: Analogico (corrente)
/7 Rampa di agcelerazione/ 00: Lineara 01: Non fineare (curva S 1) 00
- decelerazione 02: Non lineare (curva S 2) :
|8 Frenatura dinamica coppia 00: Nermale 01: Elevato 00
' normate/elevata
19 Funzignamento in ciclo 00: Disattivo 01: Atiivo 00
) automatico
20 Riavvio dopo momentanea 00: Disattivo 01: Attivo 00
interruzione alimentazione
Zl Coefficienie per velocita di finea | da 0,00 a 200 0.01
22 Selezione bloceo funziene 00: Funzicni base 01: Funzioni base e standard 00
02: Tutie le funzioni
Funzioni standard
Durata acc./dec. da 0,01 a 3600 sec. *2 23 26:
£33 o 28 | Durataacc. 2,3 ¢4 24: 27
Duratadec. 2,3 e 4 _ 25 28:
*| Impostazione velocita multi passo | da 0,00'a 400 Hz OHz 29: g;’
s nr. a7 31: ;
29 tyg |mda 33: 41:
] 35:
Timer nr.1 - 7 da 0,01 a 3600 sec. a sec. 3C: 38:
32: 40:
34: 42;
38:

Note: Impostazion'i di fabbrica
*1) 13 per 4 kW ¢ inferiore, 08 per 5,5 kW e cltre

“2) Durata aceel. 23: 10 sec,, 24; 15 sac., 25: 3 sec. Durata decel. 26: 10 sec., 27: 15 sec., 28: 3 sec.
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FVR-G7S

Funzioni
Codice I Codice dati | __ ! ) Impestazionl| impostazicni dell’utente
funzione | SHIFT| |- 1™ ‘ e dati reali | SET || 1 7| [RESET in fabbrica
} ! JL |
Funzioni standard . '
43 Relé termico elettronico di sovraccarico | 00: disaitivo 01: Selezione gamma impostazione 00
Y YT [Limitatore ot velocita max.miin. da 00 a 100% . 3 44; 45
g Offset dt frequenza . da 00 a 100% 0% -
q Guadagno per segnale impostazione da 00 a 200% 100%
7 frequenza
Y9 §fJ |salo diequenza 1, 2 3 da 00 a 400 Hz Ohz 48: 49 50
€1 Ampiezza salto di frequenza daCasHz | OHz '
Lo Freno DC 00: Disattivo 01! Altive 0o
83 585 |Frenatura DC da 0 a 60 Hz, da 0 a 15%, da 0,0t a 30 ssc. *4 53 85 54
56 Frequenza di avvio da 6,2 a 60 Hz THz
57 Limitatore di correnie 00: Disattivo 01: Attivo {da 30 a 150%) 00
58 Controlio compensazione scorrimento 00: Disattivo 01:.Attivé- 00
&g Rilevamento livello frequenza da 0 a 400 Hz 60Hz
SU isteresi segnali FDT & FAR da0a30Hz 10Hz
5] | Frequenza di attivazione segnale di run | da 0 a 400 Hz CHz
SE Segnale pre-allarme sovraccarico da 70 a 150% 100%
Funzioni di livello elevato
53 Funzione morsettiera X1, X2 ¢ X3 00: impostazione velocith multipasso 01: Comando Up/down | 00
) 02: Controllo freno DC - ,
EY Autoritenuta comando FWD/REY 00: Controllo 2 fili  O1: condrolle 3 fili 00
) (controllo 3 fili) 02: Mantenimente velocita in funzicnamento con ciclo automatico
Significato segnali LV, OL e FAR di 1 00: Significato originario/significate alternative 00
55 uscita G1: Controlio del numero di passi in ciclo automatico
(codifica binaria 3 bit)
SE . Funzione morsettiera LV 00: Segnale di sotiotensicne 01: Segnale di sovratensione | 00
E Funzicne maorsettiera OL 00: Segnale pre-aifarme sovraccarico 01: Controllo 00
7 limitazione corrente 02: Segnale di sottotensiona o riavvio
Funzione morsettiera FAR 90¢ Segnale rilavamento ssl-paint frequenza (FAR) 00
EE 01: Segnale ritevamento livello frequenza (FDT)
) 02: Segnale arresto inverter
Funzione morsettiera RUN 00: Segnale marcia inverter (RUN) 00
01: Segnale iermine conteggio di ogni stadio in funzionamento
59 con ciclo automatico ,
02: Segnale completamento ciclo in funzionamento con ciclo
automatico :
-’ Funzione morsettiera FM 00: Segnale proporzicnalg alla frequenza (analogico) Qo
B : 01: Segnale proporzionale alla corrente (analogico)
’n Codice inverter (terminal Link) 00: Inverter centrale 15 -
] 01-015: Inverter locale
-’E Numero unita locali 00-15: 0o
Medalita terminal Link 00: Disattivo 00
01: Disattivo
-EJ' 02: Monitoraggio individuale
03: Funzionamsnto coordinato
"L’ Modalitd comando marcia/arresto’ 00: Tastiera 00
! in terminal Link 01: Morsettiera
) Codice inverter selezionato 00: Centrale 00
15 {terminal Link) 01-15: Inverter locali
16: Tutti gli inverter
-15 ) Modalita limitazione corrente 00: Modo 1 (in acc. o a regime) 00 -
001-99: Modo 2 {a regime, ved. variazione frequenza)
g7 |Ricervato per opzioni ‘| 00-99: Vedere manuale opzions 00
8 Riservato per opzioni 00-99: Vedere manuale opzione 00
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Riservato per opzioni

00-99: Vedere manuale opzione

a2

Modalitd funzionamento coordinato

00: Normale
01: Copia paramelri

Impostazioni di fabbrica: *3) 44:100%, 45 = 0%

87

*4) 53: 0 Hz, 54: 00, 55:0,1 sec.



