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Informacion general - Manual técnico Micro $aver™ Il

Este manual no tiene la intencion de cubrir todos los detalles de las variaciones en el equipo, ni
proporcionar detalles para cada contingencia que se pudiera encontrar durante la instalacion,
funcionamiento mantenimiento. Si se necesita informacion adicional o si surgen problemas en
particular que no estuvieran lo suficientemente tratados segun las necesidades del comprador, el
asunto debe llevarse a la atencion del departamento de Servicio al cliente de GE Fuiji Electric.

Este documento contiene informacion que pertenece a GE Fuiji Electric y se proporciona a los
clientes de GE Fuiji Electric sélo con el fin de asistirlos en la instalacion, prueba y/o mantenimiento
del equipo descrito. Este documento no debe reproducirse completa o parcialmente, ni debe
divulgarse su contenido a terceros sin la aprobacion por escrito de GE Fuji Electric.

NOTA: Los términos “inversor”, “controlador”, y “variador de velocidad” a veces se utilizan de forma
intercambiable en la industria. Nosotros utilizaremos el término “variador de velocidad” en este
documento.

ADVERTENCIA: Lea siempre todas las instrucciones
antes de energizar o solucionar problemas del

equipo, y siga paso por paso todos los
procedimientos

Las etiquetas de PELIGRO DE CHOQUE ELECTRICO pueden estar ubicadas sobre o dentro del
Variador de velocidad para alertar a las persona que puede haber voltajes peligrosos presentes. (Consulte
la Seccidn 1: Precauciones de seguridad para Advertencias y Avisos de precaucion.)



Seccioén

1.

2.

INDICE

Titulo Pagina
PRECAUCIONES DE SEGURIDAD .....ovieeeeeeeeee e 11

DESCRIPCION, IDENTIFICACION DE COMPONENTES

Y ESPECIFICACIONES ......ooiiiiiiiiie ettt 2-1
D CT o) gl 0Tt To] o =T o 1= - | SRR 2-1
Procedimientos de inspeccion de entrega ..........ccoveveeieieseeniesieerieneenns 2-1
Datos de la placa de identificacion ...........cccocveveivienniiieiie e 2-1
Funciones y distribucion del teclado del variador de velocidad ............ 2-2
Componentes del variador de velocidad ..o 2-3
Tabla 1:especificaciones eStANAAr .............cccceriiierieiiieie e 2-4
Tabla 2:dimensiones del variador de velocidad .............cccoceeciiniiiennnnnn. 2-7
Tabla 3:capacidad, eficiencia y pérdidas en Watts del variador de

VEIOCTAA ... 2-7

LINEAMIENTOS DE INSTALACION .....ocoiiiieriiereeeieieeeeee e 31
Ambiente de iNStalaCion ... 31
Espacio libre para montaje de instalacion .............cccocvvvevieiivenenieeiiennenn, 31
Dibujos acotados (diMENSIONES) ........ccveiieiiriienieiee e 3-2
Dimensiones de los orificios de montaje del teclado ............ccccceeeenee. 34

PROCEDIMIENTOS DE CABLEADO .....cccoiiiiiiiiieie e 4-1
Desarmado de la cubierta superior de terminales...........coccocoveieeinnnnn. 4-1
Cableado del circuito de CONrol .........ccoeviiiiiiiiei e 4-2
Cableado del circuito principal..........cccoooiiiiiiiiii e 4-3
Tabla 4: recomendaciones de calibre de cablesy ... 4-4

capacidad del circuito de proteccion
Regleta de terminales del circuito de control .............cccccooiiiiiiinnnnn. 4-5
Diagrama del cableado del variador de velocidad .............cccocoeeiiinnnnne. 4-6
Tabla 5: identificacion / funciones de los terminales ...............cccceeuenee.. 4-7
Detalles de la interfase del variador de velocidad.............ccceceiiriennne 4-9

FUNCIONAMIENTO DEL VARIADOR DE VELOCIDAD .......cccccocveeiinnne 51
Identificacion / funcionamiento del teclado............ccoceveieiiiniicienen, 51
Descripcion / seleccion de los codigos de funcion y datos.................... 51
Programacion de funcionamiento del teclado y la pantalla .................. 5-2
Y oTe [o ] o L= o -1 o USROS 5-3
MOO 0E MAICNA ..ot e 5-4
Modo de programacién mientras esta detenido...........ccoceeveveierveiennnnn, 5-5
Modo de programacién mientras estd en marcha ............ccocveveviveieennn, 5-6
[V oTe [l e (=N 0 11 o= o N USRI 5-7
Resumen de modos de funcionamiento ...........cccoceevrieiinieeienenenenn 5-8
Inspeccion previa al fuNcioNamIENTO .......ccccvvvviereniiee e 59
Tabla 6: codigos de fUNCION ........covviiiiiiieieee e 5-10

DESCRIPCIONES DE LOS CODIGOS DE FUNCION (01 al 79) ............. 6-1
(Configuraciones y diagramas)

MANTENIMIENTO E INSPECCION ......cocoiiieriieieieeceeee e 7-1
Prueba de MegONMEtrO ........cccecveiiiiiie e 7-1
Reemplazo periodiCo de PIEZAS.......cccvvvverierieiiesieie e e 7-1
Partes de INSPECCION .......ccveiviiiieieiieeie et se ettt sre e e 7-2
Puntos de medicion y MedidOores ..........ccevvveieiesivenie s 7-3



Seccion

10.

INDICE (continuacion)

Titulo Pagina
RESOLUCION DE PROBLEMAS ........cocueuiieiiieieieeceteeeie e, 8-1
Tabla 8: descripcion y funcionamiento de las condiciones de falla........... 8-1

(1) SODIECOITIENTE ... s 8-2
(2) SODIEVOILAJE ... 8-3
(3) BAJO VOITAJE ..ottt 8-4
(4) Sobrecalentamiento del variador de velocidad ............cccccoociivienieninnns 8-5
(5) Sefal externa de alarma..........cocoeeiiiiiiiiie e 8-5
(6) Sobrecarga del variador de velocidad ..o, 8-6
(7) Error de memoria, error comunicacion del teclado, error de la CPU 8-7
(8) Error del circuito de salida del variador de velocidad .............c........... 8-8
(9) EI MOtOr NO fUNCIONA .....veiiiiiiii it 89
(10) El motor funciona pero la velocidad no cambia ...........ccceceeieeneennnn. 8-10
(11) El motor se atasca durante la aceleracion............cccocvvvevvrveienvsnennns 811
(12) Calentamiento anormal del MOtor...........ccoooiiiiiiiiii i, 8-12
PIEZAS DE GARANTIA Y SERVCIO ..o, 91
Cobertura de 12 garantia .........cccooceeveiieieiecie s 9-1
Procedimientos para unidades sin garantia..........cccccoevevenieniienesieenesie e 9-1
MOTOTES ...t 9-1
Lista de verificacion de fallas en garantia..........ccccccoeecviiiee e 9-2
(Datos necesarios para administracion de garantia)
Lista de piezas de repuesto del AF-300 Micro $aver Il ........cccocvevvivineninnne. 9-3
MARCA DE LA CE ...ttt 10-1



Manual Técnico Micro $aver Il

Seccion 1
PRECAUCIONES DE SEGURIDAD

PELIGRO, ADVERTENCIA, PRECAUCION Y NOTA

El siguiente formato se usa en el equipo o se encuentra
en este manual. Lea todas las etiquetas y siga las
instrucciones cuando trabaje en este equipo.

V'Y =IB[eI®] /b\/iERTE SOBRE LOS PELIGROS
QUE PUEDEN RESULTAR EN LESIONES SERIAS

INMEDIATAS O LA MUERTE, SI SE IGNORAN.

‘A ADVERTENCIA  Indica préacticas y procedimientos
operativos que pueden resultar en lesiones
personales o pérdida de la vida, si no se siguen
correctamente.

| A PRECAUCION |  Indica practicas y procedimientos
operativos que, si no se observan estrictamente,
pueden resultar en dafios o destruccion del equipo.

NOTA: Lasnotasllaman laatencionainformacion
que es especialmente significativa para entender y
operar el equipo.

PARRAFOS DE PELIGRO,
ADVERTENCIA, PRECAUCION Y
NOTA DE ESTE MANUAL DE
INSTRUCCIONES

Los parrafos anteriores describen algunos recordatorios
sobre seguridad general y recomendaciones de
seguridad que deben seguirse cuando se opera o se
instala este equipo. Estas precauciones de seguridad
se repetirdn en toda la extension de este manual de
instrucciones cuando fuera aplicable.

Debido a los requisitos de CSA, las advertencias pertinentes también seran provistas en
francés y colocadas entre paréntesis.

1-1
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ADVERTENCIAS

PELIGRO DE MOVIMIEN-
TO MECANICO: los sistemas de impulsion
ocasionan movimiento mecanico. Es responsabilidad
del usuario cerciorarse de que dicho movimiento no
resulte en una condicion de peligro. Los
enclavamientos de seguridad y limites operativos
proporcionados por el cliente no deben anularse o
modificarse.

/A ADVERTENCIA| pE| |IGRO DE CHOQUE
ELECTRICO Y QUEMADURAS: cuando se
utilizan instrumentos tales como osciloscopios para
trabajar sobre equipo conectado, el chasis del
osciloscopio debe conectarse a tierra y se debe
utilizar una entrada diferencial amplificada. Debe
tenerse cuidado en la seleccién de sondas y
terminales y en el ajuste del osciloscopio para que
de esa forma se puedan tomar mediciones precisas.
Consulte el manual de instrucciones del fabricante
del instrumento para obtener informacién correcta
sobre el funcionamiento y los ajustes del mismo.

\AADVERTE,NC'A\ PELIGRO DE INCENDIO Y
EXPLOSION: pueden producirse incendios o
explosiones como resultado de instalar los
variadores de velocidad en areas peligrosas donde
pudieran encontrarse vapores inflamables o
combustibles o polvo. Los variadores de velocidad
deben instalarse lejos de areas peligrosas, aunque
se utilicen motores adecuados para estas
ubicaciones.

/A ADVERTENCIA| PELIGRO DE LESION
(ESFUERZO): las practicas incorrectas para
levantar pesos pueden ocasionar lesiones serias o
fatales. Soélo levante pesos utilizando el equipo
apropiado y con personal capacitado.

/A ADVERTENCIA| pE| |GRO DE CHOQUE
ELECTRICO: todas las bases de motores y los
alojamientos de los equipos deben estar conectados
a tierra en cumplimiento con el Cadigo Eléctrico
Nacional o su equivalente.

/A ADVERTENCIA| (AVERTISSEMENT)
PELIGRO DE CHOQUE ELECTRICO
(RIS QUE DE CHOC ELECTRIQUE)

- Se requiere proteccion por separado contra
sobretension, sobrecarga y sobrecalentamiento
segln el Codigo Eléctrico Canadiense, Parte 1.

- (Le moteur dolt etre muni d'une protection distincte
contreles surintensites, la surcharge etla surchauffe
confrmement au Code Canadian de L'electricite,
premierb partie.)
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‘A ADVERTENCM‘ La corriente de fuga a tierra del
variador de velocidad es mayor que 3 mA. Utilice
un conductor a tierra como se especifica en la
Tabla 250-95 del Codigo Eléctrico Nacional, ANSI/
NFPA 70-1993 0 en la Tabla 31 CSA22.2,
N°14-M91.

y'NH=E[elX®] PELIGRO DE SOBRE-
VELOCIDAD DEL MOTOR:

CUALQUIER APLICACION QUE REQUIERA EL
FUNCIONAMIENTO POR ENCIMA DE LOS
120 HZ DEBE SER APROBADA POR EL
FABRICANTE DEL MOTOR.

El ajuste de la frecuencia de compensacion esta
disponible cuando se selecciona el método de
seleccion de frecuencia analégica (por ejemplo,
cuando el cadigo de funcion “01” de datos se
configura al valor 1). En la condicién de paro la
frecuencia de referencia estara parpadeando en el
indicador LED. Si la frecuencia de compensacion
se establece a cierto nivel y la frecuencia de
referencia es cero durante la condicion de paro, el
indicador tendra un cero parpadeando en la
pantalla. Entonces, cuando se da un comando
RUN (marcha) al variador de velocidad, el motor
funcionara a la seleccion de la frecuencia de
compensacion (hasta 400 Hz) aunque la frecuencia
de referencia sea cero.

Con una salida posible de 400 Hz, el variador de
velocidad permitira que el motor funcione de 6 a 7
veces su velocidad base. Nunca opere el motor por
encima de su maxima velocidad mecanica porque
podria ocurrir una falla catastrofica.

‘A ADVERTENCIA|  Aptes de desarmar, desconecte
y bloquee la energia eléctrica del variador de
velocidad. El no desconectar la energia eléctrica
puede ocasionar la muerte o lesiones graves. Una
luz indicadora de carga “CRG” proporciona una
indicacion visual de que esta presente un voltaje
comun; utilizando un medidor analégico, verificar el
voltaje comin midiendo el voltaje entre los
terminales de potencia P(+) y N(-). No intentar
darle servicio al variador de velocidad hasta que el
indicador de carga (lampara “CRG”) se haya
apagado y el voltaje comun se haya descargado
hasta cero voltios.

‘A ADVERTENCIA] volver a instalar todas las
cubiertas antes de suministrarle energia al variador
de velocidad. El no realizarlo podria ocasionar la
muerte o lesiones serias.
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PRECAUCIONES

‘A PRECAUCION ‘ Este producto es adecuado
para usarse en un circuito capaz de suministrar
no mas de 1.000 (1 HP o0 menos) o0 5.000 (2 HP
0 Mas) amperios simétricos rms. Los fusibles de
entrada de CA, los cuales deben ser provistos
por el cliente, pueden ser un protector de circuito
derivado con fusible. La capacidad maxima
permitida se indica en la TABLA 4.

‘A PRECAUCION | Ng conectar voltajes de
alimentacion que excedan el voltaje estandar
especificado permitido. Si se aplica demasiado
voltaje al variador de velocidad, se ocasionaran
dafios a los componentes internos del mismo.

‘A PRECAUCION ‘ No conectar la alimentacion a
los terminales de salida (U, V, W). Sélo se debe
conectar la alimentacién a los terminales de
entrada de energia (L1, L2, L3).

‘A PRECAUCION ‘ No conectar la alimentacion a
los terminales de conexion de la resistencia de
frenado (P(+), DB). Nunca se debe poner en
cortocircuito los terminales P(+) y — DB, y nunca
se debe conectar una resistencia con valores en
ohmios y/o watts que sean menores que la
resistencia de frenado estandar para la aplicacion.

‘A PRECAUCION ‘ No conectar la alimentacion a
los terminales del circuito de control (excepto
30A, B, C, de capacidad maxima de 250 voltios,
0,3 A CA/CD).

‘A PRECAUCION ‘ Para marcha (RUN) y paro
(STOP), se deben utilizar los terminales FWD-CM
(avance) y REV-CM (retroceso). No utilizar un
contacto para el encendido y apagado (ON/OFF)
instalado en el lado de la linea del variador de
velocidad.

‘A PRECAUCION ‘ No utilizar un interruptor en el
lado de la salida del variador de velocidad para la
operacion de encendido y apagado (ON/OFF).

‘A PRECAUCION ‘ No conectar capacitores de
correccioén de factor de potencia en el lado de la
salida del variador de velocidad.

‘A PRECAUCION ‘ No hacer funcionar el variador
de velocidad sin tener conectado el cable de
conexion a tierra. El chasis del motor debe
conectarse a tierra con un cable separado de
todos los demds cables de tierra del equipo para
evitar acoplamiento de ruido. El conector a tierra
debe ser de tamafio adecuado segun el Cédigo
Eléctrico Nacional o su equivalente canadiense.
La conexién debe realizarse por medio de un
conector terminal de anillo registrado por UL o
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certificado por CSA que sea adecuado para el
calibre del alambre utilizado. Debe fijarse el
conector utilizando una herramienta de engarce
especificada por el fabricante del mismo.

‘A PRECAUCION | N efectuar una prueba de
megadhmetro entre los terminales del variador de
velocidad o entre los terminales del circuito

de control.

‘A PRECAUCION| | o5 variadores de velocidad
3KV62 - 3KV67, 3HX70 — 3HX79 son variadores
de velocidad IGBT que desarrollan una frecuen-
cia ajustable por medio de una modulacién de
ancho de impulso. Mientras que esto no presenta
problemas en aplicaciones de 200 a 240 VCA, si
lo podria hacer en aplicaciones de 380 a

480 VCA. Cuando se utilicen los variadores de
velocidad con 380 a 480 VCA obtenga aproba-
cion del fabricante del motor, de que su aislante
puede soportar los picos de voltaje (hasta dos
veces el voltaje de transiciéon CD 2 x 621 VCD
para una fuente de alimentacion de 480 VCA en
el variador de velocidad, en conjunto con los
largos tramos de cables del motor). Si el sistema
de aislamiento no cumple con estos limites,
entonces utilice un filtro RLC.

‘A PRECAUCION | No instalar el variador de
velocidad en ubicaciones donde se exceda las
temperaturas permitidas, porque la temperatura
ambiente generalmente afecta en gran forma la
vida til y la fiabilidad de los variadores de
velocidad. Dejar las cubiertas de ventilacién
instaladas cuando las temperaturas sean de 40°C
0 menores, y retirar las cubiertas del lateral del
puerto de ventilacién y la cubierta superior
cuando las temperaturas estén entre 40°C
(104°F) y 50°C (122°F). Si se requiere retirar
las cubiertas, podria necesitarse instalar otro
tipo de alojamiento, para propésitos de
seguridad.

‘A PRECAUCION | sj se activa la alarma de falla
del variador de velocidad, consultar la seccion de
RESOLUCION DE PROBLEMAS de este libro de
instrucciones, y sélo después de corregir el
problema, se debe proseguir con la operacion.
No se debe restablecer automaticamente la
alarma por medio de una secuencia externa, etc.

‘A PRECAUCION ‘ Cerciorarse de retirar el(los)
paquete(s) de desecante cuando desembale el
variador de velocidad. (Si no se retiran, estos
paquetes pueden trabarse y obstruir el ventilador
0 los pasajes de aire y pueden ocasionar que el
variador de velocidad se sobrecaliente.)
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PRECAUCIONES (continuacion)

‘A PRECAUCION ‘ Los motores induccién de CA
requieren que sean calculados en base al alcance
de las velocidades de aplicacion y los requisitos de
par asociados al sistema motor-variador de
velocidad; esto evita un calentamiento excesivo
del motor. Observe las recomendaciones del
fabricante del motor cuando opere cualquier motor
de induccion de CA con un variador de velocidad.
También observe el voltaje y refuerzo de par
recomendado por el fabricante del motor a
frecuencias bajas de funcionamiento.

|A PRECAUCION | La fuente de alimentacion
disponible conectada al variador de velocidad no
debe exceder los 500 KVA. Si la fuente de CA es
mayor que 500 KVA 'y la potencia (HP) nominal del
variador de velocidad es menor que el 10% de los
KVA de la fuente, se tendra que instalar
reactancias de linea de CA en los terminales L1,
L2 y L3 del variador de velocidad.

‘A PRECAUCION ‘ El Variador de velocidad
debe montarse sobre el construccion o panel
fabricado de material resistente al calor. Cuando
el variador esté funcionando, la temperatura de
las aletas de enfriamiento del variador de
velocidad puede elevarse hasta 90°C (194°F).

‘A PRECAUCION |  sSi la funcién de proteccién
del variador de velocidad esté activada, consulte
la seccion 8 “RESOLUCION DE PROBLEMAS”,
y después de corregir el problema, continde con
la operacion. No se debe restablecer la alarma
automaticamente por medio de una secuencia
externa, etc.

‘A PRECAUCION | Cerciorarse de proporcionar
fusibles como se especifica en “Aplicaciones de
cableado y equipo” en la seccion 4, en los
terminales de linea del variador de velocidad.
Proporcionar un interruptor de desconexién de
linea o un contactor segln sea necesario.

NOTAS

NOTA:
O En el modo de operacién del terminal (la seleccién
del cédigo de funciéon F_02 es 1) RUN (marcha)
y STOP (paro) son controlados por un contacto
sostenido (por ejemplo por medio de uninterruptor
selector o un interruptor de palanca) el cual esta
conectado entre los terminales CM y FWD o
REV:
« el abrir o cerrar el contacto sostenido arranca
o0 para el variador de velocidad.

O La configuracion del codigo de funcion F_02 solo
puede cambiarse cuando esté abiertala conexion
entre los terminales CM y FWD o REV. (por
ejemplo en el Modo de paro - STOP MODE). El
variador de velocidad se envia con una barra
de conexion entre los terminales FWD-CM.

0 El cableado total entre el Variador de velocidad y el

motor no debe exceder la longitud que se indica a
continuacion.

Funciéon Serie 200V s Serie 400V ;
Datos F_12  |Hp| 14| 1/2]1]2[3][5] 12 | 1 [2]3]5
F 12=0,1,2,63 1076 pi 538 pies | 754 pies _
F12=4-15 pies 213 pies 1076 pies

@ El error en la deteccion de corriente puede

incrementarse cuando:
a) se utiliza un motor de disefio especial.
b) la capacidad del variador de velocidad es dos
capacidades de potencia (HP) mayores que la
capacidad del motor.

Etiqueta de precaucion de UL/CSA del variador
de velocidad

ANTES DE TRABAJAR EN ESTE CONTROL.

DEPANNAGE DE CETTE COMMANDE.

“CRG”.

SCHEMA.

Solo utilice alambre de cobre de 60/70° C. Sélo utilice alambre de Clase 1.

Adecuado para usarse en circuitos capaces de suministrar no mas de 1.000 (1 HP o
menos) o0 5.000 (2 HP o menos) amperios simétricos rms.

ADVERTENCIA: PELIGRO DE CHOQUE ELECTRICO, DESCONECTAR LA ALIMENTACION DE ENTRADA

ADVERTISSEMENT: RISQUE DE CHOC ELECTRIQUE COUPER L'ALIMENTATION AVANT LE
PRECAUCION: EXISTE UN VOLTAJE PELIGROSO HASTA QUE SE APAGUE EL INDICADOR DE CARGA
ATTENTION: PRESENCE DE TENSIONS DANGEREUSES TANT QUE LE VOYANT N'EST PAS ETEINT.

ADVERTENCIA: EXISTEN MAS DE UN CIRCUITO ACTIVO. CONSULTAR EL DIAGRAMA *
AVERTISSEMENT: CET EQUIPEMENT RENFERME PLUSIEURS CIRCUITS SOUS TENSION. VOIR LE

SA523154-01

*Ver el diagrama en la pagina 4-6.
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Seccion 2
DESCRIPCION, IDENTIFICACION DE
COMPONENTES y ESPECIFICACIONES

El variador esta disponible en clasificacion nominal de potencia de 1/4 a 3 HP con entrada de 200 a
VCA monofasica, 1/4 a 5 HP con entrada de 200-230 VCA trifasicay 1/4 a 5 HP con entrada de 380 a
a 480 VCA trifasica. El variador de velocidad incorpora un control avanzado de Modulacién de ancho
de impulsos (PWM) “TORQUE VECTOR” para un alto par de arranque. Los variadores de velocidad
estan alojados en cajas tipo NEMA 1 o NEMA 4 y todos los variadores de velocidad se proveen con
una cubierta desmontable para permitir el facil acceso al control y al cableado de alimentacion.

El funcionamiento del variador y la configuracion del Cédigo de funcién se efectia desde el “panel del
teclado” que presenta una pantalla digital y seis teclas de funcion doble. Las 6 teclas de funcion doble
se utilizan para la programacioén y funcionamiento de la unidad.

Los datos generales y las especificaciones para cada variador de velocidad aparecen en la placa de
datos fijada al mismo.

Consultar la TABLA 1, para obtener un listado completo de las especificaciones del variador de velocidad.

PROCEDIMIENTOS DE INSPECCION
AL MOMENTO DE ENTREGA

Al recibir el variador de velocidad, se debe inspeccionar los siguientes articulos del

equipo:

1. Revisar la placa de datos para cerciorarse de que las especificaciones
corresponden a aquellas ordenadas, y a las requeridas por la aplicacion.

2. Inspeccionar la unidad para determinar si ocurrieron dafios durante el envio.

— Si se detectan dafios de envio si se recibe un variador de velocidad
equivocado, comuniquese con la sucursal local en donde se compro el equipo.

@ FuJ1
D) BUECTRIC

NUMERO DEL MODELO
- ) CG 7898 @ 69489
NUMERO DEL SERIE IND. CONT. EQ.
ENTRADA: SALIDA:
VOLTIOS VOLTIOS
RANGO DE FRECUENCIA
AMPS HP
FRECUENCIA (HZ) AMPS CONT.
FASE (S) FASE
ROTACION
AMPERIOS MAXIMO DE 60 SEGUNDOS
MANUAL TECNICO GEI-100272SP HECHO EN JAPON

Todos los modelos estan registrados con UL y aprobados por CSA. La CE marca es aplicable a los
modelos monofasicos de 240 VCA 'y a los trifasicos de 480 VCA
Figura 2-1. PLACA DE IDENTIFICACION DE DATOS

2-1
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(1) Nombres y funciones de las partes del teclado

Indicador de modo de funcionamiento

Pantalla Digital

Indicator de Unidades

CONTROL rPRG MODE4

[m) Hz OAa 0OV
/EL!r/-mJ La/aial

Modo de programacion

Indicador de marcha (RUN) del
variador de velocidad

Tecla de Programar/restablecer

Tecla de Funcién (tecla de datos)— |

Pantalla digital (4 digitos) - Muestra

los varios codigos de funcion y valores
de datos durante la configuracion del
programa. Durante el funcionamiento
muestra la frecuencia de salida, la
corriente, el voltaje, etc. Si ocurre una
falla, la causa de la misma se mostrara
a través de un cadigo.

Tecla de PROGRAMAR (Tecla

restablecer) - Es la tecla de seleccion
del modo normal o de configuracion del
programa. Cuando se activa cualquiera
de las funciones de proteccion, esta
tecla se utiliza para restablecer la falla.

Tecla de FUNCION (Tecla de datos) -

Estateclapuede usarse paracambiarel
indicador de unidades de la pantalla en
modo normal, durante la operaciéon o
durante un paro.

En el modo de programacion, esta tecla
pude usarse para leer o escribir los
cédigos de funcién y los datos.

Tecla RUN (Marcha) - Tecla usada para

comenzar la operacion. El indicador LED
(verde) seiluminadurante elfuncionamiento.
Estateclanofuncionacuandose selecciona
el control de funcion del terminal.

Tecla Marcha (RUN)

S VAN | RUN
CollCOHCT
EuNe ‘ v |[sToe
C e

LTecla Abajo (DOWN)
Tecla STOP (Paro) - Esta tecla se utiliza

para detener el funcionamiento.

Cuando se la configura como sigue
de la sijuiente manera:

LF[ Tof2)=[ [ [ [0]

acepta la sefial del comando de
operacion del teclado (teclas RUN y
STOP).

Cuando la funcion 2 se configura a 1:

LF[ Tof2)=[ | [ [1]

La sefial del comando de operacion es
por medio del terminal de sefial
externa (FWD, REV). Esta activada la
tecla STOP del teclado. Si se
selecciona “1” y se activa el boton Stop
cuando el variador estéa funcionando,
éste debe realizar la secu~ncia normal
de paro hasta que la frecuencia de
salida llegue a cero, y en cuyo caso
debe indicarse una falla “Er6” en el
LED. Para restablecer el variador se
debe eliminar el comando RUN y
presionar RESET.

Cuando la funcién 2 se configura a 2:

[F[ Tol2)=[ | [ [2]

2-2

Tecla Arriba (UP)

Tecla de Paro (STOP)

La sefial del comando de operacion se
acepta por medio del terminal de
sefial externa (FWD, REV). La tecla
STOP del teclado esté inactiva.

Teclas Arriba/Abajo - Estas teclas
aumentan o disminuyen la referencia

de frecuencia. Cuando la unidad esta
en el modo de ajuste del programa,
estas teclas cambian el codigo de
funcion o los valores de los datos.

Pantalla de la unidad - La informacién
de unidades es presentada por el LED
(rojo). Los tres LED se encenderan
intermitentemente para indicar que la
unidad esta enelmodo de programacion.

Indicador del modo de funcionami-
ento - El indicador LED (verde) se
ilumina cuando se selecciona el
funcionamiento del panel del teclado.

Indicador de marcha (RUN) del
variador de velocidad - El indicador
LED (verde) se ilumina en el modo de
marcha.
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(2) Método de control para el panel del teclado

Cuando se activa la fuente de alimentacion, la pantalla del panel
del teclado se visualizara como se muestra en la figura a la
derecha (60.00 PARPADEANDO).

Control de panel

Si se pulsa la tecla , el variador de velocidad arrancara y Programar/

. . L . restablecer
acelerara hasta 60 Hz, segun la Seleccion de fabrica. Use la tecla

STOP . . Funcién/Datos
— | para parar el funcionamiento.

Modo de programacion

=

&

Lr/aia)La/ain)

0

PANEL
CONTROL.  rPRG.MODEy AUN
a ®Hz (JA v

AUN

)

-
Z

20

<]0>

STOP

)

Marcha

Marcha

Paro

ADVERTENCIA - Las teclas RUN (Marcha) y STOP (Paro) solo funcionan en el modo de funcionamiento del

teclado. (la seleccion del Cadigo de funcién F_02 es 0)

Componentes del variador de velocidad

0f

— _
N
[ b th B0

PANEL
CONTRO.  (PRG . MCCEq RLN
=z CHz Za Zv T T+
Lojiadliaied

M wbdhpeE

o

Cubierta de la unidad (medio)
Cubierta de la unidad (superior)
Panel del teclado

Disipador de calor y lengietas de
montaje

Orificios para tornillos de montaje
6. Tornillo de la cubierta superior

Figura 2-3. COMPONENTES TiPICOS DEL VARIADOR DEL VELOCIDAD

NOTA: La unidad NEMA 1 no incluye el teclado. El teclado se vende por separado. El tipo

de teclado es 6KM$2KP1 para la unidad NEMA 1.

2-3



Manual Técnico Micro $aver Il

TABLA 1: Especificaciones estandar

PARTE ESPECIFICACION

Condiciones ambientales

Caja NEMA 1 estandar y NEMA 4

Ubicacién de instalacion: NEMA 1 Sélo adecuada para instalacion en interiores, a menos de 1.000 metros (3281
pies) de elevacion, sin contacto con gases corrosivos, rocio de aceite o polvo.

NEMA 4 Adecuada para instalacion en interiores o exteriores para proteger al equipo
contra las salpicaduras de agua, filtraciones, caida directa de agua o por
manguera y condensacion exterior grave. La instalacion debe estar a menos
de 1.000 metros (3281 pies) de elevacion, sin contacto con gases corrosivos,
rocio de aceite o polvo.

Temperatura de almacenamiento -20 a +65°C (-4 a +149°F)

Temperatura ambiente -10 a + 50°C (+14 a +122°F) (retirar las cubiertas de ventilacion si la
temperatura es mayor que 40°C (104°F)

Humedad 20% a 95% de humedad relativa (sin condensacion)
Vibracion 0,6 G 0 menos
Método de enfriamiento 1/4 a 1 HP - Conveccion
2 HP y mayores - Aire forzado (ventilador integrado)
Salida
Voltaje de salida nominal Trifasico, 3 cables, 80-240 VCA o0 160-480 VCA

(No puede exceder el voltaje de la alimentacion)

Rango de frecuencias 0 - 400 Hertz (0,2 a 15 Hz de frecuencia de arranque; 15 a 400 Hz de frecuencia
base) Para aplicaciones de mas de 120 Hz, comunicarse con el fabricante del
motor para conseguir aprobacion

Capacidad de corriente 150% durante 1 minuto (caracteristica de tiempo inverso)
de sobrecarga 200% durante 0,5 segundos

Alimentacion

Rango de voltaje de CA — 200 a 240 VCA 50/60 Hz, monofasico (1/4 a 3 HP)
de entrada — 200 a 230 VCA 50/60 Hz, trifasico (1/4 a 5 HP)
— 380 a 480 VCA 50/60 Hz, trifasico (1/2 a 5 HP)

Voltaje: +10% a -15%; Desbalance de voltaje: dentro de 3%; frecuencia +5%

Sistema de control Control PWM sinusoidal “PAR VECTORIAL”
Control
Resolucion de ajuste — Analégico: pasos de 0,02 Hz a la frecuencia maxima de 60 Hz
de frecuencia — Teclado digital: frecuencia maxima de 0,01 Hz hasta 99,99 Hz; 0,1

(100 Hz 0 mas)

Precision (estabilidad) Seleccién analégica: +0,2% de frecuencia maxima (59° a 95°F)
Seleccion del teclado digital: £0,01% de frecuencia maxima (14° a 122°F)
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PARTE

ESPECIFICACION

Control (continuacion)

Caracteristicas de Voltaje/
Frecuencia (V/IF)

Voltaje - 80-240 VCA 6 160-480 VCA
Frecuencia - 0,2 a 400 Hz

Refuerzo de par

0: refuerzo de par automatico o seleccién de cédigos de 1 a 31,0 (incluye la
seleccién para carga de par variable)

Caracteristicas de aceleraciéon
y desaceleracion

0,01 a 3600 segundos (aceleracién/desaceleracion independientes)
Tiempo alternativo de acel/desacel. disponible asi como 2 curvas 5 lineares
(seleccionables)

Sonido del motor

El tono del sonido del motor puede cambiarse seleccionando la frecuencia
portadora (F_12: 0 a 15)

Ajustes de medidor de
frecuencia

Calibracion de la escala de un medidor analdgico o frecuencia de pulsos
externamente conectados

Protecciéon de datos

Se pueden bloquear los datos para asegurarse de que no se cambien los
codigos de funcion

Limitador de alta y baja
frecuencia

Limite alto y bajo del rango de frecuencia de salida de 0 a 400 Hz;
seleccion en pasos de 1 Hz

Compensacion

La magnitud del desplazamiento de cero se puede ajustar desde 0 hasta £100%
de la frecuencia maxima (en pasos de 1 Hz)

Ganancia

La ganancia de la frecuencia de salida correspondiente a la sefial de referencia
se puede ajustar desde 0 hasta 250%

Velocidades predeterminadas
de 15 pasos

15 velocidades predeterminadas programables seleccionables por el cierre
de cuatro contactos

Funcionamiento de contacto
sostenido

Comando de funcionamiento/paro por contacto sostenido
(funcionamiento de dos cables)

Cambio de funcién del terminal

Cambio del terminal de usos multiples por medio de la seleccién del codigo de
funcion (entrada X4; salida Y1)

Funcionamiento

Sefal de referencia
de frecuencia

Potenciometro de velocidad: 0 a +10 VCD; de 4 a 20 mA [(0 a +5 VCD)
ajuste de ganancia de 0 a 250%)]

Sefial de entrada (tipo contacto)

Avance, retroceso, ajuste de velocidad de pasos multiples, ajuste de tiempo de
aceleracion/desaceleracion alternativa, paro libre, alarma externa, control y
restablecimiento de tres cables

Sefales de salida externa

Un contacto de salida de alarma tipo Formato “C” seco de 250 VCA, 0,3 amp.
1 — Salida de colector abierto de 27 VCD, 50 mA de alimentacién externa

— Marcha del variador — FDT — FAR — LV —TL — Modo de arranque automatico
después de una pérdida momentanea de alimentacion eléctrica (IP)

Sefal de salida de medidor
de frecuencia

Frecuencia de pulso (ajuste a 6 kHz maximo)
Analdgico de 0 a +10 VCD (rango de ajuste de 6,5 a 10,3 VCD)
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PARTE

ESPECIFICACION

Funcionamiento (continuacion)

Funciones protectoras:

— Prevencion de atascamiento — Bajo voltaje

— Entrada de sobretension — Sobretension

— Sobrecalentamiento del — Sobrevoltaje
variador de velocidad — Cortocircuito a los terminales de salida

— Fallas externas — Error de comunicacion

— Fallas de la CPU — Falla a tierra

— Sobrecarga del motor — Cableado de salida sin conectar
(térmica electronica) (s6lo durante el sintonizado automatico)

— Error de memoria

Teclado

Pantalla digital - LED de 4 digitos

Funcionamiento del variador
de velocidad

Se puede mostrar la frecuencia de salida, corriente de salida, voltaje de salida,
velocidad del motor, velocidad de linea (m/min), velocidad de la maquina (r/min)

Ajuste del variador de velocidad

Se puede mostrar el codigo de funcion y las selecciones de datos

Inicializacién de datos

Restablece todos los cédigos de funcion a la configuracion inicial de fabrica

Fallas del variador de velocidad

— OC1 - Sobrecorriente de aceleracion

— OC2 - Sobrecorriente de desaceleracion

— OC3 - Sobrecorriente de velocidad constante

— LU (LV) - Bajo voltaje

— OU1 - Sobrevoltaje durante la aceleracion

— OU2 - Sobrevoltaje durante la desaceleracion

— OU3 - Sobrevoltaje durante velocidad constante

— OH1 - Sobrecalentamiento del variador de velocidad

— OH2 - Entrada de alarma externa

— OLU - Sobrecarga electrénica - Proteccion contra sobrecarga del semiconductor

— OL - Sobrecarga electrénica - Proteccion contra sobrecarga del motor de
cuatro polos

Erl - Error de configuracion

Er2 - Error de comunicacion

Er3 - Error de la CPU

Er4 - Error de comunicacion entre la tarjeta de circuitos impresos opcionals y
el variador de velocidad

Er5 - Problema opcional - cuando se detecta un error de enlace, etc.

Er7 - Error del cableado de salida

Foco de carga “CRG” (LED)

Se ilumina cuando existe voltaje de un capacitor de enlace de CD
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Tabla 2: Dimensions del variador de velocidad
240 Voltios - Monofasico
HP Peso Altura Ancho Profundidad  Kigura de dim
Modelo Par | Libras Kilogramos|Pulgadas mm |Pulgadas mm | Pulgadas ~ mm Paginas
NEMA 1 NEMA 4 const. 3-2ala3-5
6KM$221F25N1AL | 6KM$221F25X4A1 | 1/4 | 2.7 1.2 6.22 | 158 | 4.29 |109( 3.15 80 ly4
6KM$221F50N1AL | 6KM$221F50X4A1 | 1/2 | 3.8 1.7 6.22 | 158 | 5.67 | 144 4.29 109 2y6
6KM$221001N1AL | 6KM$221001X4A1 1 4.0 1.8 6.22 | 158 | 5.67 | 144( 4.29 109 2y6
6KM$221002N1A1 | 6KM$221002X4A1 2 6.2 2.8 6.22 | 158 | 8.03 | 204 5.28 134 3y8
6KM$221003N1AL1 | 6KM$221003X4A1 3 6.4 2.9 6.22 | 158 | 8.03 [ 204 5.28 134 3y8
230 Voltios — Trifasico
6KM$223F25N1AL | 6KM$223F25X4AL1 | 1/4| 2.4 1.1 6.22 | 158 | 4.29 | 109( 3.15 80 ly4
6KM$223F50N1AL | 6KM$223F50X4A1 | 1/2| 2.9 1.3 6.22 | 158 4.29 | 109( 3.54 90 1ly5
6KM$223001N1AL | 6KM$223001X4A1 1 3.3 1.5 6.22 | 158 | 4.29 |109( 4.69 119 1ly7
6KM$223002N1A1 | 6KM$223002X4A1 2 4.6 2.1 6.22 | 158 | 5.67 | 144 4.69 119 2y7
36KM$223003N1A1| 6KM$223003X4A1 3 6.2 2.8 6.22 | 158 | 8.03 | 204 5.28 134 3y8
36KM$223005N1A1| 6KM$223005X4A1 5 7.0 3.3 6.22 | 158 | 8.03 | 204 5.87 149 3y9
480 Voltios — Trifasico
6KM$243F50N1AL | 6KM$243F50X4A1 | 1/2 | 4.2 1.9 6.22 | 158 | 5.67 | 144 4.29 109 2y6
6KM$243001N1A1 | 6KM$243001X4A1 1 4.2 1.9 6.22 | 158 | 5.67 | 144 4.29 109 2y6
6KM$243002N1A1 | 6KM$243002X4A1 2 6.2 2.8 6.22 | 158 | 8.03 | 204( 5.28 134 3y8
6KM$243003N1A1 | 6KM$243003X4A1 3 6.2 2.8 6.22 | 158 | 8.03 | 204( 5.28 134 3y8
6KM$243005N1A1 | 6KM$243005X4A1 5 7.0 3.3 6.22 | 158 | 8.03 | 204 5.87 149 3y9

Tabla 3: Tabla de capacidad de eficiencia y pérdias en Watts del variador de
Tabla 3: Tabla de capacidad de efiencia y pérdidas en Watts del variador de velocidad

240 Voltios - Monofasico
Corriente de salida  Potencia Porcentaje de  Rérdidas en
Modelo Frecuencia portadora | de salida eficienca Watts

NEMA 1 NEMA 4 HP Baja Alta kW Baja Alta | Baja | Alta
6KM$221F25N1AL | 6KM$221F25X4A1 | 1/4 1.5 1.3 0.19 87.6 80.9 27 45
6KM$221F50N1AL | 6KM$221F50X4A1 | 1/2 3.0 2.5 0.37 88.1 83.2 50 75
6KM$221001N1A1 | 6KM$221001X4A1 1 5.0 4.0 0.75 90.4 88.8 80 95
6KM$221002N1A1 | 6KM$221002X4A1 2 8.0 7.0 1.50 92.9 91.5 115 140
6KM$221003N1AL | 6KM$221003X4A1 3 11.0 10.0 2.20 93.6 92.4 | 150 180

230 Voltios — Trifasico
6KM$223F25N1AL | 6KM$223F25X4A1 | 1/4 1.5 1.3 0.20 87.6 80.9 27 45
6KM$223F50N1AL | 6KM$223F50X4A1 | 1/2 3.0 2.5 0.40 88.1 83.2 50 75
6KM$223001N1A1 | 6KM$223001X4A1 1 5.0 4.0 0.75 90.4 88.8 80 95
6KM$223002N1A1 | 6KM$223002X4A1 2 8.0 7.0 1.50 92.9 91.5 115 140
36KM$223003N1A1 | 6KM$223003X4A1 3 11.0 10.0 2.20 93.6 92.4 | 150 180
36KM$223005N1A1 | 6KM$223005X4A1 5 17.0 16.5 3.70 94.6 93.4 | 212 260
480 Voltios — Trifasico

6KM$243F50N1AL | 6KM$243F50X4A1 | 1/2 1.6 1.4 0.37 86 79.9 60 93
6KM$243001N1A1 | 6KM$243001X4A1 1 2.5 2.1 0.75 90.4 86.9 80 113
6KM$243002N1A1 | 6KM$243002X4A1 2 3.7 3.7 1.50 93.2 88.1 110 203
6KM$243003N1A1 | 6KM$243003X4A1 3 5.5 5.3 2.20 94.4 89.4 | 130 260
6KM$243005N1A1 | 6KM$243005X4A1 5 9.0 8.7 3.70 94.9 91.0 | 200 366

NOTA: Frecuencia portadora: seleccion alta F 12 = 15

seleccion bajaF 12 =0
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Notas:
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Seccion 3
LINEAMIENTOS DE INSTALACION

AMBIENTE DE INSTALACION

Instalar el variador de velocidad en un ambiente interior
gue cumpla con los siguientes requisitos:

Temperatura ambiente entre -10°C y +50°C
(+14°F hasta +122°F). Retirar las cubiertas de
ventilacién cuando la temperatura exceda los
+40°C (+104°F).

Humedad relativa entre 20 y 95%. Evitar cualquier
ubicacién que esté sujeta a condensacion,
congelamiento, o donde el variador de velocidad
pueda entrar en contacto con el agua.

No instalar el variador en una ubicacién en contacto
directo conlaluz solar, el polvo, los gases corrosivos,
los gases inflamables o el rocio de aceite.

La vibracién debe ser menor que 0,6 G.

El variador de velocidad debe instalarse a una
elevacion menor que 1.000 metros (3281 pies). Para
instalaciones en elevaciones mayores que 1.000
metros (3300 pies) se requiere reducir la capacidad
nominal del variador de velocidad un 1% por cada
333 pies.

Ejemplo: 5HP,460VCA, corriente de salida9amperios.

La altitud de la aplicacién es 3900 pies.

% de reduccién de capacidad =(390g3-33300)

X 1% =1,8%

(9 amperios) x (10(1)6 1 8) = 8,84
amperios de reduccion de capacidad
nominal de corriente de salida.

También podria requerirse reducir la
capacidad nominal del motor, y ponerse en
contacto con el fabricante del mismo.

=
' @ Fun =
: CUEE

Figura 3-1. ESPACIO LIBRE PARA MONTAJE

DEL VARIADOR DE VELOCIDAD 3-1

PRECAUCION: No instale el variador de velocidad en
ubicaciones donde se exceda las temperaturas permitidas,
porque latemperaturaambiente generalmente afectade gran
formalavida util y la fiabilidad de los variadores de velocidad.

ESPACIO LIBRE PARA MONTAJE
DE INSTALACION

— Instalar a una distancia suficiente de otros equipos,

paredes, o conductos de cables como se muestra en
la figura 3-1 (estos espacios libres son requeridos
para permitir que escape el calor generado por el
variador de velocidad).

— Instalar el variador de velocidad perpendicular al piso

y con las letras de los rétulos hacia arriba. (Si se
instala el variador de velocidad invertido u
horizontalmente, se ocasionara una acumulacién de
calor).

— Los tornillos o pernos de montaje deben ser del

tamafio apropiado para el peso del variador de
velocidad.

— Consultar lasfiguras correspondientes en las paginas

3-2y 3-3 parala ubicacién de los orificios de montaje.

Después de preparar los orificios pretroquelados de
entrada y salida de los alambres de la placa
correspondiente, instalar los tapones de hule provistos
para evitar que se dafie el cable y para reducir la
entrada de polvo.

PRECAUCION: El variador de velocidad debe
montarse sobre una construccién o gabinete fabricado
de material resistente al calor. Cuando el motor esté
funcionando, la temperatura de las aletas de
enfriamiento del variador de velocidad pueden elevarse
hasta 90°C (194°F) aproximadamente.

NOTA: Cuando se instalen dos 0 mas variadores
de velocidad muy cerca uno del otro, deje suficiente
espacio como se indica en la figura 3-1 e instalelos en
una hilera horizontal. Si fuera necesario instalarlos en
una columna vertical, debe dejarse por lo menos 19,7
pulgadas (50 cm) de espacio interno entre cada uno
o debe proporcionarse un deflector de ventilacion
para evitar que se eleve la temperatura ambiente.
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Dimensiones

109 (4,29)

105 (4,13) ,

NOTA: La unidad NEMA 1 no tiene teclado.
Se muestra con teclado opcional.
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Dimensiones
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Dimensiones del teclado y de los orificios de montaje del teclado
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Seccion 4

PROCEDIMIENTOS DE CABLEADO

Paso 1:

Afloje el tornillo de la
cubierta superior.

(1 a 2 vueltas)

Desarmado de la cubierta superior

Paralograracceso alosterminales principalesy alos del circuito
de control, retirar la cubierta superior como se indica a

continuacion (vea la figura 4-1):

1. Afloje el tornillo ubicado en la parte inferior de la cubierta

superior.

2. Empuje hacia arriba desde la parte inferior de la cubierta
superior (vea las flechas de la figura 4-1 paso 2) y levantela.

3. Vealafigura4-1 para determinar la ubicacion de laregleta de
terminales del circuito principal y la regleta de terminales del

circuito de control.

ADVERTENCIA: Algunas tarjetas de circuitos impresos y
componentes del variador de velocidad pueden tener
niveles de voltaje peligrosos. Si la luz LED “CRG” en la
tarjetamanejadora de base estailuminada, existenvoltajes
peligrosos enlos circuitos impresos del variador. Corte el

suministro eléctrico y bloquee la energia antes de
desconectar o reconectar cables, y antes de retirar o
reemplazar fusibles y tarjetas de circuitos. No intentar
darle servicio al variador de velocidad hasta que el
indicador “CRG” se haya apagado y el voltaje transitorio
se haya descargado a cero voltios.

N i - =
s @Fu.ﬂ =
; ELEERIE |

Orificios para los tornillos de

Para retirar la cubierta superior, presionar hacia
arriba en los lugares donde indican las flechas.

Figura 4-1. COMO QUITAR LA CUBIERTA SUPERIOR
4-1

M el i
R DAT ¥k cles! I W8 BSEM | MOTOR

— Regleta de
terminales
del circuito
de control

by W
e

montaje
Panel del teclado
Cubierta media de —
la unidad =
‘ Y +—— Cubierta superior
TR de la unidad
Disipador de calor y Tornillos de Ig cubierta
" : superior
lengietas de montaje
== (;:; P — =
L @Eun,,
| Regleta de L
_[.. terminales del
circuito principal™
Paso 2:

Lampara indicadora
“CRG” de carga del

variador de velocidad
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Cableado del circuito de control

El variador de velocidad se conecta en el momento del
envio para la configuracion de funcionamiento y
frecuencia por medio del panel del teclado (la frecuencia
se ajusta a 60 Hz).

— Vea las figuras 4-2 y 4-4 para las conexiones del
cableado.

— Vea la TABLA 5 para obtener la descripcién de
todos los terminales.

Efectuar las conexiones de los cables como se indica
en las figuras 4-4 a 4-6 para el modo deseado de
funcionamiento externo por medio de los terminales
del circuito de control.

PRECAUCION: Elcableado de los terminales del circuito
de control debe mantenerse lo mas alejado posible del
cableado del suministro eléctrico principal paraevitar errores
operativos debido a lainterferencia por ruido. Nunca instale
ambostipos de cables en elmismo conducto. (Se recomienda
una separacién de 4 pulgadas (10 centimetros o mas)). Si
el cableado del circuito de control debe cruzar el cableado
del suministro eléctrico principal, entonces debe hacerlo a
un angulo recto.

PRECAUCION: Utilizar cable blindado o trenzado para
el cableado del circuito de control (el cableado debe ser lo
mas corto posible, por ejemplo, 65 pies 0 menos[20 metros]).
Conectar la cubierta exterior de los cables blindados al
terminal de tierra del variador de velocidad y dejar abierto el
otro extremo, pero aislado con cinta de aislamiento eléctrico.

N
1]
)

RELE DE CD CONTACTOR DE CA
Figura 4-2. CONEXION DE LOS DISPOSITIVOS DE SUPRESION DE CORRIENTE TRANSITORIA

PRECAUCION: Instalar el supresor en paralelo, como se
muestra arriba, con cualquier relé o bobina tipo solenoide, que
pudiera estar cercana al variador de velocidad para evitar que
el ruido ocasione un funcionamiento erratico del variador de

velocidad.

4-2
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Cableado del circuito principal

PRECAUCION: Cerciorarse de que la fuente de

alimentacién nunca se conecte a los terminales U, V,
W o los terminales P(1), P(+), DB.

1. Conectar el terminal a tierra como se indica en la

figura 4-3 correspondiente (no haga funcionar la
unidad sin que esté conectada a tierra).

— Elcable atierradebe ser de un calibre minimo
de 14 AWG y lo mas corto posible

. Conectar los cables de la alimentaciéon a los
terminalesL1,L2yL3delaregletadeterminalesdel
circuito principal, como se indica en la figura 4-3
correspondiente (Ver la TABLA5 para obtener una
descripcion de todos los terminales y la TABLA 4
para los calibres recomendados de cables). Ob-
serve que solo los terminales L1 y L2 estan
disponibles como modelos de entrada monofasica.

3.

4.

5.

Conectar los cables del motor trifasico a los
terminales U, V y W de la regleta de terminales del
circuito principal, como se indica en la figura 4-3
correspondiente (Verla TABLAS paraobteneruna
descripcion de todos los terminales y la TABLA 4
para los calibres recomendados de cables).

Adecuado para usarse en un circuito capaz de
suministrar no mas de 1.000 A (1 HP o menos) o
5.000 A (2 HP 0 mas) amperios RMS simétricos.

Los fusibles de entrada de CA los cuales deben ser
suministrados por el cliente, pueden ser fusibles de
proteccion de circuito derivado. La capacidad
permitida maxima se indica en la TABLA 4.

NOTA: El motor girard en sentido contrario a las agujas del reloj
cuando se le esté viendo desde el extremo del eje y cuando esté

conectado normalmente. Si el motor gira en sentido contrario,
cambiar dos de las conexiones de los terminales U, V o W.

240 V — monofasico de 1/4 a 3 HP

L1 | L2|P1L|P(+)|DB*| U | V |W
E (G)~ o
230y 480 V — trifasico 1/4 a 5 HP
L1 | L2 | L3|P1|P(+)|DB U |V | W
E (G)+ L I

Fusibles: capacidad nominal segunla
TABLA 4, referencia de UL para los

requisitos de proteccién de circuitos >
de alimentacion eléctrica. T j)

)

T

)

# Relé térmico #

Motor trifasico

CA trifasica de 50/60 Hz

[1Puente instalado de fabrica (retirar cuando se instale una reactancia de CD)
* La conexion de la resistencia DB no esta disponible en los modelos
6KM$221F25X1A1, 6KM$221F25A4A1, 6KM$223F25X1A1, 6KM$223F25A4A1.

# Opcional

Figura 4-3. DISTRIBUCION DE TERMINALES DEL CIRCUITO PRINCIPAL
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240 V — Monoféasico y 230 V trifasico

Tabla 4:

Recomendaciones de calibre de cables y
capacidades nominales de circuito proteccion

Resistencia| CA de entrada —
Modelo Fases| HP Corriente de salida/ | Potencia DB** dispositivos de linea
NEMA 1 NEMA 4 Par | Frecuencia portadora |Calibre AWG Wire Disyuntor de
Entrada| const. Baja Alto del Cable AWG Fusibles* Circuito
6KM$221F25N1A1| 6KM$221F25X4A1 1 1/4 1.5 1.3 16 - 6 5
6KM$221F50N1AL| 6KM$221F50X4A1 1 1/2 3.0 2.5 16 16 10 10
6KM$221001N1AL | 6KM$221001X4A1 1 1 5.0 4.0 14 14 15 15
6KM$221002N1A1 | 6KM$221002X4A1| 1 2 8.0 7.0 12 12 20 20
6KM$221003N1A1 | 6KM$221003X4A1| 1 3 11.0 10.0 10 10 30 30
6KM$223F25N1AL| 6KM$223F25X4A1| 3 1/4 15 1.3 16 - 6 5
6KM$223F50N1AL| 6KM$223F50X4A1| 3 1/2 3.0 25 16 16 10 5
6KM$223001N1A1 | 6KM$223001X4A1| 3 1 5.0 4.0 16 16 15 10
6KM$223002N1A1 | 6KM$223002X4A1| 3 2 8.0 7.0 14 14 20 15
6KM$223003N1A1 | 6KM$223003X4A1| 3 3 11.0 10.0 14 14 30 20
6KM$223005N1A1 | 6KM$223005X4A1| 3 5 17.0 16.5 10 10 40 30
480V — Trifasico
Resistencia| CA de entrada —
Modelo Fases| HP Corriente de salida/ | Potencia DB** dispositivos de linea
NEMA 1 NEMA 4 Par | Frecuencia portadora |Calibre AWG Wire Disyuntor de
Entrada| const. Baja Alto del Cable AWG Fusibles* Circuito
6KM$243F50N1AL| 6KM$243F50X4A1| 3 1/2 1.6 14 16 14 6 5
6KM$243001N1AL | 6KM$243001X4A1| 3 1 25 2.1 16 14 6 5
6KM$243002N1A1 | 6KM$243002X4A1| 3 2 3.7 3.7 16 14 15 10
6KM$243003N1A1 | 6KM$243003X4A1| 3 3 55 5.3 16 14 15 15
6KM$243005N1A1 | 6KM$243005X4A1| 3 5 9.0 8.7 14 14 20 15

ADVERTENCIA: Las capacidades de los dispositivos tales como la coordinacion
de los sistemas, capacidad de cortocircuito y tipo, deben ser cuidadosamente
verificadas por el usuario.

NOTA: Los tamafios de cable provienen de la tabla 310-16 del Cdodigo Eléctrico
Nacional. El cable de cobre esté clasificado a 60°C para 100 amperios o0 menos, 75°C
para mas de 100 amperios en un ambiente a 30°C y 1,25 veces la capacidad nominal
de amperaje del variador de velocidad. Estos son calibres minimos de cables; consulte
y cumpla con los codigos nacionales y locales.

*NOTA: Serequiere que los fusibles de entrada de CA validen las aprobaciones de UL
y de CSA. Estosfusibles deben ser de clase Jtal como los Bussman, JKS o equivalente.
La capacidad de los disyuntores se muestran como referencia, pero la aprobacion de
UL o CSA sélo puede validarse mediante el uso de fusibles clase J.

* - Clasificacion tipica de fusible requerida por los fusibles Bussman tipo JKS o equivalente UL.

- Calibre AWG del cable a tierra 14 (minimo)

** Articulo opcional
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3OA|3OB| Y1 |FMA|PLC| BX |RST| c1 | 13 | 12 | 11 |
3oc [FMP| x1 | x2 [ x3 [ x4 [Rev[FwD|THR | cm |

|#1| #2

* Puente instalado en fabrica

DISTRIBUCION DE LA REGLETA DE TERMINALES DEL CIRCUITO DE
CONTROL

PRECAUCION ° 1:

Elimine el puente entre los terminales THR y CM cuando se
utiliza una proteccion contra sobrecarga del motor o un

interruptor térmico para motor. Conecte el interruptor térmico
del dispositivo en serie con los terminales THR y CM.

NOTA ° 2:
Se requiere un puente entre FWD y CM para operar

utilizando RUN-STOP del teclado.

Figura 4-4.

‘ L1 ‘ L2 ‘ L3 ‘ P1 ‘P(+)‘DB*

u v |w]

Resistencia
DB

* No disponible en los modelos 6KM$221F25X1A1, 6KM$221F25A4A1, 6KM$223F25X1A1, 6KM$223F25A4A1.

Figura 4-5. CONEXIONES DE RESISTENCIA DE FRENO DINAMICO
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DISYUNTOR DE

CIRCUITO DE Relé de sobrecarga#
DESCONEXION térmica del motor

S~
16 3 fases, —0 O—'D:D-—_]

50/60 Hz, 230 480 '
VCA (Basado en 3 O_EED__
el modelo _|
seleccionado) —

»—0 o—{[ [

FUSIBLE

REACTANCIA DE CD
POT DE VELOCIDAD

Ohmios O 13 P1 C‘|§L—l

+ 1-5K
,]\ REF. DE 2w | §
Cgi'z'oEr’:‘q;E’ ( 12 RESISTENCIA DE
- y _I FRENO +A 5 HP
11 =
T NO CONECTARACM P+ P+
EG DB
MEDIDOR DE
FRECUENCIA/ 10V | ATIERRA
(BOBINA MOVIL, .
TIPG 10V) INTERRUPTOR TERMICO DE
- [N+ FMA LA RESISTENCIA DE FRENO

MEDIDOR DIGITAL

B, .
30 SALIDADEL RELEDEALARMA

PLC PLC/ ALIMENTACION DEL
CONTROL LOGICO
| PROGRAMABLE

CUALQUIER OTRO
ENCLAVAMIENTO DE
CONEXIONATIERRA PROTECCION
NORMALMENTE CERRADO
DEBE AGREGARSE EN SERIE

LA
A

* El terminal 11 no debe conectarse a CM
] L3 no se proporciona en unidades monofasicas.
# Opcional

Figura 4-6. DIAGRAMA DE CABLEADO

PRECAUCION:

1. El cableado de los terminales del circuito de control deben mantenerse lo méas alejado posible del cableado
principal de suministro eléctrico para evitar errores operativos debido a la interferencia por ruido. Nunca
instale ambos tipos de cables en el mismo conducto. Se recomienda una separacion de 4 pulgadas o mas
entre ambos. Si el cableado del circuito de control debe cruzar el cableado del circuito principal de energia,
entonces debe hacerlo a un angulo recto.

2. Utilizar cable blindado para el cableado del circuito de control, el cual debe ser lo mas corto posible (66 pies
0 menos). Conectar la cubierta exterior de los cables blindados al terminal de tierra del variador y dejar abierto
el otro extremo, pero aislado con cinta de aislar eléctrica.

3. Instalar un protector de sobretensién en paralelo, con cualquier juego de contactos magnéticos, solenoides,
relés o bobinas temporizadoras que estén cerca del variador de velocidad.
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TABLA 5: Identificacion / funciones de los terminales

Etiqueta Nombre de
del terminal terminal Funcion
TARJETA DE TERMINALES DE POTENCIA
Terminales de entrada | Conexion para 200-230 VCA o 380-480 VCA, trifasico, 50/60 Hz; L1y L2 para
L1,L2, L3 | delalineade suministro| entrada monofésica, 200-240 VCA, 50/60 Hz.
eléctrico
Terminales de salida del Conexion para motor de induccién trifasico
uv,w variador de velocidad P
Terminales de Conexioén para la opcidn de resistencia de freno externo para variadores de
P+, DB resistencia de freno velocidad monofasico y trifasico (Solo en unidades de */, HP hasta 5 HP; y no
externo en unidades de '/, HP)
Terminales de la Conexion para reactancia de CD externa para mejoramiento de factor de
P1, P+ reactancia de CD potencia (Opcién). (Retirar el puente instalado de fabrica)
TARJETA DE TERMINALES DE CONTROL
Terminal de medicion Conector comun para los terminales 12, 13, C1y FMA (No conectar al terminal
11 comun, de seleccion de | CM o se podria perder la inmunidad al ruido eléctrico)
frecuencia 'y de
frecuencia analégica
Entrada de voltaje de | Cuando se aplica de 0 a +10 VCD (0 a 5 V*), se alcanza la maxima frecuencia a

12 seleccion de frecuencia | |os +10 VCD (5 V*) y es proporcional a la frecuencia de salida bajando hasta 0
VCD, La impedancia de entrada es 22 K ohmios (*250% de ajuste de ganancia
en F_35)

Terminal de salida de Alimentacion de +10 VCD regulada para el potenciémetro de seleccion de
13 voltaje de seleccion de | frecuencia, 10 mA o menos (13 al terminal 11)
frecuencia
Entrada de corriente (+) | Cuando la sefal de entrada es de +4 a +20 mA CD, la frecuencia maxima se
de ajuste de frecuencia | alcanza alos 20 mA y es proporcional hasta la frecuencia minima de 4 mA. La

Cc1 impedancia de entrada de 250 ohmios, debe ser de una fuente aislada

Terminal comun del Terminal comUn para los comandos de entrada de control, X1-X4, FWD, REV,
oM circuito de control BX, RST, THR, Y1y sefial de impulso de salida FMP (No conectar al terminal
11)

FWD Is:nrzggcl)%i?};iz del El comando de avance por medio de FWD-CM (cerrado). El comando de
retroceso por medio de REV-CM (cerrado). Cuando FWD-CM y REV-CM estan
cerrados al mismo tiempo, el variador de velocidad se desacelera hasta

Terminal de entrada de | detenerse
REV comando de retroceso
Terminal de entrada del | El motor realizara un paro libre hasta detenerse con BX-CM (cerrado). (Para

BX comando de paro libre usarse cuando se aplica un freno mecanico con el variador de velocidad en
funcionamiento.) Nota: si BX-CM esta abierto con FWD o REV cerrados, el
variador de velocidad arrancara el motor

Terminal de entrada de Después de solucionar la condicion de la falla, las fallas se restablecen cuando

RST restablecimiento de falla | se efectlda un cierre momentaneo de contacto entre los terminales RST-CM

A PELIGRO

durante mas de 0,1 segundos.

Si existe una entrada a los terminales FWD o REV con F_02 = 1, la unidad
no se restablece y el variador de velocidad volvera a arrancar
repentinamente.

47
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TABLA 5: Identificacion / funciones de los terminales (continuacion)

Etiqueta. Nombre de
del terminal terminal Funcion
TARJETA DE TERMINALES DE CONTROL (continuacion)
THR Comando de Con THR-CM (abierto), la desconexién de OH ocurrira y el motor realizara
desconexion externo | un paro libre.
realizara un paro NOTA: Sin un relé térmico externo o un termostato de resistencia de
libre freno externo, los terminales THR-CM deben estar cerrados o el variador
de velocidad no funcionara. THR-CM estan puenteados de fabrica, y se
deben retirar antes de conectar un contacto NC externo.
FMA* Conexién de medidor | Proporciona una salida de 0 a +10 VCD (+10 VCD a la frecuencia
de frecuencia maxima), disponible para conectar un voltimetro con una resistencia
analégica interna de 10 K ohmios. Ver el Cédigo de funcion 41 para la seleccion de
F 40=0 monitoreo. El medidor se conecta entre los terminales FMA'y 11. Nota: No
- se puede usar el FMP
EMP* Conexion de medidor | La salida de frecuencia de impulso es igual a la frecuencia de salida del
de frecuencia variador de velocidad. Voltaje de impulso: Pico 5 VCD, 50% de servicio,
analdgica Rango ajustable de 600 a 6000 Hz (maximo). Ver el cddigo de funcién 42,
F 40=1 multiplicador de tasa de impulsos. El medidor se conecta entre los termi-
nales FMP y CM. Nota: No se puede usar el FMA
30A Terminales de salida | Durante el funcionamiento normal, el relé no se energiza y el contacto se
30B de relé de falla efectla entre 30B y 30C. Cuando se detecta una falla, el relé se energiza
30C y el contacto se efectla entre 30A y 30C. (capacidad resistiva de carga de
los contactos: 250 VCA, 0,3 amps)
X1-X3 Seleccion de funcion | Siete selecciones de frecuencias preprogramadas individuales a través de
de entrada de una combinacién binaria (cierre) entre X1, X2, X3 y CM. Las selecciones
frecuencia de pasos | de frecuencias se determinan utilizando las funciones F_21 hasta F_27.
multiples
X4 Extension de funcion | F_43 =0 el tiempo de aceleracion/desaceleracion #2 se selecciona cuando
(entrada) X4-CM esta cerrado. Cuando no esta cerrado, la seleccion #1 se activa.

(F_43 =1) 8 frecuencias adicionales pueden seleccionarse por X1, X2, X3y X4.

(F_43 = 2) 2da seleccion de motor cuando X4-CM esta cerrado.

(F_43 = 3) Funciona como sefial de sostenimiento si se desea un

funcionamiento de 3 cables.

Vi Funcion de salida Le da salida a una de las siguientes sefiales dependiendo de la seleccion
(programable) de F_54;

0: Variador de velocidad en marcha (RUN)  3: Modo de paro por bajo voltaje (LV)

1: Deteccién de nivel de frecuencia (FDT)  4: Modo limitador de par (TL)

2: Equivalencia de frecuencia (FAR) 5: Modo de arranque automatico
después de una pérdida
momentanea (IP) de alimentacién
eléctrica.

Carga permitida: maximo 27 VCD, 50 mA o menos

PLC PLC

Evita la falla del PLC ocasionada por la corriente de fuga del variador. (Ver
Detalles de la interfase del variador - Figura 4-7)

* Ya sea un medidor de frecuencia analégico (FMA) o digital (FMP), pero no ambos.
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Detalles de la interfase del variador de velocidad

27 VCD de carga

Terminal de salida Y1 maxima a 50 mA Max.
Y1 +
]
gg K (&) &
]
CM
Terminal de entrada FWD, REV, X1-X4, BX, RST, THR
Terminal de entrada
13
22 K Ohmios 1-5 K ohmios
—__ 12 S > 2 WATT
1
/)
/]
Cl1 “ +4 hasta+20 mA CD
? asta m
250 ohmios s

Con conexion a terminal de PLC entre el PLC y el variador de velocidad

PLC ) Variador de velocidad

+24~27V

Nota: no
conectar

Figura 4-7. DETALLES DE LA INTERFASE DEL VARIADOR DE VELOCIDAD
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Notas:
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Seccion 5
FUNCIONAMIENTO DEL VARIADOR DE VELOCIDAD

INSPECCION PREVIA AL FUNCIONAMIENTO

Después de haber completado el montaje y el cableado, verificar el variador de velocidad en busca de los
siguientes elementos antes de aplicarle corriente eléctrica:
— Verificar el cableado para asegurarse de que no haya errores.

— Verificar que no queden trozos de cable, tornillos, etc., dentro del variador de velocidad.
— Verificar que estén apretados todos los tornillos y conexiones de los terminales.
— Verificar que no hayan extremos de cable expuestos tocando otros terminales.

IDENTIFICACION / FUNCIONAMIENTO DEL TECLADO

Consultar los siguientes diagramas para obtener la descripcion de funcionamiento de la pantalla y el teclado
durante el modo de funcionamiento, modo de programacién o modo de desconexion.

DESCRIPCION / SELECCION DE LOS CODIGOS DE FUNCION Y DATOS

Cuando se aplica energia eléctrica de CA al variador de velocidad, la pantalla del panel del teclado aparecera
como se muestra en la figura 5-1 y estara parpadeando. Si se pulsa la tecla de marcha (RUN) en este momento,
el funcionamiento estara a 60 Hertz segun el Cédigo de funcion establecido en fabrica. (Utilice la tecla STOP
para detener la operacion.)

-- Una pantalla parpadeante indica cuando no esté presente el comando de marcha (RUN).
-- Una pantalla fija indica la salida actual cuando el variador de velocidad esta funcionando.

Si desea efectuar una marcha de prueba |, pulsar la tecla para cambiar la pantalla parpadeante de

60,00 Hz a 5,00 Hz. Pulse la tecla RUN para llevar a cabo una prueba y verificar la direccion de rotacién y buen
funcionamiento del motor.

La desconexion del suministro de CA almacenara una frecuencia de referencia en la memoria.

5000

PANEL
CONTROL PRG.MODEH RUN
a WMHz OA AOv OJ
Lr/aia) La/ainl

RS N\ || RUN ‘
C I )
EoRs , \ ||sToP
C I ] )

Figura 5-1. PANTALLA DEL PANEL DEL TECLADO CUANDO SE LE SUMINISTRA ELECTRICIDAD
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Programacion de Funcionamiento del Teclado y la Pantalla

Seleccion de modo

El variador de velocidad tiene cinco (5) modos como se indica a continuacién. El modo puede cambiarse con las
teclas del panel del teclado.

(1) Modo de paro: Variador de velocidad detenido (4) Modo de programacion: Motor en marcha

(2) Modo de marcha: Variador de velocidad operativa  (5) Modo de desconexion: Fallas del sistema del

(3) Modo de programacién: Motor detenido variador de velocidad
— Modo de paro —‘ Modo de marcha ’—

Todos los cédigos
de funcion
pueden cambiarse

Acceso a codigos
de funcién restringido

Configuracién de datos

|:| Como cambiar los Cédigos de funcion en el modo de paro
Este es el estado en que todas las operaciones emiten sefiales de

| Modo de — operacion (Sefial de marcha ) [Funcionamiento del teclado],
~|__paro sefiales FWD y REV (Funcionamiento del terminal) estan apagadas
l (OFF).
PRG La ultima pantalla del teclado (frecuencia, amperios, voltios, etc.)
RESET parpadea repetidamente.
\
l El modo cambia al modo de seleccion de Cdadigo de funcién
[ Func (pueden cambiarse todos los cédigos de funcién).
C|DATA |
Cada vez que se pulsa la tecla, la pantalla cambia entre la
l indicacion de un Cédigo de funcién y sus respectivos datos.
Al N T Cuando se pulsan estas teclas mientras que el codigo de funcién
esta en la pantalla, el nimero del Cédigo de funciébn cambiara. Al
l pulsarlas mientras se muestren los datos, estos se pueden
cambiar.
FUNC
DATA | —  Los datos se almacenan y el Codigo de funcion avanza al siguiente
namero de cddigo de funcién.
¢Hay
més funciones

para cambiar? —— Para cambiar otros datos, repita el procedimiento anterior.

PRG
RESET| —— El modo de programacion se termina y el variador de velocidad

regresa al modo de paro.

|:| Cdémo cambiar los codigos de funcién en el modo de marcha (RUN) (ver la TABLA 6).
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Funcionamiento de la pantalla y el teclado

1. Operaciones y pantallas en cada modo

Los modos del panel del teclado generalmente se pueden clasificar en cinco tipos. A continuacion se muestra
el método de funcionamiento y el contenido de la pantalla para cada modo.

NOTA: Los siguientes ejemplos son con la maxima frecuencia, F_03 establecida mas alta que 60 HzI

|:| Modo de paro (STOP) (La pantalla parpadea continuamente)

| Pantalla de Hz | | PantallaA | | PantallaV | | Pantalla r/min | Pantalla m/min
] FUNC/ FUNC/ | FUNCT FUNC/
= 5 DATA DATA DATA DATA
I (Datos) (Datos) (Datos) (Datos)
mmﬁm ﬁs E»ﬂnz‘l_v o LﬁagEEL "EF,‘RI‘GH?EE%'V B cﬁﬁg L Er}wzs’:l»gcz‘.v an
O )
B EEE
J Lo
RESET RESET RESET RESET
Al modo de . Al'modo de Al'modo de Al modo de Al'modo de
—] | PROGRAMACION — | PROGRAMACION ——F ] | PROGRAMACION —] | PROGRAMACION —=F] | PROGRAMACION
mientras esta detenido mientras esta detenido mientras esta detenido mientras esta detenido mientras esta detenido

pav

CONTROL -PRG MODEY ALY

O me(aOv O
LemaTluin]

cum‘am (PRG.MICEY  AUN
@zt av 0
Tia-sion!

e
B coro.vooey A
. groson, T A By
Lr T am] Ls Lurin-.

3
[9RG.parE:
Cr: @s mv
Trimn bjand

HEE

Funcionamiento del Rl%f Funcionamiento del %‘ Funcionamiento del Funcionamiento del RUNIL Euncionamiento del
panel del teclado: el [ | Panel del teclado: el panel del teclado: el 5 panel del teclado: el panel del teclado: el
variador de velocidad variador de velocidad variador de velocidad variador de velocidad variador de velocidad
se pondra en marcha; se pondra en marcha; se pondra en marcha; se pondra en marcha; se pondra en marcha;
Pantalla = Hz; Pantalla = A; Pantalla = V; Pantalla = r/min; Pantalla = m/min;
Funcionamiento del Funcionamiento del Funcionamiento del Funcionamiento del Funcionamiento del
terminal: No operativo. terminal: No operativo. terminal: No operativo. terminal: No operativo. terminal: No operativo.

STOP STOP STOP STOP STOP
3 — —

No efectivo —H| No efectivo —H| No efectivo —H| No efectivo

i

i

No efectivo
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Pantalla V

|:| Modo de marcha (RUN)
‘ Pantalla de Hz ‘ ‘ Pantalla A ‘ ‘
FUNC/ FUNC/
DATA _DATA
(Datos) (Datos)

(oRs MO0ES
Wz (1A v
L

;?gg:/\ AUN
LD

e
3

oo
o

—f

o
BB eno woey

A
iz WA 0¥
UritLueal

——f

BIEE gono oney A
[Shal<lverer T 4

Lol

—+

A=l Clcs
.

RESET

Modo de PROGRAMACIO
mientras esta en marcha

_E|

N Modo de PROGRAMACIO|

mientras estad en marcha

[ PRG_]
RESET

N

—£

Fael

CONTROL PRG pOCEY AN
0 @e0s Ov O
Ly ILjaa]

7
\

i |
Fael
CONTROL PRG pOCEY AN
0 @e0s Ov O
Ly ILjaa]

No efectivo

No efectivo

Funcionamiento del
panel del teclado: el
variador de velocidad
se detendrg;
Pantalla = Hz
Funcionamiento del
terminal:
F_02=1 el variador se
detendrd, el LED
mostrara Eré
F_02=2 la tecla STOP
no esta operativa.

Funcionamiento del
panel del teclado: el
variador de velocidad se

El detendrg;

Pantalla =A
STOP Funcionamiento del
[ terminal:

F_02=1 el variador se
detendra, el LED
mostrara Eré
F_02=2 la tecla STOP
no esté operativa.

Modo de PROGRAMACION
mientras est4 en marcha

—£]

[ PRG |
RESET

—0

‘ ‘ Pantalla r/min ‘ Pantalla m/min
FUNC/ FUNC/
DATA DATA
(Datos) (Datos)

i, ereaeon an
O drems @y O

Ty luen

[ PRG |
RESET

Modo de PROGRAMACION
mientras esta en marcha

Modo de PROGRAMACION
mientras esta en marcha

(PRG.MOCE
WA Cv

Ly | (] | (]
BEE
[ ] !

P

B eroaone, A |

O dumsm Q|
ity

No efectivo

No efectivo

No efectivo

e

Funcionamiento del
panel del teclado: el

variador de velocidad

se detendrj;
Pantalla =V
Funcionamiento del
terminal:

F_02=1 el variador se

detendra, el LED
mostrara Eré

F_02=2 la tecla STOP

no esté operativa

I

Funcionamiento del
panel del teclado: el
variador de velocidad
se detendrg;
Pantalla = r/min
Funcionamiento del
terminal:

F_02=1 el variador se

“detendra, el LED
mostrara Eré

F_02=2 la tecla STOP

no esta operativa.

Funcionamiento del
panel del teclado: el
variador de velocidad se
detendrg;
Pantalla = m/min
Funcionamiento del
terminal:
F_02=1 el variador se
detendra, el LED
mostraré Eré
F_02=2 la tecla STOP n
estda operativa.

STOP
—

*NOTA: Consultar la TABLA 6 (pagina 5-12) para obtener informacion sobre las funciones que pueden
cambiarse mientras esta en el Modo de marcha (RUN).
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|:| Modo de PROGRAMACION mientras esta detenido  (ejemplo: como cambiar los datos del refuerzo de
par 1)

FUNC/
DATA
g v =
*
B 2 T~ o | Se almacenan los datos
g
i)
B [\ |isToe
FUNC/ FUNC/
DATA |_DATA |
(Datos) M .
- Se almacenan los datos™ 1
i H .T_
FUNC/
PAT2_Se almacenan
(Datos) *
— los datos
H .
PRG
RESET| Salir del modo de RESET) salir del modo de
—H| PROGRAMACION a la —H | PROGRAMACION a la
pantalla del teclado** pantalla del teclado**
RUN RUN
L] . — .
| No efectivo | No efectivo
[ 1
STOP sTop
— .
_E No Operativo 1| No Operatlvo

*NOTA: Después de cambiar los datos de las funciones por medio de las teclas ] [\, debe pulsarse
la tecla . De no realizarse esta operacion, los datos no se almacenaran. Si se pulsa la tecla
antes de pulsar la tecla[2x<|, los cambios de datos seran cancelados y la operacion

continuara con los datos anteriores.
** NOTA: El teclado muestra la frecuencia, amperaje, voltaje, etc., basado en la seleccion.
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|:| Modo de PROGRAMACION mientras esta en marcha  (ejemplo: como cambiar los datos del refuerzo de

par 1)
ﬁ Si los Datos de la
funcién pueden
=" = cambiarse mientras Se almacenan
- esta ejecutando, los los datos*
H gy datos se almacenan ot
— . — temporalmente. (Datos)
ElEE :
[l (o] e
ane ][ | fsror
o Ll
Si los Datos de la funcion no
pueden cambiarse.
— Se muestran ——H | No efectivo
F = 1 FUNC/ FUNC/
i Ly | DATA_| los datos de E Seal los d M
%_Q | @atos) | la funcién F 08 oaes . S€ almacenan los datos.
B g, ! 0
[ F/\ AL | T
[ S| Si los Datos de la funcién no
g |~ |[sroe pueden cambiarse.
i) h;“‘;] — .
S—— No efectivo
— - FUNC/
f ] [—»,ﬂ]‘ DATA
! L (o)
g i e s i s HEL
Si los Datos de la o | Se almacenan
funcién pueden )l los datos*
cambiarse mientras e stea
esta en marcha, los
datos se almacenan
temporalmente. - T
PRG PRG
=1 Salir del modo de [reser] Salir del modo de
H programacion a la t programacion a la
pantalla del teclado** pantalla del teclado**
RUN RUN
— i | No efecti
+—=H| No efectivo F] 0 eiecuvo
sTop STOP . R
=21 |F_02=0 el variador se detiene ] |F_02=0 el variador se detiene
—-|F_02= 1 el variador se detiene —F] |F_02=1 el variador se detiene
F_02= 2 no operativo F_02= 2 no operativo

*NOTA: